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Wir danken fiir Ihr Vertrauen Staubsauger-Roboter AT CH

Verehrter Kunde,
wir danken Ihnen fiir den Kauf des neuen, intelligenten Staubsauger-Roboters PROFIMASTER der
lhren Boden selbsténdig und sorgféltig reinigt.

Der Roboter ist in der Lage, den Schmutz vom Boden durch einen Saugmotor und seitliche, rotie-
rende Biirsten aufzusaugen, die es ihm gestatten, auch in Ecken, um und unter M6beln und entlang
den Wénden zu saugen.

Der Roboter bearbeitet die zu reinigende Fldche dank Dreh-, Umlauf- und Linearbewegungen
und kann fiir Bodenbeldge jeder Art verwendet werden: Parkett, Fliesen, Vinyl, Linoleum und sogar
Teppiche.

Dank seiner speziellen Sensoren kann der Roboter

- Hindernisse vermeiden oder iiberwinden

- AnstoBen an Mébelstiicken vermeiden

- Stufen vermeiden

- Die auf dem Boden vorhandene Schmutzmenge erkennen und seine Saugleistung darauf einstellen

Der aufgesaugte Schmutz wird in einem leicht abzunehmenden und zu entleerenden Behélter gesam-
melt, der mit einem Hepa-Filter ausgestattet ist, der Feinstaub, Pollen, Tierhaare und Mikropartikel
zuriickhélt.

Der Roboter ist leise und umweltschonend, lddt sich auch von selbst wieder auf, indem er zur
Aufladestation zuriickfahrt und kann programmiert werden, so dass er die Reinigung zur gewiinsch-
ten Uhrzeit am gewiinschten Tag ausfiihrt, auch zu unterschiedlichen Uhrzeiten an den verschiedenen
Wochentagen.

Er ist mit einem Touchscreen-Display und einer Fernsteuerung ausgestattet. Die Einstellung kann
sowohl per Fernsteuerung als auch am Roboter selbst vorgenommen werden.

In kurzer Zeit wird der Roboter Ihnen zu einem unverzichtbaren Begleiter werden, der Ihnen mehr freie
Zeit fiir andere Beschéftigungen schenkt.




AT CH Staubsauger-Roboter Impressum

IMPRESSUM

Herausgeber der Bedienungsanleitung:  De'Longhi Appliances Srl
Ariete Commercial Division
Via L. Seitz, 47 - 31100 Treviso

Herstellerbezeichnung: De'Longhi Appliances Srl
Ariete Commercial Division
Via L. Seitz, 47 - 31100 Treviso

Vertreiber: De‘Longhi Appliances Srl
Ariete Commercial Division
Via L. Seitz, 47 - 31100 Treviso

KONFORMITATSERKLARUNG

Das in dieser Anleitung beschriebene Produkt erfillt die folgenden EURichtlinien:
+ Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EC
EMV-Richtline 2004/108/EC

+  EKP 2009/125
*  RoHs 2011/65

Die EU-Konformitatserklarung kann, an der in der Garantiekarte (am Ende dieser Anleitung) ange-
fuhrten Adresse, angefordert werden




Beschreibung des Roboters und seiner Bauteile
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BESCHREIBUNG DES ROBOTERS UND SEINER BAUTEILE
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Deckel des Schmutzbehalters

Display und Bedienfeld (Touchscreen)
Fernsteuerung

Ersatzblrsten

Reinigungspinsel
Infrarot-Signalempfanger
AnstoR-Sensorleiste fir hohe Hindernisse
Virtuelle Wand (Virtual wall)
Batterieladegeréat

Nachlade- Kontaktpunkte
Infrarot-Signalsender
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Ladegerat (‘HOME BASE”)
Kontrolllampe Stromversorgung
Steckbuchse fiir Versorgungskabel
Gehause

Rotierende Birsten
Schmutzansaugschlitz
Ein-/Ausschalter (ON/OFF)
Batteriedeckel

Kontaktpunkte zum Ladegerat
AnstoRl-Sensoren fiir niedrige Hindernisse
bzw. als Fallschutz
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Schmutzbehalter

Steckbuchse fir Versorgungskabel
Halterung Hepa-Filter

Hepa-Filter (1 St. extra)
Priméarfilter

Cx=<Xx

Infrarot-Signalsender

Ein- /Ausschalter

Untere Abdeckung
Signalausgang

Kontrolllampe Signalausgang
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Rucklauftaste zum Ladegerat
Einschalttaste “CLEAN”
Richtungstasten

Taste fir Umlauf-Reinigung
Taste “SPOT cleaning”

Taste fiir die Programmierung

12 Display Uhrzeit und Informationen

13 Anzeige- Leuchten bei vollem
Schmutzbehélter

14 Touchscreen-Taste Riicklauf zur
Aufladestation

15 Touchscreen-Einschalttaste
“CLEAN" mit Beleuchtung

16  Touchscreen-Taste “SPOT cleaning’

17 Touchscreen-Taste “PLAN"
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WICHTIGE HINWEISE

BITTE VOR GEBRAUCH DIESE ANLEITUNG LESEN.
DIESE ANLEITUNG BITTE STETS AUFBEWAHREN.

A GEFAHR FUR KINDER A

1. Dieses Gerat darf nicht von Personen (auch nicht von Kindern) mit vermin-
derten physischen, sensoriellen und geistigen Fahigkeiten verwendet wer-
den; es darf auch nicht von Personen benutzt werden, die keine Erfahrung
oder Kenntnis des Gerats haben, es sei denn, sie werden wahrend des
Gebrauchs beaufsichtigt oder tUber den Gebrauch des Geréats von einer
Person, die fir ihre Sicherheit verantwortlich ist, genau informiert.

2. Sicher stellen, dass Kinder nicht mit dem Gerét spielen.

Das Kabel nicht in greifbarer Nahe von Kindern herunterhangen lassen.

4. Alle in der Wohnung befindlichen Personen dartber informieren, dass der
Roboter in Betrieb ist. Wahrend des Gebrauchs besonders auf Kinder und
Haustiere achten.

5. Falls dieses Geréat entsorgt werden soll, muss es betriebsunfahig gemacht
werden. Alle Teile des Gerats, die besonders fur Kinder gefahrlich sein
kénnen, wenn sie damit spielen, missen unschadlich gemacht werden.

6. Die Verpackungselemente dirfen nicht in Reichweite von Kindern aufbe-
wahrt werden, da sie potentielle Gefahrenquellen darstellen.

w

A GEFAHR DURCH ELEKTRISCHEN STROM A

7. Sicherstellen, dass die Spannung des Geréats dem lhres Stromnetzes ent-
spricht.

8. Zum Aufladen des Roboters die Aufladestation und das mitgelieferte
Batterieladegerat benutzen.

9. Bevor das Gerat benutzt bzw. die Schalter des Gerats eingestellt oder der
Stecker oder das Anschlusskabel angefasst wird, immer sicherstellen, dass
lhre Hande trocken sind.
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A GEFAHR DURCH ANDERE URSACHEN A

10. Das Gerat nicht der Witterung aussetzen (Regen, Sonne usw.).

11. Das Gerat nicht auf oder in der Nahe von Hitzequellen aufstellen.

12. Das Produkt selbst, das Ladegerat, den Stecker und das Stromkabel
keinesfalls in Wasser oder sonstige Flissigkeiten tauchen. Zur Reinigung
ein feuchtes Tuch verwenden.

13. Wenn das Gerat nicht in Betrieb ist, immer von der Aufladestation entfer-
nen bzw. vom Batterieladegerat trennen und die Einschalttaste ausschal-
ten, bevor einzelne Teile eingesteckt oder entfernt werden oder bevor das
Gerat gereinigt wird

14. Das Gerat oder das Ladegerat nicht benutzen, wenn das Stromkabel oder
der Stecker beschadigt sind oder das Gerat selbst defekt ist; Reparaturen
jeglicher Art durfen nur vom Kundendienstzentrum oder von zugelassenen
Fachtechnikern vorgenommen werden, um jedes Risiko zu vermeiden.

15. Der Austausch und/oder die Wartung des Netzteils oder des Stromkabels
darf ausschlieBlich von einer Vertrags- Kundendienststelle oder einem
Vertragshandler vorgenommen werden.

16. Sollte Batterieflissigkeit austreten, darf das Gerat nicht benutzt wer-
den, sondern muss zwecks Austausch der Batterien zur nachsten
Kundendienststelle gebracht werden.

17. Das Gerat funktioniert mit nachladbaren Batterien und darf daher am Ende
seiner Lebensdauer nicht als Hausmull entsorgt werden. Es kann bei den
Sammelstellen fr getrennte Mullsammlung der Gemeinden oder bei den
Handlern abgegeben werden, die diesen Service anbieten. Die separate
Entsorgung von Haushaltsgeraten tragt dazu bei, negative Folgen fir die
Umwelt und die Gesundheit im Fall unsachgemaRer Entsorgung zu ver-
meiden und gestattet die Weiterverwendung der Materialien, aus denen
das Gerat besteht, so dass eine bedeutende Einsparung von Energie und
Rohstoffen erzielt wird. Das am Geréat angebrachte Symbol der durch-
kreuzten Mlltonne soll darauf hinweisen, dass Elektrogerate separat
entsorgt werden mussen. Batterien keinesfalls ins Feuer werfen.

18. Das Gerét wurde AUSSCHLIESSLICH FUR DEN HAUSGEBRAUCH konzipiert
und darf nicht fir kommerzielle oder gewerbliche Zwecke genutzt werden.

19. Das Gerat nur in geschlossenen Raumen laden und betreiben.
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WARNUNG VOR MOGLICHEN SACHSCHADEN

20. Keine Asche, Glasscherben, Schutt, spitze oder scharfe Gegenstande und
Flussigkeiten aufsaugen.

21. Darauf achten, dass sich keine Kleidungsstlicke oder Korperteile in den
Réadern oder den rotierenden Bursten von dem Roboter verfangen konnen.

22. Das Gerat darf nicht mit Zigaretten, Feuerzeugen, Streichhdlzern oder
sonstigen entzlindlichen Gegenstanden in Berlihrung kommen.

23. Keine Gegenstande auf dem Roboter, abstellen, nicht daraufsetzen.

24. \or dem Gebrauch, den Fulboden frei raumen (zerbrechliche Gegenstande
und Kabel, Kleidungsstiicke, Papiere, Gardinen usw. beseitigen. Auch auf
Teppichfransen muss geachtet werden, da diese sich im Geréat verfangen
konnen und zum Herunterfallen von Gegenstanden von Tischen oder
Regalen flihren konnen).

25. Der Roboter darf nicht ohne Filter bzw. mit gerissenen oder beschadigten
Filtern betrieben werden.

26. Keinesfalls auf nassen Flachen saugen.

27. Keinesfalls Flissigkeiten oder Reste von Bleichmitteln, Lacken oder sonsti-
gen chemischen Produkten oder feuchten Substanzen aufsaugen.

28. Den Roboter oder die Aufladestation immer vom Stromnetz trennen, wenn
er langere Zeit nicht benutzt wird.

29. Um die Sicherheit des Gerats nicht zu beeintrachtigen, ausschlieBlich die
vom Hersteller genehmigten Originalersatzteile und Originalzubehor ver-
wenden.

30. Zum Herausziehen des Steckers muss dieser direkt angefasst und aus der
Wandsteckdose gezogen werden. Keinesfalls am Kabel herausziehen.

31. Bei Verwendung von Verlangerungskabeln missen diese der Leistung des
Gerats entsprechen, um Gefahren fiir den Bediener und die Sicherheit der
Umgebung zu vermeiden. Nicht geeignete Verlangerungskabel konnen zu
Betriebsstorungen fuhren.

32. Eventuelle Veranderungen an diesem Produkt, die vom Hersteller nicht aus-
driicklich genehmigt wurden, konnen zur Beeintrachtigung der Sicherheit
und zum Verfall der Garantie fiihren.
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ENTSORGUNG

» Hinweise fiir Entsorgung in Ubereinstimmung mit der EU-Richtlinie 2002/96/EG

Ihr Saugroboter befindet sich zum Schutz vor Transportschéden in einer Verpackung.
Verpackungen sind Rohstoffe und somit wiederverwendungsfahig oder kdnnen dem Rohstoffkreislauf
zurlickgefiihrt werden.

Verpackungsmaterial nicht einfach wegwerfen, sondem der Wiederverwertung zufiihren.

Gerateverpackung:

+ Papier-, Pappe- und Wellpappeverpackungen bei Altpapiersammelstellen abgeben

+ Kunststoffverpackungsteile und Folien sollten ebenfalls in die dafiir vorgesehenen Sammelbehélter
gegeben werden.

In den Beispielen fiir die Kunststoffkennzeichnung steht:

C% C% C/f?_) PE fiir Polyethylen, die Kennziffer 02 fiir PE-HD, 04 fiir PE-LD, PP fiir Poly-
PE PP ps  Propylen, PS fiir Polystyrol.
[ |

Dieses Produkt darf am Ende seiner Lebensdauer nicht (iber den normalen Haushaltsabfall entsorgt
werden, sondern muss an einem Sammelpunkt fiir das Recycling von elektrischen und elektronischen
Geréten abgegeben werden. Das Symbol auf dem Produkt oder der Gebrauchsanleitung weist darauf
hin.

Die Werkstoffe sind gemaR ihrer Kennzeichnung wiederverwertbar. Mit der Wiederverwendung, der
stofflichen Verwertung oder anderen Formen der Verwertung von Altgeraten leisten Sie einen wichtigen
Beitrag zum Schutze unserer Umwelt.

Bitte entsorgen Sie auch Ihr ausgedientes Altgerét nach den an Ihrem Wohnort giiltigen Entsorgungs-
richtlinien.

Bitte erfragen Sie bei der Gemeindeverwaltung die zustandige Entsorgungsstelle.

Achtung!

& Verbrauchte Batterien diirfen nicht in den normalen Miill geworfen werden. Sie miissen
bei der differenzierten Miillsammlung oder bei der Verkaufsstelle abgegeben werden,
wo sie erworben wurden, bzw. bei zugelassenen Zentren.
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GEBRAUCHSANLEITUNG

- DAS LADEGERAT (N) auf eine feste
Flache an einer Wand stellen, die im
Abstand von 1 m auf beiden Seiten und
frontal 2 m frei von Hindernissen ist.

Den Stecker des Versorgungskabels (1)
in die entsprechende Buchse (P) des
Ladegeréts stecken und das Ladegerat
an das Stromnetz anschlieRen.

Die Kontrolllampe (O) des Ladegerats
leuchtet auf, was bedeutet, dass das
Gerét richtig angeschlossen wurde.

- DEN SCHALTER (T), am Sockel des Gerats auf ON stellen, so dass der Roboter geladen wird und
fir den Betrieb bereit ist. Das korrekte Einschalten wird durch Blinken der Leuchten (13-14-16-17)
angezeigt.

Achtung!

A Sollte der Roboter an das Stromnetz angeschlossen werden, ohne dass er vorher an-
hand der Taste ON eingeschaltet wurde, erscheint am Display die Fehlermeldung “E10”,
die Leuchten 13-14-16-17 blinken und es ertont ein intermittierendes Tonsignal, das auf
nicht erfolgtes Nachladen hinweist.

- BATTERIE LADEN:
Der Roboter wird von einer nachladbaren Ni-MH-Batterie gespeist.
Das Nachladen erfolgt wie nachstehend beschrieben:

a) Direkt mittels Adapter (1)
Den Stecker des Batterieladegerats (1)
direkt in die Buchse (Y) am Gehause des
Produkts (P) einstecken.

A Achtung!

Diese Art des Nachladens darf nicht gewéhlt werden, wenn der Roboter auf spéteres
Einschalten programmiert wurde (siehe Kapitel “Programmierung der téglichen Reini-
gung”), da andernfalls beim Starten des Saugbetriebs die Gefahr besteht, dass Scha-
den am Kabel oder am Gerat entstehen.

1"
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b) Mittels Ladegerat (N)

Nachdem die “Home Base” korrekt ins-
talliert wurde, den Roboter am Ladegerét
so anbringen, dass die Nachladepole (V)
an den Ladekontakten (L) des Ladegeréts
anliegen.

Die Ladekontakte der “Home Base” fiihren
Niederspannung und stellen keine Gefahr
dar.

c) Automatisches Nachladen:

Der Roboter fahrt automatisch zur “Home
Base” zurlick, wenn die Batterien fast leer
sind.

Zu diesem Zweck muss das Geréat das
Infrarot-Signal der “Home Base” finden
konnen. Deshalb muss die Home-Base
sich in dem gleichen Raum befinden, der

gereinigt werden soll.
Wenn es dem Roboter beim ersten Anlauf
nicht gelingt, zur Aufladestation zurlickzu-

laufen, versucht das Geréat es weiter, bis
es ihm gelingt, sich korrekt zu positionie-
ren.

Achtung!

A Der Roboter kann die Home Base nicht finden, wenn diese nicht am Stromnetz ange-
schlossen ist. In diesem Fall nimmt die Saugleistung ab, bis der Roboter bei vollstandig
verbrauchter Batterie stehenbleibt.

A Achtung!
Wenn der Roboter sich in einem anderen Raum befindet, als die Home Base, kann das
Gerit das Infrarot-Rufsignal nicht empfangen.

Achtung!
A Sicherstellen, dass das Versorgungskabel die Bewegungen des Roboters nicht behin-
dert und keine Gefahr besteht, dass sich dadurch die rotierenden Biirsten blockieren.
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HINWEIS ZUM NACHLADEN UND ZUR LAUFDAUER

A Achtung!
Vor dem ersten Gebrauch muss das Gerat mindestens 12 Stunden geladen werden,
andernfalls besteht die Gefahr, dass die Standzeit der Batterien beeintréchtigt wird.

Bei spateren Ladevorgéngen betragt die Nachladezeit 3,5 h. Die Batterieladung reicht aus fir einen
kompletten Reinigungszyklus von 1,5 Std. Dauer.

Dauer erstes Aufladen 12h

Dauer Nachladen 35h

Laufdauer 90 min. (einschlieBlich Riicklauf zur Home Base)

Status des Roboters Anzeige des Display (12)

Wahrend des Aufladens Das Display zeigt von rechts nach links dur-
chlaufend “1111” an.

Batterie leer Das Display zeigt “Lo” an.

Aufladen beendet Das Display zeigt “FULL" an.

Bei richtigem Gebrauch hat die Batterie eine Lebensdauer von mehreren hundert Reinigungszyklen.
Um diese Lebensdauer so weit wie mdglich zu verlangern und die gleiche Lebensdauer des Geréats
beizubehalten, miissen einige wichtige Regeln eingehalten werden:

- den Roboter haufig aufladen;

- laden Sie die Batterie vor jedem Reinigungszyklus vollstdndig auf;

- lassen Sie den Roboter immer an der Stromversorgung angeschlossen;

- wenn Sie das Geréat langere Zeit nicht benutzen, laden Sie die Batterie vollstandig, schalten das
Gerat mit dem Schalter (T) ab, entnehmen die Batterie und verwahren Sie diese an einem kiihlen,
trockenen Ort;

- Wenn das Gerét langere Zeit nicht benutzt wurde, die Batterie vollstandig aufladen.

A Achtung!
Lassen Sie die Batterien nicht langere Zeit leer, da sie sonst Schaden nehmen.

A Achtung!
Laden Sie das Gerat nicht bei Temperaturen unter 4°C oder iiber 40°C.

Wenn die Batterie verbraucht ist, die Batterie austauschen. Dazu durch Lésen der Schrauben den
Batteriedeckel (U) entfernen.

Die Batterien des Typs Ni-MH 14V 2000 mAH kénnen bei den Vertrags- Kundendienststellen erworben
werden.
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BETRIEBSMODALITATEN MIT START

Nach Beendigung des Nachladezyklus erscheint auf dem Display des Gerats die Anzeige “FULL". Der
Roboter kann nun aktiviert und der Reinigungszyklus gestartet werden. Zum Starten des Roboters
muss sein Zustand kontrolliert werden.

Kontrolllampen Status des Roboters

“Pause” Taste “CLEAN” eingeschaltet | Das Gerét ist im Pausenzustand
und Leuchten 13-14-16-17 | und wartet auf Steuerbefehle.
blinken

“Stand-by” Taste “CLEAN” und Leuchten | Das Geratisteingeschaltet (Schalter

13-14-16-17 ausgeschaltet (T) auf ON), muss jedoch aktiviert
werden, bevor Steuerbefehle gege-
ben werden kénnen.

a)

Wenn der Roboter im “Pausenzustand” ist (er bewegt sich nicht und die Leuchten 13-14-16-17
blinken), bedeutet dies, dass er auf Steuerbefehle wartet:

- zum Starten eines Reinigungszyklus muss einmal die Taste “CLEAN” bzw. je nach Bedarf eine der

Tasten am Bedienfeld (B) gedriickt werden, die sich auf dem Geh&use des Geréts befinden.:

- Zum Umschalten von “Pause” auf “Stand-by”, muss die Taste “CLEAN”" 3 Sekunden gedrtickt werden.

b)

Andernfalls 20 Sekunden abwarten, bis die Leuchten aufhéren zu blinken und erléschen.

Wenn der Roboter im “Stand-by-Zustand” ist (er bewegt sich nicht und die Leuchten und die
Taste “CLEAN” sind ausgeschaltet), bedeutet dies, dass er eingeschaltet ist, aber aktiviert werden
muss, bevor Steuerbefehle gegeben werden kdnnen. Zum Starten des Reinigungszyklus muss die
Taste “CLEAN" 2 Mal gedriickt werden:

ein erstes Mal, um ihn zu aktivieren und auf “Pause” zu schalten: die Leuchten 13-14-16-17 begin-
nen zu blinken;

ein zweites Mal, um auf Reinigung umzuschalten: die Taste “CLEAN” leuchtet auf.

REINIGUNG
Nachdem die Reinigungsfunktion aktiviert wurde, muss zu deren Unterbrechung einmal die Taste
“CLEAN" gedriickt werden; auf diese Weise beginnen auch die Leuchten zu blinken.

durch kurzes Betéatigen wird auf “Pause” geschaltet. Danach 20 Sekunden abwarten, bis das Gerat
automatisch auf “Stand-by” umschaltet.;
durch 3 Sekunden anhaltendes Driicken kann direkt auf “Stand-by” umgeschaltet werden.
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Uber die Fernsteuerung oder iiber den Touchscreen kénnen verschiedene Reinigungsmodalitaten
ausgewahlt werden:

1) AUTOMATISCHE Reinigung:

Durch Driicken der Taste “CLEAN" reinigt der P N
Roboter den Raum selbsttatig, wobei er seine = L ‘

Bewegungsbahnen den auf dem Fuflboden
vorhandenen Hindernissen anpasst und
abwechselnd folgende Bewegungen ausfihrt: A © | e
- spiralférmige Bewegungen, <
- umlaufende Bewegungen, ‘
- diagonale Bewegungen, ’—‘
- Automatisches “SPOT cleaning”: das
Gerét beschleunigt die Spiralbewegungen —
und steigert die Saugleistung wenn die
Staubsensoren eine besonders schmut-
zige Flache erkennen. Die Funktion wird
automatisch unterbrochen, nachdem der
verschmutzte Bereich gereinigt wurde
oder sie kann Uber die Taste “CLEAN’
abgeschaltet werden.

A Achtung!

Um eine effiziente Reinigung zu erzielen und zu gewéhrleisten, dass der Roboter die ge-
samte Bodenflache in der kiirzest maglichen Zeit bearbeitet, ohne bestimmte Zonen aus-
zulassen, empfiehlt es sich, den Boden so weit wie moglich von Hindernissen zu befreien.

Achtung!

A Um zu vermeiden, dass der Roboter hangenbleibt, Kabel oder Schniire usw. vom Boden
entfernen, da diese sich um die rotierenden Biirsten wickeln konnen. Es besteht Gefahr,
dass Gegensténde auf den Boden fallen.

2) SPOT cleaning:
Wenn die Reinigung auf einen beschrankten Bereich konzentriert werden soll, kann Uber die

Taste @ der Fernsteuerung oder die Taste “SPOT” am Roboter die Funktion Spot cleaning

(Beschreibung dieser Betriebsart siehe oben) eingestellt werden.

3) Umlaufende Reinigung:

Dazu ist der Roboter im Bereich einer Kante (z.B. einer Wand, eines Schranks) zu positionieren und die
T

Taste “.55" der Fernsteuerung zu driicken. Der Roboter l&uft um den gesamten Rand herum.

Achtung!
A Wenn der Roboter in der Mitte des Raums positioniert wird, kann das Gerat moglicher-
weise nicht feststellen, welcher Kante oder welchem Rand es folgen soll.




AT CH Staubsauger-Roboter Gebrauchsanleitung

Der Reinigungsvorgang kann durch Betatigen der Taste “CLEAN” unterbrochen werden, so dass das
Gerat wieder in den Zustand “Pause” und/oder “Stand-by” geht.

Die umlaufende Reinigung wird automatisch unterbrochen, wenn der Roboter auf die Home Base trifft
oder die Batterieladung verbraucht ist.

4) Geradlinige Reinigung:
Durch Driicken der entsprechenden Tasten (8) an der Fernsteuerung kann die Bewegungsrichtung von
dem Roboter auch dann geéndert werden, wenn das Gerét in Bewegung ist.

Achtung!
A Wenn der Roboter von Hand auf Hohenunterschiede zugesteuert wird, konnte er abstiir-
zen, da die Handbedienung gegeniiber dem Fallschutz- Sensor den Vorrang hat.

Achtung!
A Wenn der Roboter von Hand gesteuert wird muss stets beriicksichtigt werden, dass der
Fallschutz- Sensor (Z) sic h an der Vorderseite des Sockels befindet.

5) Riicklauf zur Home Base:

Uber die Taste @ der Fernsteuerung oder die Taste “HOME” am Roboter kann jederzeit der

Ricklauf des Gerates zur Aufladestation bewirkt werden.

Dabei gelten die gleichen Angaben wie beim automatischen Nachladen:

- der Roboter muss das Infrarot-Signal der Homebase erfassen kénnen, die sich deshalb im gleichen
Raum befinden muss;

- wenn es dem Roboter beim ersten Anlauf nicht gelingt, zur Home Base zurlick zu fahren, versucht
das Gerét es weiter, bis es ihm gelingt, sich korrekt zu positionieren.

Achtung!

A Der Roboter kann die Home Base nicht finden, wenn diese nicht am Stromnetz angeschlos-
sen ist. In diesem Fall nimmt die Saugleistung ab, bis der Roboter bei vollsténdig verbrauch-
ter Batterie stehenbleibt.

Achtung!
A Wenn der Roboter sich in einem anderen Raum befindet, als die Home Base, kann das
Gerit das Infrarot-Rufsignal nicht empfangen.

Achtung!
A Wihrend des Riicklaufs zur Home Base wird die Saugfunktion unterbrochen, so dass
auch der Gerauschpegel niedriger ist.

Achtung!

A Wenn der Roboter in Bewegung ist, muss das Gerat zum Wechseln der Betriebsart
zunachst anhand der Taste “CLEAN” in den “Pausenzustand” gebracht werden. Erst
dann kann die gewiinschte Funktion eingestellt werden.
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Virtuelle Wand (Virtual wall) Staubsauger-Roboter AT CH

VIRTUELLE WAND (VIRTUAL WALL)

Die “Virtual wall” dient dazu, das Einfahren des Roboters in bestimmte Bereiche zu vermeiden, die fiir
ihn gesperrt werden sollen. Um bessere Ergebnisse zu erzielen, empfiehlt es sich, die virtuelle Wand
auferhalb des Zugangs zum gesperrten Bereich zu positionieren.

Die “Virtual wall” hat einen Wirkungsbereich von bis zu 3 Metern.

- Zunachst die Batterien (Typ D oder R20)
in das entsprechende Fach einsetzen,
nachdem der untere Deckel (3) abge-
hoben wurde, wie in der Abbildung dar-
gestellt. Zum SchlieRen des Deckels,
zunachst eine Seite in den Schlitz ein-
stecken und dann die andere Seite durch
Druck einrasten.

A Achtung!
Wenn das Gerét langere Zeit nicht benutzt wird, die Batterien entfernen.

- Die “Virtual wall” dort aufstellen, wo sie
bendtigt wird, und den Schalter (2) ein-
schalten. Die Angabe “lII»” auf der
“Virtual wall” auf den Bereich richten, auf
den das Signal ausgerichtet werden soll.

- Den Schalter (2) ausschalten, wenn die
“Virtual wall” nicht benutzt wird.

VERHALTEN WAHREND DES BETRIEBS

Die notwendige Zeit zur Bearbeitung eines Raums andert sich je nach Art des Bodenbelags, der
Anzahl der Hindernisse, auf die das Gerat wahrend der Bewegung trifft, sowie nach Vorhandensein
von Stufen.

Dank der frontalen Kollisionssensoren erkennt der Roboter vertikale Flachen (wie Wande, Schrénke
usw.) und kann daher das Anstolken vermeiden. Wenn das Hindernis dagegen aus Vorspriingen oder
Rohren der Mdbel besteht, kann es zu leichtem AnstoBen kommen.

Dank der speziellen Absturz-Sensoren am Sockel ist der Roboter dagegen in der Lage, Stufen oder
leeren Raum zu erkennen, so dass es nicht an Treppen abstlirzt.

Auferdem ist der Roboter in der Lage, kleinere Hohenunterschiede wie Turschwellen und Teppiche zu
Uberwinden und sich von Hindernissen frei zu machen, die nicht héher als 1 cm sind (Rohre, Podeste
usw).




AT CH Staubsauger-Roboter Programmierung der T&glichen Reinigung

A Achtung!

Bei der Reinigung von Teppichen vermeiden, dass der Roboter mit Fransen in Beriih-
rung kommt und die Reinigung von langfaserigen Teppichen vermeiden, da sich die
Fasern um die rotierenden Biirsten wickeln kdnnten.

VERWENDUNG DES ROBOTERS BEI HOHER
SONNENEINSTRAHLUNG

Bei Einsatz des Roboterstaubsaugers in Raumen mit starker Exposition gegenliber dem Sonnenlicht
empfiehlt man mit Jalousien nach unten den Reinigungsvorgang durchzufiihren, indem man teilweise
die Sonnenstrahlung reduziert, um Refraktionswirkungen zu vermeiden, die die Richtung und die Route
des Saugroboters falschlicherweise andern kénnten.

PROGRAMMIERUNG DER TAGLICHEN REINIGUNG

Uber die Fernsteuerung kann die Uhrzeit des Starts des taglichen Reinigungszyklus programmiert
werden, der fir maximal 7 Tage unterschiedlich eingestellt werden kann.

Zunachst missen die beiden Batterien (Typ
AAA oder R03) nach Abheben des Deckels
in das entsprechende Fach auf der Riickseite
der Fernsteuerung eingelegt werden. Dann
den Deckel wieder anbringen, indem er auf
der einen Seite in den Schlitz eingesteckt und
die andere Seite durch Driicken montiert wird.

Achtung!
& Sicher stellen, dass die Batterien (Typ AAA oder R03) der Fernsteuerung eingelegt wurden.

Zur Programmierung der Uhrzeit fiir den planmaRigen Betrieb ist zunachst die Uhr einzustellen.

EINSTELLUNG VON UHRZEIT UND WOCHENTAG

Die Einstellung der Uhrzeit und des Wochentags erfolgt ausschlielich iber den Touchscreen am

Roboter:

- Zum Aufruf der Einstellfunktion der Uhrzeit, 3 Sekunden die Taste “PLAN” driicken

- Zum Einstellen der Stunden, die Tasten “SPOT” und “HOME” betétigen. Dann zur Bestatigung und
zum Weiterschalten auf Minuten die Taste “PLAN” driicken.

- Zum Einstellen der Minuten, die Tasten “SPOT” und “HOME” betatigen. Dann zur Bestatigung und
zum Weiterschalten auf die Einstellung des Wochentags die Taste “CLEAN” driicken.

- Zum Einstellen des Wochentags, die Tasten “SPOT” und “HOME” driicken. Dabei steht die Ziffer “1”
fir Montag und die Ziffer “7” fir Sonntag.

- Zur Bestatigung und zum Beenden des Vorgangs die Taste “CLEAN” driicken.

- Zum Loschen der eingestellten Uhrzeit muss 00:00 eingestellt und gespeichert werden.
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Programmierung der T&glichen Reinigung Staubsauger-Roboter AT CH

EINGABE DES REINIGUNGSPROGRAMMS

1) Uber das Bedienfeld (B) am Gehiuse des Gerits:

Den Roboter durch Betétigung der Taste “CLEAN” auf “Pause” stellen.

- Zum Aufruf der Programmierung, die Taste “PLAN” driicken

- Zur Einstellung des Wochentags die Tasten “SPOT” und “HOME” driicken. Dabei steht die Ziffer “1”
fir Montag und die Ziffer “7” fiir Sonntag.

- Zum Bestatigen der Eingabe und Beenden des Vorgangs die Taste “CLEAN” driicken, oder zur
Programmierung der Uhrzeit fir die Reinigung am eingestellten Wochentag “PLAN” dricken.

- Zur Einstellung der Stunden, die Tasten “SPOT” und “HOME” driicken. Dann die Taste “PLAN", um
die Einstellung zu bestatigen und auf Minuten weiter zu schalten, bzw. die Taste “CLEAN” driicken,
um die Eingabe zu bestatigen und wieder auf die Eingabe der Tage zurlick zu schalten.

- Zur Einstellung der Minuten, die Tasten “SPOT” und “HOME” driicken. Dann die Taste “CLEAN”
driicken, um die Eingabe zu bestatigen und auf Einstellung der Wochentage zurlick zu schalten,
oder die Taste “PLAN”, um die Eingabe zu bestétigen und auf die Einstellung der Stunden zuriick zu
schalten.

2) Uber die Fernsteuerung:

- Den Roboter durch Betatigung der Taste “CLEAN” auf “Pause” stellen.

- Zum Aufruf der Programmierung, die Taste ‘O”

- Zur Einstellung des Wochentags, die Tasten “A” bzw. “v" drlicken. Dabei steht die Ziffer “1” fiir
Montag und die Ziffer “7” fir Sonntag.

- Zum Bestatigen der Eingabe und Beenden des Vorgangs die Taste “CLEAN” driicken, oder zur
Programmierung der Uhrzeit fiir die Reinigung am eingestellten Wochentag die Taste “O” driicken.

- Die Pfeiltasten “A” und “v” zur Eingabe der Zahlen, die Pfeiltasten “<” und “>" zum Umschalten von
Stunden auf Minuten nach Bestatigung der vorherigen Eingabe mit Taste “©” verwenden.

- Zur Bestatigung und zum Zurlckschalten auf die Eingabe der Wochentage die Taste “CLEAN”
driicken.

Achtung!
A Die erfolgte Speicherung wird durch ein Tonsignal bestatigt. Sollte dies nicht der Fall
sein, muss die Eingabe wiederholt und gespeichert werden.

Zur eingestellten Uhrzeit verlasst der Roboter die Home Base und beginnt den Reinigungsvorgang.
Am Ende des Zyklus bzw. kurz bevor die Batterien leer sind, fahrt das Gerat zur Home Base zuriick.
Ab Beginn der Riickfahrphase zur Home Base kann es bis zu 30 Minuten dauern, bis der Roboter das
Signal erfasst und wieder zur Home Base zuriick fahrt.
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REINIGUNG UND INSTANDHALTUNG

Zur korrekten Instandhaltung des Roboters miissen die folgenden Regeln eingehalten werden:

REGELMASSIQE REINIGUNG DER
SEITLICHEN BURSTEN UND DEREN
AUSTAUSCH IM FALL DER BESCHADI-

GUNG.

- Die Schraube in der Mitte der
Biirstenhalterungen entfernen.

- Die Bursten entfernen und eventuell
austauschen, falls sie abgenutzt sind.
Dabei muss darauf geachtet werden,
dass die Markierungen “L" (links) und
“R” (rechts) der Birsten mit den gleichen
Markierungen am Gerat (ibereinstimmen.

ENTLEEREN DES STAUBBEHALTERS MOGLICHST NACH JEDEM GEBRAUCH

Sobald die Ikone (13) am Bedienfeld (B) aufleuchtet, unterbricht der Roboter die Reinigung und lauft
zur Nachladestation zurlick, wo der Staubbehalter und der Ansaugschlitz (S) gereinigt werden miissen.
Erst nach dem Leeren des Behalters nimmt der Roboter den Reinigungsbetrieb wieder auf.

- Den Deckel (A) durch kurzes aber festes
Driicken auf das Logo “Push” &ffnen: der
Deckel geht langsam auf.

- Den Staubbehélter anhand des beque-
men Griffs herausnehmen.
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Reinigung der Sensoren

- Den Behalter durch Driicken der seitli-
chen Lasche 6ffnen und den Hauptfilter
(J) herausnehmen. Den Filter mit dem
mitgelieferten Pinsel (E) reinigen bzw. bei
starker Verschmutzung waschen.

- Den HEPA- Filter an der entsprechen-
den Lasche herausnehmen und mit dem
zugehdrigen Pinsel reinigen

Achtung!
Den HEPA-Filter alle 15-30 Tage Gebrauch reinigen und alle 6 Monate austauschen.

- Den Behélter entleeren und mithilfe des Pinsels sdubern und/oder waschen.
- Nachdem alle Teile vollstdndig getrocknet sind, kénnen sie wieder eingebaut werden, wobei beson-
ders auf das richtige Einsetzen des Hepa-Filters in seine Aufnahme geachtet werden muss.

Achtung!

A Stets kontrollieren, dass die Ansaugoffnung des Gerits nicht durch Gegensténde oder
Schmutzansammlungen verstopft ist. Diese miissen eventuell vorsichtig mit einem
weichen und trockenen Tuch entfernt werden, um ein stindiges Betatigen der SPOT-

Funktion zu vermeiden.

REINIGUNG DER SENSOREN

- Den Roboter mit einem weichen Tuch reinigen. An den Sensoren (G) und an den Kontaktpunkten

mit der Home Base besonders vorsichtig sein.
- Immer sicher stellen, dass die Rader bzw. deren Aufnahme nicht mit Schmutz verstopft sind.

21



AT CH Staubsauger-Roboter

Stérungssuche

STORUNGSSUCHE

Fehlercode | Ursache Abhilfe

am Display

(12)

E01 Das linke Rad funktioniert Das linke Rad kontrollieren.
nicht.

E02 Das rechte Rad funktioniert | Das rechte Rad kontrollieren.
nicht.

E04 Das Gehause des Gerats ist | Den Roboter wieder richtig auf den Boden stellen.
vom Boden abgehoben.

E05 Defekt der Sensoren fiir nied- | Die Sensoren reinigen; wenn das Problem beste-
rige Hindernisse (Z). hen bleibt, das Gerét reparieren lassen.

E06 Defekt der Sensoren fiir hohe | Die Empfindlichkeit der Sensoren iiberpriifen und
Hindernisse (G). kontrollieren, dass keine Fremdkérper vorhanden

sind.

E07 Die linke Biirste funktioniert | Die linke Biirste kontrollieren.
nicht.

E08 Die rechte Biirste funktioniert | Die rechte Birste kontrollieren.
nicht.

E09 Das Gerét ist blockiert. Den Roboter bewegen und neu starten.

E10 Das Gerat soll geladen wer- | Den Schalter (T) auf ON stellen.
den, aber der Schalter (T)
steht auf OFF

E11 Funktionsstdrung des Das Gerét abschalten und den zugelassenen
Produkts Kundendienst rufen.

E12 Funktionsstdrung des Das Geréat abschalten und den zugelassenen
Produkts Kundendienst rufen.

E13 Funktionsstorung des Das Gerat abschalten und den zugelassenen
Produkts Kundendienst rufen.

E14 Batterie fehlt oder Roboter Sicherstellen, dass die Batterien eingelegt wurden
abgeschaltet bzw. dass die Einschalttaste des Gerats auf ON

steht.

Leuchten Staubbehalter voll oder Den Staubbehalter und die Saug6ffnung reinigen.

(13) und “I” | Saugdéffnung verstopft.

leuchten

Hinweis: wenn die Stérung weiter anhalt, den Roboter anhand des Schalters (T) auf der Unterseite neu
starten. Sollte dies nicht ausreichen, wenden Sie sich an eine Vertrags-Kundendienststelle.
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Merkmale Staubsauger-Roboter AT CH

MERKMALE
Typ Merkmal Wert
Durchmesser 340 mm
Mechanische Daten Héhe 90 mm
Gewicht 3,0 Kg
: Spannung 14,4V
Elektrische Daten Batterie-Typ Ni-MH 2000 mAH
Fassungsvermégen 0,51
Staubbehalter
Nachladung Automatisch/von Hand
Angaben zur Reinigung Reinigung Automatisch, Turbo, Umlauf,
Tagesprogramm
Nachladedauer circa3,5h
Laufdauer maximal 90 Minuten
Tastentyp Hauptgehause Touchscreen
Batterien virtuelle Wand (Virtual wall) Typ D oder R20
Batterien Fernsteuerung Typ AAA oder RO3
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GARANTIEKARTE

Die Garantiezeit betragt 3 Jahre und beginnt am Tag des Kaufs bzw. am Tag der Ubergabe der Ware.
Fiir die Geltendmachung von Garantieanspriichen sind die Vorlage des Kassabons sowie die Ausfiil-
lung der Garantiekarte dringend erforderlich. Bitte bewahren Sie den Kassabon und die Garantiekarte
daher auf!

Der Hersteller garantiert die kostenfreie Behebung von Mangeln, die auf Material- oder Fabrikations-
fehler zurlickzufiihren sind, nach Wahl des Herstellers durch Reparatur, Umtausch oder Geldriickgabe.
Die Garantie erstreckt sich nicht auf Schaden, die durch einen Unfall, durch ein unvorhergesehenes
Ereignis (z. B. Blitz, Wasser, Feuer etc.), unsachgeméafe Beniitzung oder Transport, Missachtung der
Sicherheits- und Wartungsvorschriften oder durch sonstige unsachgeméafe Bearbeitung oder Verande-
rung verursacht wurden.

Die Garantiezeit fiir VerschleiB- und Verbrauchsteile bei normalem und ordnungsgemalen Gebrauch
(z.B.: Leuchtmittel, Akkus, Reifen etc.) betrdgt 6 Monate. Spuren des taglichen Gebrauches (Kratzer,
Dellen etc.) stellen keinen Garantiefall dar.

Die gesetzliche Gewahrleistungspflicht des Ubergebers wird durch diese Garantie nicht ein-geschrankt.
Die Garantiezeit kann nur verlangert werden, wenn dies eine gesetzliche Norm vorsieht. In den Lan-
dern, in denen eine (zwingende) Garantie und/oder eine Ersatzteillager-haltung und/oder eine Scha-
denersatzregelung gesetzlich vorgeschrieben sind, gelten die gesetzlich vorgeschriebenen Mindest-
bedingungen. Das Serviceunternehmen und, der Verkaufer (ibernehmen bei Reparaturannahme keine
Haftung fir eventuell auf dem Produkt vom Ubergeber gespeicherte Daten oder Einstellungen.

Nach Ablauf der Garantiezeit haben Sie ebenfalls die Mdglichkeit, das defekte Gerat zwecks Reparatur
an die Servicestelle zu senden. Nach Ablauf der Garantiezeit anfallende Reparaturen sind kostenpflich-
tig. Sollten die Reparatur oder der Kostenvoranschlag fiir Sie nicht kostenfrei sein, werden Sie jeden-
falls vorher verstandigt.

Serviceadresse(n): Zeitlos GmbH

Paketfach 90, Bahnhofsplatz 1, AT 4005 Linz
Hotline: 0043 732 210009
Hersteller-/Importeurbezeichnung: Avriete Deutschland GmbH

Konigsallee 61
40215 Disseldorf - Germany

E-Mail: info@zeitlos-vertrieb.de
Produktbezeichnung: Saugroboter
Produkt-/Herstellerkennzeichnungsnummer: 2712

Artikelnummer: 33828

Aktionszeitraum: 11/2013

Firma und Sitz des Verkaufers: HOFER KG, Hofer-Strale 2, 4642 Sattledt
FERIErDESCIIBIDUNG: ..o

NAME AES KAUTEIS: .....cvviiceccce ettt bbb bbb ten
PLZIOK: oo SHARE: e
TELNFIE-MAIL ..ot et bbb bbbt bnn

UNtErsChIift: .......cvcverecieecice e




(cH GARANTIEKARTE

Die Garantiezeit betragt 3 Jahre und beginnt am Tag des Kaufs bzw. am Tag der Ubergabe der Ware. Fiir
die Geltendmachung von Garantieanspriichen sind die Vorlage des Kassabons sowie die Ausfiillung der
Garantiekarte dringend erforderlich. Bitte bewahren Sie den Kassabon und die Garantiekarte daher auf!

Der Hersteller garantiert die kostenfreie Behebung von Mangeln, die auf Material- oder Fabrikations-
fehler zuriickzufiihren sind, nach Wahl des Herstellers durch Reparatur, Umtausch oder Geldriickgabe.
Die Garantie erstreckt sich nicht auf Schaden, die durch einen Unfall, durch ein unvorhergesehenes
Ereignis (z. B. Blitz, Wasser, Feuer etc.), unsachgemasse Beniitzung oder Transport, Missachtung der
Sicherheits- und Wartungsvorschriften oder durch sonstige unsachgemésse Bearbeitung oder Veran-
derung verursacht wurden.

Die Garantiezeit fir Verschleiss- und Verbrauchsteile bei normalem und ordnungsgemassen Gebrauch
(z.B.: Leuchtmittel, Akkus, Reifen etc.) betrdgt 6 Monate. Spuren des taglichen Gebrauches (Kratzer,
Dellen etc.) stellen keinen Garantiefall dar.

Die gesetzliche Gewahrleistungspflicht des Ubergebers wird durch diese Garantie nicht ein-geschrankt.
Die Garantiezeit kann nur verlangert werden, wenn dies eine gesetzliche Norm vorsieht. In den Lén-
dern, in denen eine (zwingende) Garantie und/oder eine Ersatzteillager-haltung und/oder eine Scha-
denersatzregelung gesetzlich vorgeschrieben sind, gelten die gesetzlich vorgeschriebenen Mindest-
bedingungen. Das Serviceunternehmen und der Verkaufer (ibernehmen bei Reparaturannahme keine
Haftung fiir eventuell auf dem Produkt vom Ubergeber gespeicherte Daten oder Einstellungen.

Nach Ablauf der Garantiezeit haben Sie ebenfalls die Mdglichkeit, das defekte Gerat zwecks Reparatur
an die Servicestelle zu senden. Nach Ablauf der Garantiezeit anfallende Reparaturen sind kostenpflich-
tig. Sollten die Reparatur oder der Kostenvoranschlag fir Sie nicht kostenfrei sein, werden Sie jeden-
falls vorher verstandigt.

Serviceadresse(n): Zeitlos Service
c/o M+R Spedag Group
Hirsriitiweg, CH-4303 Kaiseraugst
Hotline: 00800-0934 8567
Hersteller-/Importeurbezeichnung: Ariete Deutschland GmbH

Speditionsstr. 1
40221 Dusseldorf - Germany

E-Mail: info@zeitlos-vertrieb.de
Produktbezeichnung: Saugroboter
Produkt-/Herstellerkennzeichnungsnummer: 2712

Artikelnummer: 30541

Aktionszeitraum: 03/2013

Firma und Sitz des Verkaufers: Aldi SUISSE AG

Niederstettenstrale 3
CH-9536 Schwarzenbach SG
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FR Robot aspirateur Nous vous remercions de votre confiance

Cher Client,
nous désirons vous remercier d’avoir choisi le nouveau Robot aspirateur intelligent PROFIMASTER qui
nettoie les sols de fagon autonome et minutieuse.

En effet, le Robot est en mesure d’aspirer la saleté sur le sol au moyen d’un moteur aspirant et de
brosses rotatives latérales qui permettent d’atteindre tous les coins de la maison, autour et sous les
meubles et le long des murs.

Le Robot est capable de couvrir toute la surface que I'on désire nettoyer a travers des mouvements
circulaires, périmétraux et linéaires et il est indiqué pour tous les types de sols: parquet, carrelage,
vinyle, linoleum, y compris les tapis.

Grace a ses capteurs spéciaux, le Robot

- évite et dépasse les obstacles

- evite la collision contre les meubles

- évite les dénivellations

- reconnait la quantité de saleté déposée sur le sol et adapte ainsi sa force d’aspiration

La saleté est recueillie dans un récipient facilement amovible pour étre vidé et muni d’un filtre Hepa
capable de retenir les poussieres fines, les pollens, les poils animaux et les microparticules.

Silencieux et respectueux de I'environnement, le robot est aussi en mesure de se recharger de fagon
autonome a travers le dispositif de retour a la base de recharge et il peut étre programmé pour le
nettoyage du jour désiré et a un horaire différent pour chaque jour de la semaine.

Muni d’'un afficheur touch screen et d’une télécommande, il peut étre programmé a distance ou sur
I'aspirateur-méme.

En peu de temps, le Robot deviendra un compagnon indispensable qui vous offrira du temps libre a
dédier a d'autres activités.
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Responsable

Robot aspirateur

FR

RESPONSABLE

Responsable du manuel:

Producteur:

Vendeur:

De‘Longhi Appliances Sl
Ariete Commercial Division
Via L. Seitz, 47 - 31100 Treviso

De‘Longhi Appliances Srl
Ariete Commercial Division
Via L. Seitz, 47 - 31100 Treviso

De‘Longhi Appliances Srl
Ariete Commercial Division
Via L. Seitz, 47 - 31100 Treviso

DECLARATION DE CONFORMITE

Le produit décrit dans ce manuel est conforme aux directives de 'Union Européennes

c € + Directive en matiére de basse tension 2006/95/CE

Directive inhérente a la comptabilité électromagnétique 2004/108/CE
La Déclaration de conformité de I'Union Européenne peut étre réclamée a 'adresse
reportée dans le coupon de garantie a la fin de ce manuel.

suivantes:
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Robot aspirateur

Description du Robot et de ses composants

DESCRIPTION DU ROBOT ET DE SES COMPOSANTS

OMMOO w >

-

Couvercle récipient pour la saleté
Afficheur et panneau de commande
(touch screen)

Télécommande

Brosses de rechange

Pinceau de nettoyage

Récepteur signaux a infrarouges
Bande capteurs antichocs pour obstacles
hauts

Paroi virtuelle (virtualwall)
Chargeur de batteries

Points de contact pour la recharge

N<CcHwnwnxxOoUvoOo=ZZ

Transmetteurs signaux a infrarouges
Base de recharge (‘HOME BASE”)
Voyant lumineux d’alimentation

Prise pour cordon d'alimentation

Corps de I'appareil

Brosses rotatives

Fissure d'aspiration saleté

Interrupteur marche/arrét (ON/OFF)
Couvercle batterie

Points de contact avec base de recharge
Capteurs antichoc pour obstacles bas et
antichute
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Récipient pour la saleté

Prise pour cordon d’alimentation
Support filtre Hepa

Filtre Hepa (n. 1 extra)

Filtre primaire

Y

<

Cxs==<Xx

Transmetteurs signaux a infrarouges
Interrupteur marche / arrét
Couvercle inférieur

Sortie signal

Témoin sortie signal

OB WwnN -
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Description du Robot et de ses composants
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Poussoir retour a la base de recharge
Poussoir “CLEAN” de démarrage
Poussoirs directionnels

Poussoir nettoyage périmétral
Poussoir “SPOT cleaning”

Poussoir de programmation

12 Afficheur heure et informations

13 Icdne signalisation récipient de la
saleté plein

14 Poussoir touch screen retour a la
base de recharge

15 Poussoir touch screen “CLEAN” de
démarrage avec éclairage

16 Poussoir touch screen “SPOT
cleaning”

17 Poussoir touch screen “PLAN”
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AVERTISSEMENTS IMPORTANTES

LIRE ATTENTIVEMENT CES INSTRUCTIONS AVANT D’UTILISER
L’APPAREIL.
CONSERVER TOUJOURS CES INSTRUCTIONS.

A DANGER POUR LES ENFANTS A

. Cet appareil ne doit pas étre utilisé par des personnes (y compris les

enfants) ayant des capacités physiques, sensorielles ou mentales
réduites; par des personnes manquant d’expérience ou de connaissance
de I'appareil, a moins qu’elles ne soient surveillées attentivement ou bien
instruites sur 'usage de 'appareil de la part d’'une personne responsable
de leur sécurité.

Assurez-vous que les enfants ne jouent pas avec I'appareil.

Ne faites pas pendre le cordon dans un endroit ou il pourrait étre pris par
un enfant.

Informez toutes les personnes présentes dans la maison du fonction-
nement en cours du Robot. Préter le maximum d’attention envers les
enfants et les animaux domestiques durant 'usage de I'appareil.

Si vous décidez d’éliminer cet appareil en tant que déchet, nous vous
recommandons de le rendre inopérant. Nous vous recommandons en
outre d’exclure toute partie de I'appareil susceptible de constituer un dan-
ger, spécialement pour les enfants qui pourraient se servir de I'appareil
pour leurs jeux.

Ne laissez pas les parties de 'emballage a la portée des enfants car elles
représentent une source potentielle de danger.

A DANGER DU A LA PRESENCE D’ENERGIE ELECTRIQUE A

Vérifiez que le voltage électrique de I'appareil corresponde a celui de votre
réseau électrique.

Pour recharger le Robot, utilisez seulement la base de recharge et le char-
geur de batteries fournis avec 'appareil.
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9. Assurez que vos mains soient bien séches avant d'utiliser ou de régler les
interrupteurs placés sur I'appareil ou avant de toucher la fiche et les bran-
chements d’alimentation électrique.

A DANGER DERIVANT D’AUTRES CAUSES A

10. Ne laissez jamais I'appareil exposé aux agents atmosphériques (pluie,
soleil, etc.).

11. Ne placez pas I'appareil sur ou a prés de sources de chaleur.

12. Ne jamais plonger le corps de I'appareil, la base de recharge, la fiche et le
cordon électrique sous I'eau ou sous d’autres liquides, utiliser un chiffon
humide pour les nettoyer.

13. Méme si I'appareil n'est pas en marche, retirez-le toujours de sa base
de recharge ou débranchez-le du chargeur de batteries et éteignez
linterrupteur de mise en marche, avant de monter ou de démonter ses
composants et avant de procéder a son nettoyage.

14. N'utilisez pas I'appareil ou la base de recharge si le cordon électrique ou si
la fiche sont endommagés ou si l'appareil est défectueux; toutes les répara-
tions doivent étre effectuées seulement par le centre de service aprés-vente
ou par des techniciens autorisés de fagon a prévenir tout risque de danger.

15. En cas de substitution et/ou d’entretien de I'alimentateur ou du cordon
électrique d’alimentation, adressez-vous a un centre de service aprés-
vente ou a un revendeur autorisé.

16. En cas de fuite du liquide des batteries, I'appareil ne doit pas étre utilisé
mais apporté auprés du centre de service apres-vente le plus proche pour
remplacer les batteries.

17. L'appareil fonctionne avec des batteries rechargeables, par conséquent a la
fin de sa durée de vie, il ne doit pas étre éliminé avec les déchets urbains. Il
peut étre remis auprés des centres de récolte différentiée prédisposés par les
administrations locales, ou aupres des revendeurs qui fournissent ce service.
Eliminer séparément un appareil électroménager permet d'éviter des consé-
quences néfastes sur I'environnement et pour la santé dérivant d'une élimina-
tion inadéquate et permet de récupérer les matériaux dont il est composé afin
d’obtenir une économie importante d'énergie et de ressources. Pour signaler
I'obligation d'éliminer séparément les électroménagers, le produit porte le
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symbole de la poubelle mobile barrée. Ne jetez jamais les batteries dans le feu.
18. L'appareil a été congu exclusivement pour un usage domestique et il ne
doit pas étre destiné a un usage commercial ou industriel.
19. Rechargez et utilisez I'appareil seulement dans des lieux clos.

ATTENTION: POSSIBILITE DE DOMMAGES MATERIAUX

20. N'aspirez pas les cendres, les morceaux de verre, les débris, les objets
pointus ou coupants ou les liquides.

21. Evitez que les vétements ou les parties du corps s’encastrent dans les
roues ou dans les brosses rotatives du Robot.

22. L'appareil ne doit pas entrer en contact avec les cigarettes, les briquets, les
allumettes ou autres objets inflammables.

23. Ne posez jamais d'objets sur le corps du Robot, et ne vous asseyez jamais
dessus.

24. Avant d'utiliser I'appareil, ramassez les objets qui se trouvent sur le sol a
nettoyer (retirez tous les objets fragiles et les cordons d'alimentation, les
vétements, les papiers, les rideaux, et évitez les franges des tapis car elles
peuvent rester encastrées dans I'appareil et faire tomber les objets des
tables ou des étagéres).

25. Le Robot ne doit pas étre utilisé sans filtre ou si les filtres sont cassés ou
endommageés.

26. N'aspirez jamais de surfaces mouillées.

27. N'aspirez jamais de liquides ou des résidus d’eau de javel, de la peinture
ou d’autres produits chimiques ou substances humides.

28. Débranchez toujours le Robot ou la base de recharge du réseau électrique
si 'appareil n'est pas utilisé pendant longtemps ou s'il doit étre transporte.

29. Pour ne pas compromettre la sécurité de I'appareil, utilisez toujours des pieces
de rechange et des accessoires originaux et approuvés par le constructeur.

30. Pour débrancher la fiche, saisissez-la directement et débranchez-la de la
prise murale. Ne la débranchez jamais en tirant sur le cordon électrique.

31. En cas d'utilisation de rallonges électriques, ces derniéres doivent étre
appropriées a la puissance de I'appareil afin d'éviter les dangers pour 'opé-
rateur et pour la sécurité du lieu d'utilisation de I'appareil. Les rallonges non
adéquates peuvent provoquer des anomalies de fonctionnement.
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32. Toute modification éventuelle apportée a ce produit, non expressément
autorisée par le producteur, peut comporter la perte de sécurité et
I'échéance de la garantie.

ELIMINATION

» Indications pour I'élimination de I'appareil conformément a la directive UE 2002/96/CE

Votre aspirateur est emballé de fagon a éviter les dommages durant le transport.
Les emballages sont composés de matiéres premiéres et, par conséquent, ils peuvent étre recyclés ou
réutilisés dans le cycle de vie des matiéres premieres.

Ne jetez pas le matériau employé pour les emballages mais permettez son recyclage.

Emballage de I'appareil:

+ Déposez les emballages en papier, carton et carton ondulé auprés des centres de récolte du papier

+ Déposez aussi les parties de 'emballage en plastique et la pellicule auprés des centres de récolte
différentiée.

N NN Dans les exemples, pour le marquage du plastique, il est indiqué ce qui suit:
Cffb us& Los‘_) PE pour polyéthylene, le numéro d'identification 02 pour PE-HD, 04 pour
PE PP PS

PE-LD, PP pour le polypropyléne, PS pour le polystyréne.

[ |

Le produit, au terme de sa vie utile, ne doit pas étre traité comme un déchet domestique générique mais
il doit étre amené auprés d’un centre de récolte différentiée pour le recyclage des appareils électriques
et électroniques. Le symbole présent sur le produit ou dans le manuel se référe aux prescriptions
susmentionnées.

Les matériaux sont recyclables comme l'indique leur marquage. Le recyclage, la réutilisation du maté-
riau ou les autres formes de traitement des appareils usés permettent de contribuer de fagon importante
a la protection de I'environnement.

Eliminez les appareils hors d’'usage conformément aux directives locales.

Adressez-vous a votre administration communale locale pour toute information concernant les centres
de récolte autorisés.

Attention!

Ne jetez pas les piles usées dans la poubelle. Pour leur élimination, déposez-les auprés
des centres de récolte différentiée ou renvoyez-les au point de vente ou vous les avez
achetées ou auprés d’un centre autorisé.
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Instructions d’'usage

INSTRUCTIONS D’'USAGE

POSITIONNEZ LA BASE DE
RECHARGE (N) sur une surface rigide
et contre un mur libre de tout obstacle sur
1 métre de chaque coté et sur environ 2
meétres frontalement.

Branchez la fiche du cordon d’alimenta-
tion (I) dans la prise (P) située sur la base
de recharge puis branchez le chargeur de
batteries au réseau électrique.

Le voyant lumineux d’alimentation (O) de
la base de recharge s’allume pour confir-
mer le branchement correct de I'appareil.

- ALLUMEZ L'INTERRUPTEUR (T) situé sur la base du produit en le positionnant sur ON pour
pouvoir recharger le Robot et permettre son fonctionnement. L'allumage correct est signalé par le

clignotement des icones (13-14-16-17).

Attention!

Si le Robot est branché au réseau électrique sans qu‘il ait été préalablement allumé
avec la touche ON, I‘afficheur visualise I‘erreur “E10”, les icones 13-14-16-17 se mettent
a clignoter et un signal sonore intermittent se déclenche pour indique I‘absence de

recharge.

- RECHARGEZ LA BATTERIE:

a)

Le Robot est alimenté par une batterie au Ni-MH rechargeable.

Les modalités de recharge sont:

Directement a travers I'adaptateur (I)
Branchez la fiche du chargeur de bat-
teries (I) directement dans la prise (Y)
située sur le corps du produit (P).

Attention!

N'utilisez jamais cette modalité de recharge lorsque le Robot a été programmé pour
une mise en marche retardée (voir chapitre “Programmation du nettoyage quotidien”),
de fagon a éviter d’'endommager le cordon et le produit au moment du départ du cycle

de nettoyage.
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b) A travers la base de recharge (N)

Aprés avoir installé correctement la “Home
Base”, positionnez le Robot sur sa base
de recharge en vérifiant que les poles de
recharge (V) coincident avec les contacts
de recharge (L) de la base.

Les contacts de recharge de la “Home
Base” ont un voltage faible et ils ne consti-
tuent aucun danger.

c) Auto-recharge:

Le Robot retournera automatiquement a
la “Home Base” quand les batteries seront
en train de se déchargées.

I est important pour cela que I'appareil
puisse capter le signal a infrarouges de la
“Home Base” qui doit donc étre position-
née dans la méme piece ol on effectue le
nettoyage.

Sile Robot n’est pas en mesure de retour-
ner a la base dés la premiére tentative,
il continuera a essayer jusqu'a ce qu'il
parvienne a se positionner correctement.

Attention!

Le Robot ne pourra pas retourner sur sa base de recharge si cette derniére n’est pas
branchée au réseau électrique; dans ce cas, la fonction d’aspiration décroit jusqu’a
épuisement total et le Robot s’éteint.

Attention!
Si le Robot se trouve dans une autre piéce que sa base de recharge, il ne sera pas en
mesure de recevoir le signal de rappel.

Attention!
Vérifiez que le cordon d’alimentation n’empéche pas le passage du Robot, évitant ainsi
le risque de blocage des brosses rotatives.
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NOTES SUR LA RECHARGE ET SUR L'AUTONOMIE

Attention!
Avant la premiére utilisation de I'appareil, il est nécessaire de le recharger pendant au moins
12 heures. Une recharge d’une durée inférieure pourrait compromettre la vie des batteries.

Pour les recharges successives, le temps de recharge est de 3h30 pour garantir un cycle complet de
nettoyage de 1h30.

Temps premiere recharge 12h

Temps recharges successives 3h30

Autonomie de fonctionnement 90 min. (y compris le retour a la base)

Etat du Robot Etat de Iafficheur (12)

Pendant la recharge L'afficheur visualise “1111”, avec répétition de la
droite vers la gauche.

Batterie déchargée L'afficheur visualise “Lo”

Recharge terminée L'afficheur visualise “FULL”

Si elle est utilisée correctement, la batterie a une durée de vie d’une centaine de cycles de nettoyage.

Pour prolonger sa durée de vie au maximum, en maintenant son autonomie de fonctionnement inalté-

rée, il faut suivre certaines regles d'utilisation importantes:

- recharger le Robot fréquemment;

- recharger entiérement la batterie avant chaque cycle de nettoyage;

- garder toujours le Robot branché a I'alimentation;

- sion pense ne pas utiliser I'appareil pendant une longue période, charger entiérement les batteries,
éteindre I'appareil avec l'interrupteur (T), extraire les batteries et les conserver dans un lieu frais et sec;

- aprés un arrét prolongé de I'appareil, effectuer une recharge compléte des batteries.

Attention!
Eviter de laisser les batteries déchargées pendant trop longtemps car elles pourraient
subir des dommages.

Attention!
Eviter de recharger I'appareil a des températures inférieures a 4°C ou supérieures a 40°C.

En cas d'épuisement des batteries, pourvoir a leur substitution en ouvrant le couvercle batteries (U)
apres avoir retiré les vis.

Les batteries du type Ni-MH 14V 2000 mAH peuvent étre achetées auprés des Centres de service
apres-vente autorisés.
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MODALITE DE FONCTIONNEMENT AVEC DEMARRAGE

A la fin du cycle de recharge, I'afficheur de I'appareil visualise le message “FULL” et il est possible
d’allumer le Robot et de commencer le cycle de nettoyage. Pour faire démarrer le Robot, il est néces-
saire de Vvérifier son état.

Témoins lumineux Etat du Robot
“Pause” Touche “CLEAN” allumée et | Appareil en pause, dans I'attente de
icobnes 13-14-16-17 cligno- | commandes.
tantes
“Stand-by ” Touche “CLEAN” allumée et | Appareil allume (interrupteur (T) sur
icones 13-14-16-17 éteintes | ON) mais il doit étre actionné avant
de pouvoir donner les commandes.

a) Si le Robot est sur “pause” (il ne bouge pas et les icones 13-14-16-17 clignotent), cela signifie
que I'appareil est dans I'attente de commandes:

- pour lancer un cycle de nettoyage, appuyer une seule fois sur la touche “CLEAN” ou appuyer, selon les
exigences, sur I'un des poussoirs situés sur le panneau de commande (B) qui se trouve sur le corps de
I'appareil:

- pour le mettre de “pause” a “Stand-by " il faut appuyer sur la touche “CLEAN” pendant 3 secondes ou
attendre 20 secondes jusqu’a ce que les icnes clignotantes s'éteignent.

b) Si le Robot est sur “Stand-by” (il ne bouge pas et les icones et la touche “CLEAN” sont étein-
tes), cela signifie que I'appareil est allumé mais qu'il doit étre actionné avant de pouvoir donner les
commandes; donc, pour lancer le cycle de nettoyage, il faut appuyer sur la touche “CLEAN” 2 fois:

- une premiére fois pour actionné I'appareil et passer a la modalité “pause”: les icones 13-14-16-17
se mettent a clignoter;

- une deuxiéme fois pour lancer le nettoyage en passant a la modalité “nettoyage”: le poussoir
“CLEAN” s’allume.

NETTOYAGE

Quand le cycle de nettoyage est actionné, pour l'interrompre il faut appuyer une seule fois sur la touche

“CLEAN”; de cette facon, les icdnes se mettent a clignoter.

- avec une simple pression pour le mettre en “pause”’, en attendant 20 secondes pour qu'il entre
automatiquement en modalité “Stand-by”;

- avec une pression prolongée pendant 3 secondes si on désire le mettre directement en modalité
“Stand-by”.

39



FR Robot aspirateur Instructions d’usage

Il est possible de sélectionner, avec la télécommande ou a travers le touch screen, plusieurs modalités
de nettoyage:

1) Nettoyage automatique

En appuyant sur la touche “CLEAN”, le Robot

nettoie la piece de fagon autonome, en adap- ‘

tant automatiquement son parcours selon les Il

obstacles présents au sol, et en appliquant de

facon alternée: A O | atr

- des mouvements en spirale B )

- des mouvements linéaires périmétraux N

- des mouvements linéaires diagonaux

- “SPOT cleaning” automatique: des mou- :
vements en spirale accélérés et une puis- —
sance d'aspiration majeure lorsque, a
travers ses capteurs de détection de la
poussiére, il intercepte une zone particu-
lierement sale. La fonction s'interrompt
automatiquement aprés avoir nettoyé la
zone, ou elle pourra étre interrompue
avec la touche “CLEAN".

Attention!

Pour obtenir un nettoyage efficace et assurer que le Robot couvre, dans les temps les
plus courts possible, la totalité de la surface de la piéce sans laisser de zones décou-
vertes, il est nécessaire de libérer le plus possible le sol des obstacles éventuels.

Attention!

Pour éviter que le Robot reste bloqué, retirer et soulever les cordons et fils électriques
qui pourraient se tordre autour des brosses rotatives et causer la chute des meubles
ou leur rupture.

2) SPOT cleaning:
si on veut concentrer le nettoyage sur une zone précise, il est possible de sélectionner, avec la touche

@ de la télécommande ou avec la touche “SPOT” située sur le Robot, la fonction Spot cleaning (pour
la modalité de fonctionnement, se référer aux descriptions précédentes).

3) Nettoyage périmétral:

T
positionnez le Robot prés d’'un bord (ex. mur, meuble) et frapper la touche “5" de la télécommande.
Le Robot se déplace le long du périmeétre.

Attention!
Si vous positionnez le Robot au centre de la piéce, il est possible qu'’il ne soit pas en
mesure de localiser et de rejoindre le périmétre a couvrir.
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Il est possible d'interrompre le nettoyage du périmetre de la piéce en frappant la touche “CLEAN” qui
raméne I'appareil sur “pause” et/ou “Stand-by". Le nettoyage du périmétre s'interrompt automatique-
ment lorsque le Robot intercepte sa base de recharge ou quand la batterie est épuisée.

4) Nettoyage linéaire:
en agissant sur les poussoirs (8) situés sur la télécommande, il est possible de diriger le Robot méme
pendant son déplacement.

Attention!
Le robot peut tomber s’il est dirigé manuellement vers les dénivellations car la com-
mande manuelle prévaut sur le capteur de détection du vide.

Attention!
Si vous dirigez manuellement le robot, tenez toujours compte du fait que le capteur de
détection du vide (Z) se trouve situé sur la partie avant de la base.

5) Retour a la base de recharge:

en agissant sur la touche “E1” de la télécommande ou sur la touche “HOME” placée sur le Robot, il

est possible de le faire retourner a la base quand on le désire.

Les indications a suivre sont les mémes que celles relatives a la recharge automatique:

- il est nécessaire que le Robot puisse intercepter le signal a infrarouges de la base de recharge qui
doit pour cela étre positionnée dans la méme piece;

- sile Robot n'est pas en mesure de rentrer a la base a la premiére tentative, il continuera a essayer
jusqu’a ce qu'il se positionne correctement.

Attention!

Le Robot ne pourra pas revenir a la base de recharge si cette derniére n’est pas branchée
au réseau électrique; dans ce cas, la fonction d’aspiration décroit jusqu’a épuisement total
et le Robot s’éteint.

Attention!
Si le Robot se trouve dans une piéce différente de la base de recharge, il ne sera pas en
mesure de recevoir le signal de rappel.

Attention!
Pendant le retour a la base de recharge, la fonction d’aspiration est interrompue et par
conséquent le niveau de bruit est lui aussi amorti.

Attention!

Si le Robot est en mouvement, pour sélectionner la modalité de fonctionnement avec
la télécommande, il faut d’abord ramener I'appareil sur “pause” a travers la touche
“CLEAN” puis procéder ensuite a la sélection de la fonction désirée.
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PAROI VIRTUELLE (VIRTUAL WALL)

La “virtual wall” sert a empécher que le Robot entre dans des zones ou I'accés n'est pas permis. Pour de
meilleurs résultats, positionnez la “virtual wall” a I'extérieur de 'accés a la zone que I'on désire interdire.
La “virtual wall” peut avoir un rayon d’action qui va jusqu'a 3 métres.

- Installez avant tout les batteries dans
leur logement (type D ou R20) aprés
avoir soulevé le couvercle inférieur (3)
comme illustré en figure. Pour refermer
le couvercle, aprés avoir introduit I'un de
ses cOté dans la fissure, encastrer par
pression l'autre extrémité.

Attention!
En cas d'inutilisation sur une période prolongée, retirer les batteries.

- Placez la “virtualwall” dans la position ou
elle devra agir et actionnez linterrupteur
(2). Orienter l'indication “II1»” présente
sur la “virtualwall” vers la zone ou le signal
devra se diriger.

- Eteignez linterrupteur (2) en cas de non
utilisation de la “virtualwall”.

DURANT LE CYCLE DE NETTOYAGE

Le temps de couverture d’une piéce peut varier selon la typologie du sol, la quantité d'encombrements que le
Robot peut rencontrer dans son parcours et les dénivellations éventuelles du sol. Grace a ses capteurs anti-
collision frontaux, le Robot arrive a intercepter les surfaces (parois, meubles) en évitant de les heurter. Par
contre, si l'obstacle est représenté par des angles ou par des parties tubulaires des meubles, un léger heurt
est possible. Grace cependant aux capteurs spéciaux antichute situés sur la base, le Robot est en mesure
de reconnaitre les dénivellations du sol ou le vide et évite ainsi de tomber des escaliers ou des étageres.
Par ailleurs, le Robot arrive a dépasser les dénivellations comme les seuils de porte ou les tapis et a
se dégager des obstacles (tubes, etc.) qui ont une hauteur qui ne dépasse pas 1 cm.

Attention!
En cas de nettoyage de tapis, éviter que le Robot entre en contact avec les franges et éviter
le nettoyage de tapis a poils longs car ils pourraient se tordre autour des brosses rotatives.
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Programmation du nettoyage quotidien Robot aspirateur FR

UTILISATION DUROBOTAVEC UNE EXPOSITIONIMPORTANTE
A LA LUMIERE DU SOLEIL

En cas d'utilisation du produit dans des piéces a grande exposition solaire, nous conseillons de fermer les
volets pour réduire en partie 'exposition et éliminer tout risque de reflets qui pourraient modifier la direction
et la parcours du produit.

PROGRAMMATION DU NETTOYAGE QUOTIDIEN

La télécommande permet de programmer I'heure de démarrage du cycle de nettoyage quotidien,
variable sur un maximum de 7 jours.
Installez avant tout les deux piles (du type
AAA ou R03) dans le logement situé au dos
de la télécommande aprés avoir soulevé le
couvercle. Pour refermer le couvercle, aprés
avoir introduit un coté dans la fissure, enclen-
chez l'autre extrémité par pression.

Attention!
Vérifier que les batteries (type AAA ou R03) de la télécommande aient été installées.

Pour programmer I'heure de fonctionnement, il est nécessaire de programmer préalablement la montre.

PROGRAMMATION DATE ET HEURE

La programmation du jour et de I'heure s'effectue exclusivement a travers le touch screen placé sur

le Robot:

- appuyez sur la touche “PLAN” pendant 3 secondes pour accéder au réglage de la montre.

- appuyez sur les touches “SPOT” et “HOME” pour programmer les heures; appuyez ensuite sur
“PLAN” pour confirmer et passer aux minutes.

- appuyez sur les touches “SPOT” et “HOME” pour programmer les minutes; appuyez ensuite sur
“CLEAN” pour confirmer et passer au réglage du jour.

- appuyez sur les touches “SPOT” et “HOME” pour programmer le jour, du numéro “1” qui représente
le lundi jusqu’au “7” pour le dimanche.

- Frappez “CLEAN” pour confirmer et quitter la programmation.

- Pour effacer I'heure, il faut programmer 'heure 00:00 et enregistrer.

PROGRAMMATION DU PROGRAMME DE NETTOYAGE

1) A travers le panneau de commande (B) situé sur le corps de I'appareil:

- Appuyez sur la touche “CLEAN” pour ramener le Robot sur “pause”.

- Appuyez sur la touche “PLAN” pour accéder a la programmation.

- Appuyez sur les touches “SPOT” et “HOME” pour programmer le jour, du numéro “1” qui représente
le lundi jusqu’au “7” pour le dimanche.

- Appuyez sur la touche “CLEAN” pour confirmer et quitter la programmation ou sur “PLAN”" pour
programmer I'heure de nettoyage quotidien.
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FR Robot aspirateur Nettoyage et entretien

- Appuyez sur les poussoirs “SPOT” et “HOME” pour programmer les heures; appuyez ensuite sur
“PLAN” pour confirmer et passer aux minutes ou sur “CLEAN” pour confirmer et revenir sur les jours.

- Appuyez sur les touches “SPOT” et “HOME” pour programmer les minutes; appuyez ensuite sur
“CLEAN” pour confirmer et quitter la programmation, en revenant sur les jours, ou sur “PLAN" pour
confirmer et revenir sur les heures.

2) Avec la télécommande:
- Appuyez sur la touche “CLEAN” pour ramener le Robot sur “pause”.

- Appuyez sur la touche «O- pour accéder a la programmation.

- Appuyez sur les touches “A” et “v” pour programmer le jour, du numéro “1” qui représente le lundi
jusqu'au “7” pour le dimanche.

- Appuyez sur la touche “CLEAN” pour confirmer et quitter la programmation ou sur «O- pour pro-
grammer I'heure de nettoyage quotidien.

“« 'l

- Appuyez sur les touches directionnelles “A” et “v” pour programmer les chiffres et sur les touches

“«_n “n

<" et “>” pour passer des heures aux minutes, apres avoir confirmé en frappant la touche @
- Appuyez sur la touche “CLEAN” pour confirmer et revenir sur les jours.

Attention!

Un signal sonore confirme I'enregistrement effectif des données programmées. Si
aucun son n’est émis, procéder a une nouvelle programmation et a I'enregistrement
des paramétres.

A I'heure sélectionnée, le Robot quitte sa base de recharge pour entamer le cycle de nettoyage puis
revient sur la base de recharge quand le cycle de nettoyage est terminé ou si les batteries sont presque
entiérement déchargées. Du moment ou le Robot entame son retour a la base de recharge, il peut
employer jusqu’a 30 minutes pour intercepter le signal et se repositionner sur sa “Home Base”.

NETTOYAGE ET ENTRETIEN

Pour un entretien correct du Robot il est opportun de suivre les régles suivantes:

NETTOYAGE PERIODIQUE DES
BROSSES LATERALES ET SUBSTITU-

TION EN CAS D’ENDOMMAGEMENT.

- Retirez la vis située au centre de chaque
support des brosses.

- Retirez les brosses et les remplacer éven-
tuellement en cas d’'usure excessive, en
faisant trés attention a ce que les lettres
“L” (gauche) et “R” (droite) coincident
avec les mémes lettres situées sur la
base du produit.

-
N
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Nettoyage et entretien Robot aspirateur FR

NETTOYAGE DU RECIPIENT A POUSSIERE DE PREFERENCE APRES CHAQUE UTILISATION

Dés que licone (13) sur le panneau de commande (B) s'allume, le Robot interrompt les opératiosn

de nettoyage pour revenir a sa base de recharge et il sera nécessaire de procéder au nettoyage du

récipient a poussiére et de la fissure d'aspiration de la saleté (S).

Le Robot reprend les opérations de nettoyage seulement aprés avoir vidé le récipient.

- Soulevez le couvercle (A) en exergant
avec décision une légére pression sur le
logo “push”: le couvercle s'ouvrira lente-
ment.

- Extrayez le récipient a I'aide du manche.

- Ouvrez le récipient en agissant sur la
languette latérale et extrayez le filtre
primaire (J) interne; nettoyez-le avec le
pinceau (E) fourni en dotation et lavez-le
éventuellement s'il est trés sale.
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FR Robot aspirateur Nettoyage capteurs

- Retirez le filtre HEPA au moyen de la
languette et lavez-le a l'aide du pinceau.

Attention!
Laver le filtre HEPA tous les 15-30 jours d’utilisation et le remplacer tous les 6 mois.

- Videz le récipient & poussiére et nettoyez-le a I'aide du pinceau et/ou lavez-le.
- Essuyez parfaitement tous les composants, procédez au montage en prétant une attention particu-
liere a l'installation du filtre Hepa dans son emplacement.

Attention!

Contréler qu’aun objet ou accumulation de saleté n’obstruisse la bouche d’aspiration
du robot et les retirer éventuellement délicatement a I'aide d’un chiffon souple et sec
afin d’éviter 'actionnement continu de la fonction SPOT.

NETTOYAGE CAPTEURS

- Nettoyez le Robot a I'aide d'u chiffon souple en faisant trés attention a la bande de capteurs (G) et
aux points de contact avec la base de recharge.
- Assurez-vous toujours que les roulettes et leur logement ne soient pas bouchés par de la saleté.
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Recherche des pannes de fonctionnement

Robot aspirateur FR

RECHERCHE DES PANNES DE FONCTIONNEMENT

Code sur Cause Solution

I'afficheur

(12)

EO01 La roulette de gauche ne Contréler la roulette de gauche.
fonctionne pas.

E02 La roulette de droite ne fonc- | Contréler la roulette de droite.
tionne pas.

E04 Le corps de I'appareil est Repositionner le Robot sur le sol.
soulevé.

EO05 Défaut des capteurs pour Nettoyer les capteurs, si le probléme persiste
obstacles bas (2). demander la réparation.

E06 Défaut des capteurs pour Controler la sensibilité de la bande de capteurs et
obstacles hauts (G). I'absence d’objets étrangers.

EO07 La brosse de gauche ne Contrdler la brosse de gauche.
fonctionne pas.

E08 La brosse de droite ne fonc- | Contréler la brosse de droite.
tionne pas.

E09 Le corps de l'appareil s'est Déplacer le Robot et le faire redémarrer.
bloqué.

E10 Le corps de I'appareil est mis | Positionner l'interrupteur (T) sur ON.
sous recharge avec l'inter-
rupteur (T) sur OFF

E11 Mauvais fonctionnement du | Eteindre I'appareil et contacter un centre aprés-
produit vente autorisé

E12 Mauvais fonctionnement du | Eteindre I'appareil et contacter un centre aprés-
produit vente autorisé

E13 Mauvais fonctionnement du | Eteindre I'appareil et contacter un centre aprés-
produit vente autorisé

E14 Absence de batterie ou Vérifier que les batteries soient introduites ou que

Robot éteint.

le poussoir de mise en marche soit positionné sur
ON.

Icone (13) et
“I” allumés

Récipient & poussiére plein
ou passage aspiration
obstrué.

Nettoyer le récipient a poussiére et le passage de
I'aspiration.

Note: si les erreurs devaient persister, zérotez le Robot en agissant sur l'interrupteur (T) situé sur la
partie inférieure; si cela ne suffit pas pour résoudre le probléme, contactez le centre de service aprés-

vente autorisé.
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Spécifications
de nettoyage

FR Robot aspirateur Caractéristiques
CARACTERISTIQUES

Typologie Caractéristique Détail

Diamétre 340 mm

Spéjcific-ations Hauteur 90 mm

mécaniques -
Poids 3,0Kg
o Voltage 14,4V
Spécifications électriques Type batteries Ni-MH 2000 mAH
Capacité récipient poussiére 051
Type de recharge Recharge Automatique /
Manuelle

Modalité de nettoyage

Automatique, Turbo,
Périmétrale, Planifiée quoti-
diennement

Temps de recharge

Environ 3h30

Temps de nettoyage

90 minutes maximum

Type poussoir Corps Principal

Touch screen

Batteries paroi virtuelle (virtual wall)

Type D ou R20

Batteries télécommande

Type AAA ou R03
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BON DE GARANTIE

La garantie est valable pour une durée de trois ans a dater du jour de 'achat ou de la livraison effective
des articles. Elle ne peut étre reconnue valable que sur production du bon de caisse et du bon de ga-
rantie diment renseigné. Il est donc indispensable de conserver ces deux documents.

Le fabricant s'engage a traiter gratuitement toute réclamation relative a un probleme de matériel ou
a un défaut de fabrication, en se réservant le droit d'opter a sa convenance entre une réparation, un
échange, ou un remboursement en especes. La garantie ne s’applique pas aux dommages survenus a
I'occasion d’'un accident, d’'un événement imprévu (foudre, inondation, incendie, etc. ), d’'une utilisation
inappropriée ou d'un transport sans précaution, d'un refus d'observer les recommandations de sécurité
ou d’entretien, ou de toute forme de modification ou de transformation inappropriée.

La garantie pour les pieces d'usures et consommables (comme par exemple les ampoules, les batte-
ries ou les pneus) est valable 6 mois dans le cadre d’'une utilisation normale et con-forme. Les traces
d’'usures causées par une utilisation quotidienne (rayures, bosses) ne sont pas considérées comme des
problémes couverts par la garantie.

L'obligation légale de garantie du fournisseur n'est pas limitée par la présente garantie. La durée de validité de la ga-
rantie ne peut étre prolongée que si cette prolongation est prévue par des dispositions Iégales. Dans les pays ot les
textes en vigueur prévoient une garantie (obligatoire) et/ou une obligation de tenue de stock de piéces détachées,
et/ou une réglementation des dédommagements, ce sont les obligations minimum prévues par la loi qui seront
prises en considération. L'entreprise de service apres-vente et le vendeur déclinent toute responsabilité relative aux
données contenues et aux réglages effectués par le déposant sur le produit lors de 'envoi en réparation.

Aprés I'expiration de la durée de garantie, il vous est toujours possible d’adresser les appareils défec-
tueux aux services aprées-vente a des fins de réparation. Mais en dehors de la période de garantie, les
éventuelles réparations seront effectuées a titre onéreux. Au cas ou les réparations seraient payantes,
vous serez avertis auparavant.

Adresses des points de SAV: Zeitlos Service
clo M+R Spedag Group
Hirsriitiweg, CH-4303 Kaiseraugst
Hotline: 00800-0934 8567
Désignation du fabricant/de I'importateur: Ariete Deutschland GmbH

Konigsallee 61
40215 Dusseldorf - Germany

Courriel: info@zeitlos-vertrieb.de
Désignation du produit: Robot aspirateur

N° d'identification du fabricant/du produit: 2712

N° d'article: 33828

Période de promotion: 11/2013

Nom et siége social de I'entreprise: Aldi SUISSE AG

Niederstettenstralle 3
CH-9536 Schwarzenbach SG

DeSCrPioN AU AETAUL: ......couvricicicciec s
NOM B FCNBIEUL: ...ttt et en ettt ss sttt et et esanssnsnsnens
Code Postal/Ville: ........cccvevrccccereereren. RUB: e
I 0 T T
SIGNALUIE: ..ot




IT Robot aspirapolvere Grazie per la Vostra fiducia

Gentile cliente,
desideriamo ringraziarLa per aver acquistato il nuovo Robot aspirapolvere intelligente PROFIMASTER
che effettua le pulizie dei pavimenti in modo autonomo ed accurato.

Il Robot é infatti in grado di aspirare lo sporco dai pavimenti mediante un motore aspirante e spazzole
rotanti laterali che consentono di raggiungere anche gli angoli della casa, intorno e al di sotto dei
mobili e lungo i muri.

Il Robot riesce a coprire completamente la superficie che si desidera pulire mediante movimenti cir-
colari, perimetrali e lineari e puo essere utilizzato su qualsiasi tipo di pavimento: parquet, piastrelle,
vinile, linoleum, compresi i tappeti.

Grazie a speciali sensori, il Robot

- evita o supera ostacoli

- evita la collisione con la mobilia

- evita i dislivelli

- riconosce la quantita di sporco presente sul pavimento adeguando cosi la propria capacita aspirante

Lo sporco é raccolfo in un contenitore faciimente estraibile e svuotabile, dotato di filtro Hepa capace
di trattenere polveri sottili, polline, peli di animali e micro particelle.

Silenzioso e rispettoso dellambiente, il robot e anche in grado di ricaricarsi autonomamente mediante
il sistema di rientro alla base di ricarica e pud essere programmato per le pulizie nell'ora del giorno
desiderata e in orario diverso in ciascun giorno della settimana.

Dotato di display touch screen e telecomando, pud essere comodamente impostato sia in remoto che
dal prodotto stesso.

In poco tempo il Robot diventera un compagno indispensabile che Le regalera tempo libero da dedicare
ad altre attivita.

50



Responsabilita

Robot aspirapolvere

IT

RESPONSABILITA

Curatore del manuale:

Produttore:

Venditore:

De‘Longhi Appliances Sl
Ariete Commercial Division
Via L. Seitz, 47 - 31100 Treviso

De‘Longhi Appliances Srl
Ariete Commercial Division
Via L. Seitz, 47 - 31100 Treviso

De‘Longhi Appliances Srl
Ariete Commercial Division
Via L. Seitz, 47 - 31100 Treviso

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA

Il prodotto descritto nel presente manuale & conforme alle seguenti direttive dell’Unio-

c € + Direttiva in materia di bassa tensione 2006/95/CE

+ Direttiva inerente la compatibilita elettromagnetica 2004/108/CE
La Dichiarazione di conformita dell’'Unione Europea pud essere richiesta allindirizzo
riportato nel tagliando di garanzia alla fine del presente manuale.

ne Europea:
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IT Robot aspirapolvere

Descrizione del Robot e dei componenti

DESCRIZIONE DEL ROBOT E DEI COMPONENTI

=S rTIOMMOoOO >

Coperchio contenitore dello sporco
Display e pannello comandi (touch screen)
Telecomando

Spazzole di ricambio

Pennello per pulizia

Ricevitore segnale a infrarossi

Fascia sensori anti urto per ostacoli alti
Parete virtuale (virtual wall)
Caricabatterie

Punti di contatto per la ricarica
Trasmettitori segnali a infrarossi

N<CcCcCHnwXoOUo=z

Base di ricarica (‘HOME BASE’)

Spia di alimentazione

Presa per cavo di alimentazione

Corpo dell'apparecchio

Spazzole rotanti

Fessura di aspirazione sporco

Interruttore accensione/spegnimento (ON/OFF)
Coperchio batteria

Punti di contatto con base di ricarica
Sensori anti urto per ostacoli bassi e antica-
duta

[$,]
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Descrizione del Robot e dei componenti Robot aspirapolvere IT

Contenitore dello sporco

Presa per cavo di alimentazione
Supporto filtro Hepa

Filtro Hepa (n. 1 extra)

Filtro primario

Y

<

Cxs==<Xx

Trasmettitori segnali a infrarossi
Interruttore accensione / spegnimento
Coperchio inferiore

Uscita segnale

Spia uscita segnale

OB WwnN -
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Robot aspirapolvere Descrizione del Robot e dei componenti

Pulsante rientro alla base di ricarica
Pulsante “CLEAN” di accensione
Pulsanti direzionali

Pulsante pulizia perimetrale
Pulsante “SPOT cleaning”

Pulsante per la programmazione

—_ =2 O0o~ND®

- o

""
N

12 Display orario e informazioni

13 Icona segnalazione contenitore dello
Sporco pieno

14 Pulsante touch screen rientro alla

12 base di ricarica
- - = 15 Pulsante touch screen “CLEAN” di
17— biay) HILT-LILE ) (= 43 accensione con illuminazione
oo oo\ 16 Pulsante touch screen “SPOT clea-

ning”
16— ‘CLEA") (H?.ME)—14 17 Pulsante touch screen “PLAN”
¥
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Robot aspirapolvere Avvertenze importanti

AVVERTENZE IMPORTANTI

LEGGERE QUESTE ISTRUZIONI PRIMA DELL’USO.
CONSERVARE SEMPRE QUESTE ISTRUZIONI.

A PERICOLO PER | BAMBINI A

. Questo apparecchio non deve essere utilizzato da persone (compresi i

bambini) con capacita fisiche, sensoriali 0 mentali ridotte; da persone che
manchino di esperienza e conoscenza dell'apparecchio, a meno che siano
attentamente sorvegliate o ben istruite relativamente all'utilizzo dellappa-
recchio stesso da parte di una persona responsabile della loro sicurezza.
Assicurarsi che i bambini non giochino con I'apparecchio.

Non lasciar pendere il cavo in un luogo dove potrebbe essere afferrato
da un bambino.

Informare tutte le persone a casa del funzionamento in atto del Robot.
Prestare massima attenzione ai bambini ed agli animali durante l'uso.
Allorché si decida di smaltire come rifiuto questo apparecchio, si racco-
manda di renderlo inoperante. Si raccomanda inoltre di rendere innocue
quelle parti dell'apparecchio suscettibili di costituire un pericolo, special-
mente per i bambini che potrebbero servirsi dell’apparecchio per i propri
giochi.

Gli elementi dellimballaggio non devono essere lasciati alla portata dei
bambini in quanto potenziali fonti di pericolo.

A PERICOLO DOVUTO A ELETTRICITA A

Assicurarsi che il voltaggio elettrico dell'apparecchio corrisponda a quello
della vostra rete elettrica.

Per caricare il Robot utilizzare solo la base di ricarica e il caricabatterie forniti.
Assicurarsi di avere sempre le mani ben asciutte prima di utilizzare o di
regolare gli interruttori posti sullapparecchio o prima di toccare la spina e
i collegamenti di alimentazione.
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Avvertenze importanti Robot aspirapolvere IT

A PERICOLO DERIVANTE DA ALTRE CAUSE A

10. Non lasciare I'apparecchio esposto ad agenti atmosferici (pioggia, sole,
ecc...).

11. Non mettere I'apparecchio sopra o in prossimita di fonti di calore.

12. Non immergere mai il corpo del prodotto, la base di ricarica, la spina ed il
cavo elettrico in acqua o altri liquidi, usare un panno umido per la loro pulizia.

13. Quando I'apparecchio non & in funzione, rimuoverlo sempre dalla base di
ricarica o disconnetterlo dal caricabatterie e spegnere l'interruttore di accen-
sione prima di inserire o togliere le singole parti o prima di eseguire la pulizia.

14. Non usare I'apparecchio o la base di ricarica se il cavo elettrico o la spina
risultano danneggiati, o se I'apparecchio stesso risulta difettoso; tutte le
riparazioni devono essere eseguite solamente dal centro assistenza o da
tecnici autorizzati, in modo da prevenire ogni rischio.

15.In caso di sostituzione e/o manutenzione dell'alimentatore o del cavo
elettrico di alimentazione, rivolgersi ad un Centro Assistenza Autorizzato
0 ad un rivenditore autorizzato.

16. In caso di fuoriuscita di liquido dalle batterie, 'apparecchio non deve
essere utilizzato ma portato al piu vicino Centro Assistenza per la sosti-
tuzione delle stesse.

17. L'apparecchio funziona con batterie ricaricabili, pertanto alla fine della sua
vita non deve esser smaltito insieme ai rifiuti urbani. Pué essere conse-
gnato presso gli appositi centri di raccolta differenziata predisposti dalle
amministrazioni locali, oppure presso i rivenditori che forniscono questo
servizio. Smaltire separatamente un elettrodomestico consente di evitare
possibili conseguenze negative per 'ambiente e per la salute derivanti
da un suo smaltimento inadeguato e permette di recuperare i materiali
di cui € composto al fine di ottenere un importante risparmio di energia e
di risorse. Per rimarcare I'obbligo di smaltire separatamente gli elettrodo-
mestici, sul prodotto e riportato il marchio del contenitore di spazzatura
mobile barrato. Non gettare mai le batterie nel fuoco.

18. L'apparecchio € concepito per il SOLO USO DOMESTICO e non deve
essere adibito ad uso commerciale o industriale.

19. Ricaricare ed utilizzare I'apparecchio solo in luoghi chiusi.
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IT Robot aspirapolvere Avvertenze importanti

ATTENZIONE POSSIBILI DANNI MATERIALI

20. Non aspirare cenere, pezzi di vetro, calcinacci, oggetti appuntiti o taglienti
e liquidi.

21. Evitare che indumenti o parti del corpo si incastrino nelle ruote o nelle
spazzole rotanti del Robot.

22. 'apparecchio non deve entrare a contatto con sigarette, accendini, fiam-
miferi o altri oggetti infiammabili.

23. Non appoggiare mai oggetti sul corpo del Robot, non sedervisi mai sopra.

24. Prima dell'uso, raccogliere quanto presente sul pavimento (rimuovere
tutti gli oggetti fragili ed i cavi, indumenti, carte, tende, ed evitare frange
di tappeti, in quanto potrebbero rimanere incastrati nell'apparecchio e far
cadere oggetti da tavoli o scaffali).

25. Il Robot non deve essere usato senza filtri, oppure qualora i filtri siano
rotti o danneggiati.

26. Non aspirare mai su superfici bagnate.

27. Non aspirare mai liquidi o residui di candeggina, vernice o altri prodotti
chimici o sostanze umide.

28. Scollegare sempre il Robot o la base di ricarica dalla rete elettrica in caso
di inutilizzo prolungato.

29. Per non compromettere la sicurezza dell'apparecchio, utilizzare solo parti
di ricambio e accessori originali, approvati dal costruttore.

30. Per staccare la spina, afferrarla direttamente e staccarla dalla presa a
parete. Non staccarla mai tirandola per il cavo.

31. In caso di utilizzo di prolunghe elettriche, quest'ultime devono essere ade-
guate alla potenza dell’'apparecchio, onde evitare pericoli alloperatore e
per la sicurezza del’ambiente dove si opera. Le prolunghe non adeguate
possono provocare anomalie di funzionamento.

32. Eventuali modifiche a questo prodotto, non espressamente autorizzate
dal produttore, possono comportare il decadimento della sicurezza e della
garanzia.
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SMALTIMENTO

» Indicazioni per lo smaltimento in conformita alla direttiva UE 2002/96/CE

Il Vostro aspirapolvere viene imballato in modo tale da evitare danni durante il trasporto.
Gli imballi sono composti da materie prime e, di conseguenza, sono riciclabili oppure possono essere
inseriti nuovamente nel ciclo vitale delle materie prime.

Non gettare via il materiale impiegato per gli imballi ma consentirne il riciclaggio.

Imballo dell'apparecchiatura:
+ Depositare gli imballi di carta, cartone e cartone ondulato nei punti di raccolta della carta
+ Depositare anche le parti di imballo di plastica e la pellicola negli appositi punti di raccolta.

/7N /N /N Negliesempi per la marchiatura della plastica viene riportato quanto segue:
Cfa Cfa C_Of_) PE per polietilene, il numero identificativo 02 per PE-HD, 04 per PE-LD, PP
PE

PP ps  Per polipropilene, PS per polistirolo.

[ |

Il prodotto, alla fine della propria vita utile, non deve essere trattato come un rifiuto domestico generico
ma deve essere portato in un punto di raccolta differenziata per il riciclaggio di apparecchiature elettri-
che ed elettroniche. Il simbolo apposto sul prodotto o sul manuale si riferisce a quanto sopra.

| materiali sono riciclabili come indicato dalla propria marchiatura. Il riciclaggio, il riutilizzo del materiale
o le altre forme di trattamento delle apparecchiature usate permettono di dare un importante contributo
alla tutela ambientale.

Smaltire le apparecchiature fuori uso conformemente alle direttive locali.

Rivolgersi alla propria amministrazione comunale locale per informazioni in merito ai punti di smalti-
mento autorizzati.

Attenzione!

Le pile usate non devono essere gettate nella spazzatura. Provvedere all’eliminazione
presso punti di raccolta differenziata o rimandarle presso il punto vendita in cui si sono
acquistate o presso i centri autorizzati.
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ISTRUZIONI PER L’USO

- POSIZIONARE LA BASE DI RICARICA
(N) su una superficie rigida e contro un
muro libero da ostacoli per 1 metro per
ciascun lato e per circa 2 metri frontal-
mente.

Inserire la spina del cavo di alimentazione
(I) nella relativa presa (P) posta sulla base
di ricarica e quindi collegare il caricabatte-
ria alla rete elettrica.

La spia di alimentazione (O) della base
di ricarica si accendera confermandone il
corretto collegamento.

- ACCENDERE L'INTERRUTTORE (T), posto sulla base del prodotto, portandolo in posizione ON,
per consentirne la ricarica ed il successivo funzionamento. La corretta accensione sara segnalata
dal lampeggiamento delle icone (13-14-16-17).

Attenzione!

Qualora il Robot venga collegato alla rete elettrica senza che sia stato previamente
acceso mediante tasto ON, sul display comparira il codice di errore “E10”, le icone 13-
14-16-17 lampeggeranno e sara emesso un segnale acustico intermittente per avvertire
della mancata ricarica.

- CARICARE LA BATTERIA:
Il Robot viene alimentato da una batteria Ni-MH ricaricabile.
Le modalita di ricarica sono:

a) Direttamente mediante adattatore (1)
Inserire la spina del caricabatterie (I) diret-
tamente nella presa (Y) posta sul corpo
del prodotto (P).

Attenzione!

Non utilizzare mai questa modalita di ricarica quando il Robot é stato programmato per
una accensione posticipata (vedi capitolo “Programmazione della pulizia giornaliera”),
in modo da evitare danni al cavo e al prodotto in fase di inizio del ciclo di pulizia.
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Robot aspirapolvere

IT

b) Mediante base di ricarica (N)

Dopo aver correttamente installato la “Home
Base”, posizionare il Robot sulla base di
ricarica assicurando che i poli di ricarica (V)
combacino con i contatti di ricarica (L) della
base.

| contatti di ricarica della “Home Base”
hanno un basso voltaggio e non costitu-
iscono alcun pericolo.

c) Auto-ricarica:
I Robot rientrerd automaticamente alla
“Home Base” quando le batterie staranno
per esaurirsi.
A tal fine sara necessario che possa
trovare il segnale a infrarossi della “Home
Base” che deve pertanto essere posizio-
nata nella stessa stanza in cui avverra la
pulizia.
Se il Robot non & in grado di rientrare alla
base al primo tentativo, continuera a ten-
tare fino a che non riuscira a posizionarsi

correttamente su di essa.

A\

A\

Attenzione!

Il Robot non potra rientrare alla base di ricarica se quest’ultima non é collegata alla
rete elettrica; in tal caso la funzione aspirante decrescera fino ad esaurirsi e il Robot

si spegnera.

Attenzione!

Qualora il Robot si trovi in una stanza diversa dalla base di ricarica non sara in grado di

ricevere il segnale di richiamo.

Attenzione!

Accertarsi che il cavo di alimentazione non intralci il passaggio del Robot, evitando cosi

il rischio di blocco delle spazzole rotanti.
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NOTE SULLA RICARICA E L'AUTONOMIA

Attenzione!
Prima del primo utilizzo, & necessario ricaricare I'apparecchio per almeno 12 ore. Una
ricarica di durata inferiore potrebbe compromettere la vita delle batterie.

Nelle successive ricariche il tempo di ricarica & di 3,5 h per assicurare un completo ciclo di pulizia di
1,5h.

Tempo prima ricarica 12h

Tempo successive ricariche 35h

Autonomia di funzionamento 90 min. (compreso il rientro alla base)

Stato del Robot Stato del display (12)

Durante la carica Il display visualizzera “1111”, con ripetizione da
destra verso sinistra.

Batteria scarica Il display visualizzera “Lo”

Carica conclusa Il display visualizzera “FULL”

La batteria ha una vita di centinaia di cicli di pulizia se utilizzata in modo adeguato.

Per prolungarne il pit possibile la vita, mantenendo inalterata I'autonomia di funzionamento, occorre

attenersi ad alcune importanti regole di utilizzo:

- ricaricare il Robot frequentemente;

- ricaricare completamente la batteria prima di ogni ciclo di pulizia;

- tenere Robot sempre collegato all'alimentazione;

- se non si intende utilizzare 'apparecchio per molto tempo, caricare completamente le batterie, spengere
I'apparecchio mediante l'interruttore (T), estrarre le batterie e conservarle in luogo fresco e asciutto;

- dopo un prolungato non utilizzo procedere con una nuova completa ricarica.

Attenzione!
Evitare di lasciare le batterie scariche per molto tempo in quanto potrebbero subire
danni.

Attenzione!
Evitare di ricaricare a temperatura inferiore ai 4°C o superiore a 40°C.

In caso di esaurimento delle batteria, provvedere alla sostituzione togliendo il coperchio batterie (U)
mediante la rimozione delle viti.

Le batteria di tipo Ni-MH 14V 2000 mAH possono essere acquistate presso i Centri Assistenza
Autorizzati.
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MODALITA’ DI FUNZIONAMENTO CON AVVIAMENTO
Una volta terminato il ciclo di ricarica, sul display dell'apparecchio comparira la scritta “FULL” e sara
possibile attivare il Robot e iniziare il ciclo di pulizia. Per avviare il Robot occorre verificare il suo stato

Spie Stato del Robot
“Pausa’ Tasto “CLEAN” acceso e | E in pausa, in attesa di comandi.
icone 13-14-16-17 lampeg-
gianti
“Stand-by” Tasto “CLEAN” e icone 13-14- | E acceso (interruttore (T) su ON)
16-17 spente ma deve essere attivato prima di
poter impartire comandi.

a) Se il Robot & in “pausa” (non si muove e le icone 13-14-16-17 lampeggiano), significa che & in
attesa di comandi:

- per avviare un ciclo di pulizia occorre premere una sola volta il tasto “CLEAN" oppure premere, a secon-
da delle esigenze, uno tra i pulsanti posti sul pannello comandi (B) sul corpo dell'apparecchio:

- per portarlo da “pausa” a “stand-by” occorre premere il tasto “CLEAN” per 3 secondi oppure attendere
20 secondi finché le icone da lampeggianti si spegneranno.

b) Se il Robot & in “stand-by” (non si muove e le icone e tasto “CLEAN” sono spenti), significa che
€ acceso ma che deve essere attivato prima di poter impartire comandi; quindi per avviare il ciclo di
pulizia occorre premere il tasto “CLEAN” 2 volte:

- una prima volta per attivarlo e riportarlo in “pausa”: le icone 13-14-16-17 inizieranno a lampeggiare;

- una seconda volta per attivare la pulizia portandolo in “pulizia”: il pulsante “CLEAN” si illumina.

PULIZIA

Una volta attivato il ciclo di pulizia per interromperlo occorre premere una sola volta il tasto “CLEAN”;

in questo modo anche le icone inizieranno a lampeggiare.

- con una semplice pressione per portarlo in “pausa’, attendendo i 20 secondi perché entri automati-
camente in “stand-by”;

- con una pressione protratta per 3 secondi se si desidera portarlo direttamente in “stand-by”.
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Tramite telecomando o tramite touch screen € possibile selezionare varie modalita di pulizia:

1) Pulizia AUTOMATICA:
Premendo il tasto “CLEAN”, il Robot pulira la
stanza autonomamente, adattando automa-
ticamente il proprio percorso in ragione degli ‘
ostacoli presenti sul pavimento, applicando in Il
maniera alternata:
- movimenti a spirale A O | atr
- movimenti lineari perimetrali h )
- movimenti lineari diagonali 7\
- “SPOT cleaning” automatico: movimenti
a spirale accelerati e maggiore potenza :
aspirante quando, tramite i sensori di —
rilevamento polvere, intercettera un'area
particolarmente sporca. La funzione si
interrompera automaticamente dopo aver
pulito 'area, oppure potra essere interrot-
ta mediante il tasto “CLEAN".

Attenzione!

Per ottenere una pulizia efficiente ed assicurare che il Robot copra l'intera superficie
della stanza senza lasciare scoperte alcune zone e nel minor tempo possibile, & neces-
sario sgomberare il piu possibile il pavimento da ostacoli.

Attenzione!

Per evitare che il Robot rimanga bloccato rimuovere o sollevare cavi elettrici e fili che
potrebbero attorcigliarsi intorno alle spazzole rotanti minacciando la caduta dell’arredo
dalla mobilia o la rottura dello stesso.

2) SPOT cleaning:
quando si desideri concentrare la pulizia su un'area circoscritta, & possibile selezionare, mediante il

tasto @ del telecomando o il tasto “SPOT” sul Robot, la funzione Spot cleaning (per la modalita di
funzionamento fare riferimento a quanto descritto in precedenza).

3) Pulizia perimetrale:

T
posizionare il Robot in prossimita di un bordo (es. muro, mobile) e premere il tasto “5" del telecoman-
do. Il Robot si muovera lungo tutto il perimetro.

Attenzione!
Se posizionato nel centro della stanza, il Robot potrebbe non essere in grado di indivi-
duare e raggiungere il perimetro da coprire.

E’ possibile interrompere la pulizia perimetrale mediante il tasto “CLEAN” con cui tornera in “pausa” e/o
“stand-by”. La pulizia perimetrale si interrompera automaticamente quando il Robot intercettera la base
di ricarica o una volta esaurita la batteria.
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4) Pulizia lineare:
utilizzando gli appositi pulsanti (8) sul telecomando € possibile direzionare il Robot anche mentre & in
movimento.

Attenzione!
Se direzionato manualmente verso i dislivelli il robot potrebbe cadere, in quanto il comando
manuale prevale sul sensore di riconoscimento del vuoto.

Attenzione!
Se direzionato manualmente tenere sempre presente che il sensore di riconoscimento del
vuoto (Z) & posizionato nella parte anteriore della base.

5) Rientro alla base di ricarica:

mediante il tasto @ del telecomando o il tasto “HOME” sul Robot, & possibile farlo rientrare alla

base quando si desidera.

Valgono le medesime indicazioni relative all'auto-ricarica:

- € necessario che il Robot possa intercettare il segnale a infrarossi della base di ricarica che deve
pertanto essere posizionata nella stessa stanza in cui avverra la pulizia;

- se il Robot non & in grado di rientrare alla base al primo tentativo, continuera a tentare fino a che
non riuscira a posizionarsi correttamente.

Attenzione!
Il Robot non potra rientrare alla base di ricarica, se quest’ultima non é collegata alla rete
elettrica; in tal caso la funzione aspirante decrescera fino ad esaurirsi e il Robot si spegnera.

Attenzione!
Qualora il Robot si trovi in una stanza diversa dalla base di ricarica, non sara in grado
di ricevere il segnale di richiamo.

Attenzione!
Durante il rientro alla base di ricarica la funzione di aspirazione é sospesa, pertanto
anche il livello di rumorosita sara attutito.

Attenzione!

Se il Robot & in movimento, per selezionare la modalita di funzionamento dal teleco-
mando, & necessario preventivamente riportarlo in “pausa” tramite il tasto “CLEAN” e,
successivamente, procedere con la selezione della funzione desiderata.
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PARETE VIRTUALE (VIRTUAL WALL)

Il “virtual wall” serve per evitare che il Robot entri in zone in cui I'accesso non € consentito. Per risultati

migliori, posizionare il “virtual wall” all'esterno dell'accesso alla zona che si desidera inibire.

II *virtual wall” pud avere un raggio di azione fino a 3 metri.

- Installare innanzitutto le batterie nell'ap-
posito alloggiamento (tipo D oppure R20)
dopo aver sollevato il coperchio inferiore
(3) come mostrato in figura. Per chiudere
il coperchio, dopo averne inserito un lato
nella fessura, montare a pressione l'altra
estremita.

Attenzione!
In caso di mancato utilizzo per un periodo prolungato, rimuovere le batterie.

- Posizionare il “virtual wall” nella posizione
in cui dovra lavorare ed accendere ['inter-
ruttore (2). Rivolgere l'indicazione “l11»”
presente sul “virtual wall’ verso I'area in
cui dovra dirigersi il segnale.

- Spegnere l'interruttore (2) in caso di man-
cato utilizzo del “virtual wall’.

DURANTE IL CICLO DI PULIZIA

Il tempo di copertura di una stanza pud variare a seconda della tipologia di pavimento, della quantita
di ingombri che il Robot pud incontrare nel suo percorso e dei possibili dislivelli presenti sul pavimento.
Grazie ai sensori anticollisione frontali, il Robot riesce ad intercettare le superfici (pareti, mobili..) evitan-
do di collidere con essi. Qualora invece I'ostacolo sia rappresentato da angoli o parti tubolari della mobi-
lia, sara possibile un lieve urto. Grazie invece agli speciali sensori anti-caduta posti sulla base, il Robot
€ in grado di riconoscere i dislivelli del pavimento o il vuoto evitando cosi di cadere da scale o ripiani.
Il Robot inoltre riesce a superare dislivelli, come soglie e tappeti, e a divincolarsi da ostacoli (tubi,
piantane, ecc..) di altezza non superiore a 1 cm.

Attenzione!
In caso di pulizia di tappeti, ev tare che il Robot venga a contatto con frange ed evitare la
pulizia di tappeti a pelo lungo in quanto potrebbe attorcigliarsi attorno alle spazzole rotanti.
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UTILIZZO DEL ROBOT CON ELEVATA ESPOSIZIONE ALLA
LUCE DEL SOLE

In caso di utilizzo del prodotto in stanze ad alta esposizione solare consigliamo di chiudere le persiane
diminuendo in parte I'esposizione per ovviare a infrazioni che potrebbero modificare impropriamente la
direzione ed il percorso del prodotto.

PROGRAMMAZIONE DELLA PULIZIA GIORNALIERA

Tramite il telecomando & possibile programmare I'orario di inizio del ciclo di pulizia giornaliero, variabile
per un massimo di 7 giorni.

Installare innanzitutto le due batterie (tipo
AAA oppure R03) nell'apposito alloggiamen-
to posto sul retro del telecomando dopo aver
sollevato I'apposito coperchio. Per chiudere
il coperchio, dopo averne inserito un lato
nella fessura, montare a pressione laltra
estremita.

Per programmare I'orario di funzionamento & necessario prima impostare I'orologio.

IMPOSTAZIONE DELL'ORA E DEL GIORNO

L'impostazione dell'ora e del giorno correnti si effettua esclusivamente tramite il touch screen sul Robot:

- premere il pulsante “PLAN” per 3 secondi per entrare nel settaggio dell'orologio.

- Premere i pulsanti “SPOT” e “HOME" per impostare le ore; quindi premere “PLAN” per confermare
e passare ai minuti.

- Premere i pulsanti “SPOT” e “HOME” per impostare i minuti; quindi premere “CLEAN” per conferma-
re e passare al settaggio del giorno.

- Premere i pulsanti “SPOT” e “HOME” per impostare il giorno, dal numero “1” che rappresenta il
lunedi fino al “7” la domenica.

- Premere “CLEAN’ per confermare ed uscire.

- Per cancellare I'orario occorre impostare I'orario 00:00 e salvare.

IMPOSTAZIONE DEL PROGRAMMA DI PULIZIA

1) Tramite pannello comandi (B) sul corpo dell’apparecchio:

- Premere il pulsante “CLEAN” per portare il Robot in “pausa’.

- Premere il pulsante “PLAN” per entrare nella programmazione.

- Premere i pulsanti “SPOT” e “HOME” per impostare il giorno, dal numero “1” che rappresenta il
lunedi fino al “7” la domenica.

- Premere “CLEAN’ per confermare ed uscire oppure “PLAN” per programmare ['orario di pulizia giornaliero.

- Premere i pulsanti “SPOT” e “HOME" per impostare le ore; quindi premere “PLAN" per confermare e
passare ai minuti oppure “CLEAN” per confermare e ritornare ai giorni.

- Premere i pulsanti “SPOT” e “HOME” per impostare i minuti; quindi premere “CLEAN” per conferma-
re ed uscire, ritornando ai giorni, oppure “PLAN" per confermare e ritornare alle ore.
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2) Tramite telecomando:
- Premere il pulsante “CLEAN” per portare il Robot in “pausa’.

- Premere il pulsante «O- per entrare nella programmazione.

- Premere i pulsanti “A” e “v" per impostare il giorno, dal numero “1” che rappresenta il lunedi fino al
“7”" la domenica.

- Premere “CLEAN"” per confermare ed uscire oppure O per programmare l'orario di pulizia giornaliero.
- Premere i pulsanti direzionali “A” e “v” per impostare le cifre ed i tasti “<” e “>"

<" e “>" per passare dalle ore
ai minuti, dopo aver confermato premendo il tasto «Or,
- Premere “CLEAN” per confermare e ritornare ai giorni.

Attenzione!
Un segnale acustico confermera I'avvenuto salvataggio. Qualora non venisse emesso
alcun suono procedere con una nuova impostazione e successivo salvataggio.

All'orario selezionato il Robot si muovera dalla base di ricarica per iniziare il ciclo di pulizia e quindi
tornare alla base per la ricarica a ciclo di pulizia concluso o qualora le batterie siano quasi scariche.
Dal momento in cui ha inizio il rientro alla base, il Robot pud impiegare fino a 30 minuti per intercettare
il segnale e riposizionarsi sulla “Home Base”.

PULIZIA E MANUTENZIONE

Per una corretta manutenzione del Robot & opportuno attenersi alle seguenti regole:

PULIZIA PERIODICA DELLE SPAZ-
ZOLE LATERALI E SOSTITUZIONE

IN CASO DI DANNEGGIAMENTO.

- Rimuovere la vite posta al centro di cia-
scuna supporto spazzola.

- Rimuovere le spazzole ed eventualmente
sostituirle in caso di usura facendo ben
attenzione che i segni “L” (sinistra) e “R”
(destra) coincidano con i medesimi segni
posti sulla base del prodotto.

=
I>—]
‘\
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PULIZIA DEL CONTENITORE DELLA POLVERE PREFERIBILMENTE DOPO OGNI

UTILIZZO

Non appena l'icona (13) sul pannello comandi (B) si accendera il Robot interrompera le operazioni di

pulizia per tornare alla base di ricarica e sara necessario procedere con la pulizia del contenitore della

polvere e della fessura di aspirazione sporco (S).

Solo una volta svuotato il contenitore, il Robot riprendera le operazioni di pulizia.

- Sollevare il coperchio (A) mediante una
piccola ma incisiva pressione del logo
“push”: il coperchio si aprira lentamente.

- Estrarre il contenitore mediante il comodo
manico.

- Aprire il contenitore agendo sull'apposita
linguetta laterale ed estrarre il filtro prima-
rio (J) interno; pulirlo con I'apposito pen-
nello (E) in dotazione ed eventualmente
lavarlo se eccessivamente sporco.
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- Rimuovere il filtro HEPA mediante I'ap-
posita linguetta e pulirlo con I'apposito
pennello

Attenzione!
Lavare il filtro HEPA ogni 15-30 giorni di utilizzo e sostituirlo ogni 6 mesi.

- Svuotare il contenitore e pulirlo con I'aiuto del pennello e/o lavarlo.
- Asciugati perfettamente tutti i componenti, procedere al montaggio prestando particolare attenzione
all'inserimento del filtro Hepa nell'apposito alloggio.

Attenzione!

Controllare sempre che oggetti o cumuli di sporco non ostruiscano la bocchetta di aspi-
razione ed eventualmente rimuoverli con delicatezza con un panno morbido e asciutto,
onde evitare I’'azionamento continuo della funzione SPOT.

PULIZIA SENSORI

- Pulire il Robot con un panno morbido asciutto utilizzando particolare delicatezza la fascia dei sensori
(G) ed i punti di contatto con a base di ricarica.
- Assicurarsi sempre che le ruote o il loro alloggiamento non siano ostruite dallo sporco.
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RICERCA GUASTI

ne ostruito.

Codice sul | Causa Soluzione
display (12)
E01 La ruota sinistra non fun- Controllare la ruota sinistra.
ziona.
E02 La ruota destra non funziona. | Controllare la ruota destra.
E04 Il corpo dell'apparecchio & Riposizionare il Robot sul pavimento.
sollevato.
E05 Difetto dei sensori per ostacoli | Pulire i sensori, se il problema persiste, richiedere
bassi (2). la riparazione.
E06 Difetto dei sensori per ostacoli | Controllare la sensibilita della fascia dei sensori e
alti (G). che non vi siano oggetti estranei.
EO07 La spazzola sinistra non Controllare la spazzola sinistra.
funziona.
E08 La spazzola destra non Controllare la spazzola destra.
funziona.
E09 Il corpo dell'apparecchio si € | Muovere il Robot e riavviare.
bloccato.
E10 Il corpo dell'apparecchio Portare l'interruttore (T) su ON.
viene messo in carica con
linterruttore (T) su OFF.
E11 Malfunzionamento prodotto. | Spegnere I'apparecchio e rivolgersi al centro assi-
tenza autorizzato.
E12 Malfunzionamento prodotto. | Spegnere I'apparecchio e rivolgersi al centro assi-
tenza autorizzato.
E13 Malfunzionamento prodotto. | Spegnere I'apparecchio e rivolgersi al centro assi-
tenza autorizzato.
E14 Assenza di batteria o Robot | Assicurarsi che le batterie siano inserite o che il
spento. pulsante di accensione sia posizionato su ON.
Icona (13) e | Contenitore della polvere Pulire il raccoglitore della polvere e il passaggio
“I” accesi pieno o passaggio aspirazio- | dell'aspirazione.

Nota: se gli errori dovessero persistere resettare il Robot agendo sull'interruttore (T) posto nella parte
inferiore; se cio non fosse sufficiente contattare il centro assistenza autorizzato.
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IT Robot aspirapolvere Caratteristiche
CARATTERISTICHE
Tipologia Caratteristica Detail
Diametro 340 mm
Specifiche Meccaniche Altezza 90 mm
Peso 3,0Kg
Tensione 144V
Specifiche Elettriche Tipo batterie Ni-MH 2000 mAH
Capacita contenitore polvere 051
Tipo ricarica Ricarica Automatica /
Manuale

Specifiche di Pulizia

Modalita pulizia

Automatica, Turbo, Perimetrale,
Pianificata giornaimente

Tempo di carica

Circa3,5h

Tempo di pulizia

Massimo 90 minuti

Tipo pulsante Corpo Principale

Touch screen

Batterie parete virtuale (virtual wall)

Tipo D 0 R20

Batterie telecomando

Tipo AAA 0 R03
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QD GARANZIA

II periodo di garanzia ha una durata di 3 anni e inizia il giomo dell'acquisto o della consegna della merce.
Perché i diritti di garanzia abbiano validita & assolutamente necessario presentare lo scontrino relativo all’ac-
quisto e riempire la scheda della garanzia. Conservare quindi sia lo scontrino che la scheda della garanzia!

Il produttore garantisce la risoluzione gratuita di casi di mancanze riconducibili a difetti di materiale o di
fabbricazione attraverso la riparazione, la sostituzione o il rimborso, a discrezione del produttore stesso.
La garanzia non si estende a danni causati da incidenti, eventi imprevisti (problemi causati da fulmini,
acqua, fuoco ecc.), uso o trasporto non conforme, mancato rispetto delle prescrizioni di sicurezza e/o di
manutenzione o da altro tipo di uso o modifiche diversi da quelli conformi.

Il periodo di garanzia per i componenti soggetti ad usura e le parti di consumo in caso di utilizzo normale
e conforme (ad es. lampade, batterie, pneumatici etc.) dura 6 mesi. Le conseguenze dell'utilizzo quoti-
diano (graffi, ammaccamenti) non sono coperte da garanzia.

L'obbligo di garanzia da parte del rivenditore stabilito per legge non viene limitato dalla presente garan-
zia. |l periodo di garanzia pud essere esteso soltanto se una norma di legge lo prevede. Nei paesi nei
quali la legge prescrive una garanzia (obbligatoria) e/o una disponibilita a magazzino di ricambi e/o una
regolamentazione per il rimborso dei danni, valgono le condizioni minime stabilite dalla legge. Il servizio
assistenza e il rivenditore non sono in alcun modo responsabili in caso di riparazione per eventuali dati
o0 impostazioni salvate sul prodotto dall’utente.

Anche dopo la scadenza del periodo di garanzia € possibile inviare gli apparecchi difettosi al servizio di
assistenza a scopo di riparazione. In questo caso i lavori di riparazione verranno effettuati a pagamento.
Nel caso in cui la riparazione o il preventivo non fossero gratuiti, verra informato in anticipo.

Indirizzo(i) assistenza: Zeitlos Service
c/lo M+R Spedag Group
Hirsriitiweg, CH-4303 Kaiseraugst
Numero verde: 00800-0934 8567
Denominazione produttore/importatore: Avriete Deutschland GmbH

Konigsallee 61
40215 Dusseldorf - Germany

E-Mail: info@zeitlos-vertrieb.de
Denominazione prodotto: Robot aspiratore
Numero identificativo prodotto/produttore: 2712

Numero articolo: 33828

Periodo azione: 11/2013

Azienda e sede del rivenditore: Aldi SUISSE AG

Niederstettenstralle 3
CH-9536 Schwarzenbach SG

Descrizione del difetto:

Nome dell'acquirente:

CAPICIA: ..o V8L oo

TELNIIE-MEIL: ..ot
FIMMa: (o




SLO Sesalni robot Hvala za nakup

Spostovani kupec,
zahvaljujemo se vam za nakup novega sesalnega robota PROFIMASTER, ki zagotavija samostojno in
skrbno ciscenje tal.

Robot namreé¢ odstranjuje umazanijo s tal s sesalnim motorjem in vrte¢imi stranskimi krtacami,
ki napravi omogocajo dostop tudi do tezko dosegljivih delov vasega stanovanja, okoli pohistva, pod
omarami in vzdolZ zidov.

Robot krije celotno povrsino, ki jo Zelite ocistiti, s kroZnimi. obodnimi in linearnimi premiki. Uporablja
se na vseh vrstah tal: na parketu, ploscicah, vinilu, linoleju, preprogah in tapisonih.

Posebni senzorji omogocajo robotu, da:

- seizogiba ovir ali jih prekoraci

- netréiv pohistvo

- seizogiba stopnicam in viSinskim razlikam

- samodejno prepoznava koli¢ino umazanije na tleh in ustrezno prilagaja svojo sesalno mo¢

Umazanija se zbira v lahko snemljivi posodi, opremljenim s filtrom Hepa, ki zadrZuje droben prah,
cvetni prah, Zivalsko dlako in mikrodelce.

Robot je tih in okolju prijazen; njegove baterije se samodejno polnijo na osnovi sistema za povratek

na polnilno postajo; omogoca programiranje CiSCenja ob Zeleni uri, lahko pa tudi ob razlicnih urah za
vsak posamezen dan v tednu.

Naprava razpolaga z ekranom na dotik in daljinskim upravijalnikom, zato je mogoce nastavitve vnesti
bodisi na daljavo bodisi na sami napravi.

Robot bo v kratkem ¢asu postal nepogresljiv pripomocek, ki vam bo omogo il velik prihranek ¢asa.
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Impresum

Sesalni robot

SLO

IMPRESUM

Izdajatelj navodil za uporabo

Oznaka izdelovalca:

Prodajna sluzba:

IZJAVA O SKLADNOSTI

Izdelek, ki je opisan v teh navodilih, izpolnjuje naslednje Evropske smemice:

De‘Longhi Appliances Sl
Ariete Commercial Division
Via L. Seitz, 47 - 31100 Treviso

De‘Longhi Appliances Srl
Ariete Commercial Division
Via L. Seitz, 47 - 31100 Treviso

De‘Longhi Appliances Srl
Ariete Commercial Division
Via L. Seitz, 47 - 31100 Treviso

+  Smernico za nizko napetost 2006/95/ES

+  Smernico o elektromagnetni zdruzljivosti 2004/108/ES
Evropsko izjavo o skladnosti lahko zahtevate na naslovu, ki je naveden v garancij-
skem listu (na koncu teh navodil).
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SLO

Sesalni robot

Opis robota in sestavnih delov

OPIS ROBOTA IN SESTAVNIH DELOV

=SrTIOMMOoOO >

Pokrov posode za zbiranje umazanije
Ekran in komandna plo3¢a (ekran na dotik)
Daljinski upravljalnik

Nadomestne krtate

Cistilni ¢opi¢

Sprejemnik infrardecega Zarka

Senzorji proti trku za zaznavanje visokih ovir
Virtualni zid (virtual wall)

Polnilec baterije

Kontaktne tocke za polnjenje

Oddajnik infrardeCega Zarka

N<CH0wXTOTUTO=Z

Polnilna postaja (‘HOME BASE”)
Signalna lucka

Prikljucek za elektricni kabel
Sasija naprave

Vrtece krtaCe

Spranja za sesanje umazanije
Stikalo za vklop/izklop (ON/OFF)
Pokrov baterije

Tocke za stik s polnilno postajo
Senzoriji proti trku za zaznavanje nizkih ovir
in padcev

~
(3}



Opis robota in sestavnih delov Sesalni robot SLO

Posoda za zbiranje umazanije
PrikljuCek za elektriéni kabel
Opornik za filter Hepa

Filter Hepa (1 dodaten)
Glavni filter

Y

<

Cxs==<Xx

Oddajniki infrardecih zarkov
Stikalo za vklop/izklop

Spodniji pokrov

Izhod signala

Kontrolna lu¢ka za izhod signala

OB WwnN -
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SLO Sesalni robot Opis robota in sestavnih delov

Gumb za povratek na polnilno postajo
Gumb “CLEAN" za vklop
Usmerjevalni gumbi

Gumb za obodno ¢iS¢enje

Gumb “SPOT cleaning”

Programirni gumb

—_ =2 O0o~ND®

- o

ik

W

4&3
J@

N

A
L B
=5

12 Ekran za urnik in podatke
13 Svetlobna oznaka “posoda za prah

polna”
12 14 Gumb na dotik za povratek na polnil-
no postajo
- - = 15 Gumb na dotik “CLEAN” za vklop z
17—Lfoian) LILY-LILE] ( )_13 osvetlitvijo
oo-og . 16 Gumb na dotik “SPOT cleaning’
( ) @ 17 Gumb na dotik “PLAN"
{ j CLEAN
¥
15

78



SLO

Kazalo Sesalni robot
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SLO Sesalni robot Vazna opozorila

VAZNA OPOZORILA

PRED UPORABO PREBERITE TA NAVODILA.
NAVODILA SKRBNO SHRANITE.

A NEVARNO ZA OTROKE A

1. Te naprave ne smejo uporabiti osebe (vkljucno z otroki) z omejenimi fizi¢-
nimi, Cutnimi ali mentalnimi sposobnostmi; osebe, ki ne poznajo naprave
in nimajo izkusenj z njeno uporabo, razen ¢e jih ne nadzorujejo ali poucijo
osebe, odgovorne za njihovo varnost.

2. Otroci naj se ne igrajo z napravo.

3. Ne pustite, da kabel visi na kraju, kjer bi se ga otrok lahko oprijel.

4. Obvestite vse osebe, prisotne v hisi, da robot deluje. Med delovanjem
pazite na otroke in Zivali.

5. V primeru, da boste napravo odstranili kot odpadek, priporo€amo, da one-
sposobite njeno delovanje. Onesposobite predvsem tiste dele naprave, ki
so lahko nevarni predvsem za otroke, ¢e bi se z napravo igrali.

6. Hranite dele embalaZe izven dosega otrok, ker so lahko nevarni.

A NEVARNOST ZARADI ELEKTRICNEGA TOKA A

7. Preverite, da voltaZa naprave ustreza voltazi vaSega elektricnega omrezja.

Za polnjenje robota uporabite samo priloZzeno polnilno postajo in polnilnik.

9. Preverite, da so vaSe roke suhe, preden uporabite ali regulirate stikala na
napravi ali preden se dotaknete vtikaca ali elektricnih prikljuckov.

o

A DRUGE NEVARNOSTI A

10. Naprave ne izpostavljajte vremenskim pojavom (dezju, soncu itd.).

11. Naprave ne polagajte na vire toplote oz. v bliZino virov toplote.

12. OhiSja naprave, polnilne postaje, vtikaca in elektricnega kabla ne pota-
pljajte v vodo ali v druge tekocine, temvec jih Cistite z vlazno krpo.
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VaZna opozorila Sesalni robot SLO

13. Ko naprava ne obratuje, jo vedno odstranite s polnilne postaje oziroma jo
loCite od polnilnika in jo izklopite s stikalom, preden vstavite ali snamete
posamezne kose ali preden jo ocistite.

14. Ne uporabljajte naprave ali polnilne postaje, Ce sta kabel ali vtika¢ poSko-
dovana ali Ce je naprava okvarjena; popravilne posege naj izvede samo
tehnicni servis oziroma pooblasceni tehnik, tako da se izognete vsakrsne-
mu tveganju.

15. Za zamenjavo in/ali vzdrzevalne posege na napajalniku ali elektrichnemu
napajalnemu kablu se obrnite izkljuéno na pooblascCeni tehni¢ni servis ali
na pooblas¢enega prodajalca.

16. V primeru iztekanja tekoCine iz baterije naprave ne uporabljajte, temvec jo
prepustite najbliziemu tehninemu servisu, ki bo poskrbel za zamenjavo
bateri.

17. Naprava deluje z baterijami za veCkratno polnjenje, zato je ob koncu
njene Zivljenjske dobe ne gre odstraniti skupaj z drugimi domacimi odpad-
ki. Lahko jo oddate v ustreznih centrih za lo¢eno zbiranje odpadkov, ure-
jenih v posameznih obcinah, ali pri prodajalcih, ki sprejemajo odrabljene
naprave. LoCeno ravnanje z elektrinimi napravami preprecuje morebitne
negativne posledice na okolje in zdravje zaradi nepravilnega ravnanja z
nevarnimi odpadki, omogoca ponovno uporabo materialov, iz katerih je
naprava sestavljena, ter zagotavlja prihranek energije in naravnih virov. V
opomin na obvezno loeno zbiranje elektricnih odpadkov je na proizvodu
prikazan simbol preCrtanega premiCnega zabojnika za odpadke. Baterij
nikoli ne mecite v ogen;.

18. Naprava je namenjena izkljuéno DOMACI UPORABI, zato je ne smete
uporabljati v industrijskem ali poslovnem okolju.

19. Napravo polnite in uporabljajte samo v zaprtih prostorih.

POZOR NEVARNOST GMOTNE SKODE

20. Ne sesajte pepela, steklenih Crepinj, odpadnega gradbenega materiala,
ostrih ali konicastih predmetov in tekoCin.

21. Pazite, da se obleke ali deli telesa ne zagozdijo med kolesa ali vrteCe krtaCe
robota.
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SLO Sesalni robot Vazna opozorila

22. Naprava ne sme priti v stik s cigaretami, vZigalniki, vzigalicami ali drugimi
vnetljivimi predmeti.

23. Nikoli ne naslanjajte predmetov na robot; ne sedite nanj.

24. Pred uporabo poberite vse, kar se nahaja na tleh (odstranite vse krhke
predmete, oblacila, papir, zavese in pazite na rese preprog, ki bi se lahko
zagozdile v napravo in povzroCile padec predmetov z miz ali polic).

25. Robota ne smete uporabljati brez filtrov oz. ¢e so filtri poSkodovani ali
okvarjeni.

26. Nikoli ne sesajte na mokrih povrSinah.

27. Nikoli ne sesajte tekocin ali ostankov belila, lakov ali drugih kemikalij ali
vlaznih snovi.

28. Locite robot ali polnilno postajo od elektricnega omreZja, Ce robota dalj casa
ne uporabljate.

29. Da ne bi ogrozili varnost naprave, uporabljajte samo originalne nadomestne
dele in dodatne kose, ki jih je odobril proizvajalec.

30. Vtika€ iztaknete tako, da jo primete z roko in izvleCete iz vticnice. Nikoli ne
vlecite kabla, da bi izvlekli vtikad.

31. Ce uporabljate elektritne podaljske, preverite, da so skladni z mogjo
naprave, da ne ogrozite varnosti operaterja in okolja, v katerem delate.
Neustrezni podaljski lahko povzro€ijo motnje pri delovanju.

32. Morebitne spremembe na napravi, ki jin ni odobril proizvajalec, lahko pov-
zroCijo prekinitev veljavnosti garancije in nevarno delovanje stroja.
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Odlaganje med odpadke Sesalni robot SLO

ODLAGANJE MED ODPADKE

» Navodila za odlaganje med odpadke v skladu s smernico EU 2002/96/ES

Za za&¢ito pred poSkodbami med transportom je izdelek Sesalni robot zavarovan z embalazo.
EmbalaZa je surovina, zato jo je mogoce predelati ali reciklirati.

Materiala, iz katerega je embalaza, ne odvrzite kar tako, ampak ga posredujte v predelavo.

Embalaza naprave:
+ EmbalaZo iz papirja, lepenke in valovite lepenke odloZite pri zbiralcih starega papirja.
+ Plasti¢ne dele embalaze in folije morate prav tako odloZiti v za to predvidene zabojnike.

/N /N, Medprimeri za opis umetnih snovi so:
Cfa Cfa Los‘_) PE za polietilen, oznaka 02 za PE-HD, 04 za PE-LD, PP za polipropilen in
PE PP PS

PS za polistirol.

I

Ob koncu zivljenjske dobe tega izdelka ne smete odloZiti med obi¢ajne gospodinjske odpadke, ampak
na zbiraliS¢ih za recikliranje elektriénih in elektrotehnicnih naprav. Na to opozarja simbol na izdelku ali
v navodilih za uporabo.

Materiale je mogoce glede na njihovo oznako znova predelati. S ponovno uporabo, s snovno predelavo
ali z drugimi oblikami predelave starih aparatov pomembno prispevate k zas¢iti naSega okolja.

Prosimo, odloZite odsluzeno napravo v skladu z veljavnimi lokalnimi predpisi o odlaganju odpadkov.
Pozanimajte se pri obCinski upravi o pristojnem odlagalis¢u.
Pozor!

Rabljenih baterij ne odvrzite med odpadke, temvec v za to ustrezna odlagali$¢a oz. jih
vrnite prodajalcem ali pooblaséenim centrom.
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SLO Sesalni robot Navodila za uporabo

NAVODILA ZA UPORABO

NAMESTITE BAZNO POSTAJO (N) na
trdno podlago, ob zid, kjer ni ovir v krogu
1 metra na vsaki strani oz. 2 metra na
obmodju pred napravo.

Vstavite vtikac (1) v vtiénico (P) na polnilni
postaji, nato povezite polnilnik z elektric-
nim omreZjem.

Signalna lu¢ka (O) na polnilni postaji
zagori in potrdi, da je naprava pravilno
povezana.

- PRIZGITE NAPRAVO S STIKALOM (T)
na osnovi naprave tako, da ga pomak-
nete v poloZaj ON, tako da omogocite
njegovo polnjenje in delovanje. V primeru
pravilnega zagona svetlobne oznake (13-
14-16-17) utripajo.

Pozor!

V primeru, da bi robot povezali na elektricno omrezje, ne da bi ga predhodno zagnali
z gumbom ON, se bo na ekranu prikazalo opozorilo o napaki “E10”, svetlobne oznake
13-14-16-17 utripajo, naprava pa zacne oddajati prekinjen akusti¢ni signal, ki opozarja,
da baterija ni napolnjena.

- POLNJENJE BATERIJE:
Robot deluje z baterijo Ni-MH za veckratno polnjenje.
Baterijo lahko napolnite takole:

a) Neposredno preko adapterja (I)
Vstavite vtika¢ polnilnika (1) v vti¢nico (Y)
na ohisju naprave (P).

Pozor!

Naprave nikoli ne polnite na ta nacin, ¢e je robot programiran za zakasnjen vklop (glej
poglavje “Programiranje dnevnega ¢iS€enja”), da ne bi poskodovali kabla in naprave ob
zacetku cistilnega cikla.
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Navodila za uporabo Sesalni robot SLO

b) S polnilno postajo (N)

Potem ko ste ustrezno namestili polnil-
no postajo (‘Home Base”), postavite nanjo
napravo in preverite, da polnilni poli (V)
sovpadajo s kontaktnimi tockami (L) polnilne
postaje.

Kontakine tocke polnilne postaje imajo nizko
napetost, zato niso nevarne.

¢) Samodejno polnjenje:

Robot se samodejno vrne na polnilno
postajo, ko so baterije skoraj do kraja
izérpane.

V ta namen pa mora naiti infrardeci Zarek,
ki ga oddaja polnilna postaja, ki se mora
zato nahajati v tistem prostoru, ki ga boste
Cistili.

Ce robotu ne uspe, da bi se vinil do posta-
je pri prvem poskusu, bo 3e dalje posku-
Sal, dokler se ne bo pravilno namestil na
postajo.

Pozor!

Robot se ne bo mogel vrniti do postaje, ¢e ta ni prikljuéena na elektriéno omrezje; v tem
primeru bo sesalna funkcija po€asi upadala in se naposled prekinila, robot pa se bo na
koncu ugasnil.

Pozor!
Ce se robot nahaja v drugi sobi in ne v tisti, kjer se nahaja polnilna postaja, ne bo mogel
prejeti signala, ki ga oddaja postaja.

Pozor!
Preverite, da napajalni kabel ne ovira prehoda robota, in s tem preprecite morebitno

zagozditev vrte€ih krtac.
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SLO Sesalni robot Navodila za uporabo

OPOMBE O POLNJENJU IN SAMOSTOJNOSTI

Pozor!
Pred prvo uporabo polnite baterijo robota vsaj 12 ur. Krajse polnilno obdobje lahko
skrajsa zivljenjsko dobo baterij.

Pri kasnejsih polnjenjih zna3a &as polnjenja 3,5 h za popoln Eistilni cikel s trajanjem 1,5 h.

Trajanje prvega polnjenja 12h

Trajanje kasnejsih polnjen; 35h

Avtonomija delovanja 90 min. (vkljuéno s povratkom do postaje)

Stanje robota Stanje ekrana (12)

Med polnjenjem Na ekranu se pojavi Stevilo “1111”, ki se pona-
vija od desne proti levi.

Prazna baterija Na ekranu se prikaze “Lo”

Polnjenje zakljueno Na ekranu se prikaze “FULL"

Zivlienjska doba baterije traja stotine ¢istilnih ciklov, &e baterijo uporabljate pravilno.

Z nekaterimi vaznimi napotki lahko podaljSate Zivljenjsko dobo in avtonomijo delovanja baterije:
napravo polnite pogosto;

- pred vsakim Eistilnim ciklom napolnite baterijo do kraja;

- robot naj bo vedno prikljuCen na elektricno omreZje;

- &e naprave dalj Casa ne boste uporabljali, napolnite baterije do kraja, izklopite napravo s stikalom
(T), odstranite baterije in jih shranite na suhem in hladnem mestu;

- po daljSem obdobju mirovanja baterije spet do kraja napolnite.

Pozor!
Baterij ne puscajte dalj asa praznih, ker bi se lahko poskodovale.

Pozor!
Baterij ne polnite pri temperaturi, nizji od 4°C ali visji od 40°C.

Ko se baterija iz€rpa, jo zamenjajte, tako da odvijete vijake na pokrovu (U) in odstranite pokrov.

Baterije vrste Ni-MH 14V 2000 mAH lahko kupite v vsakem pooblaS¢enem tehniénem servisu.

86



Navodila za uporabo Sesalni robot SLO

DELOVANJE Z ZAGONOM
Po konganem polnjenju se na ekranu pojavi napis “FULL": zdaj je mogo€e zagnati napravo in zaceti s
¢iSCenjem. Pred zagonom robota preverite njegovo stanje.

Kontrolne lucke Stato del Robot

‘Pavza’ Gumb “CLEAN” je osvetljen, | Pavzira in Caka na povele.
svetlobne oznake 13-14-16-
17 utripajo

“Stand-by” Gumb “CLEAN” je osvetlien, | Je prizgan (stikalo (t) v polozaju
svetlobne oznake 13-14-16- | on), vendar ga je treba aktivirati
17 so ugasnjene pred oddajo povelja.

a) Ce je robot “pavzi” (se ne premika in svetlobne oznake 13-14-16-17 utripajo), pomeni, da &aka
na povelje:

- za zagon Cistilnega cikla pritisnite samo enkrat na gumb volta il tasto “CLEAN” ali - glede na vase
potrebe - pritisnite na enega od gumbov na komandni plos¢i (B) na ohiju naprave:

- zaprehod iz stanja “pavza” v stanje “stand-by” pritisnite na gumb “CLEAN” za 3 sekunde ali poCakajte
20 sekund, dokler utripajoCe svetiobne oznake ne ugasnejo.

b) Ce je robot v stanju “stand-by” (se ne premika, svetlobne oznake in gumb “CLEAN” so uga-
snjeni), pomeni, da je prizga, a da ga je treba aktivirati pred oddajo povelj; za zagon Cistilnega cikla
pritisnite dvakrat na gumb “CLEAN":

- prvi¢ zato, da ga aktivirate in vzpostavite stanje “pavza”: svetlobne oznake 13-14-16-17 zaCnejo
utripati;

- drugi¢ pa zato, da aktivirate ¢iCenje oz. vzpostavite stanje “Cis¢enje”: il gumb “CLEAN” je osvetljen.

CISCENJE

tudi svetlobne oznake zacnejo utripati.

- s preprostim pritiskom prestavite napravo v stanje “pavza” in poCakate 20 sekund, da se samodejno
prestavi v stanje “stand-by”;

- s pritiskom za 3 sekunde, Ce Zelite napravo prestaviti neposredno v stanje “stand-by”.

87



SLO Sesalni robot Navodila za uporabo

Preko daljinskega upravljalnika ali ekrana na pritisk lahko izberete razne Cistilne moduse:

1) AVTOMATSKO ciscenje:
S pritiskom na gumb “CLEAN” robot zaéne
samostojno Cistiti prostor in prilagodi svojo pot
oviram na tleh; pri tem se izmeni¢no posluzuje ‘
sledegih premikov: Il
- spiralni premiki
- linearni obodni premiki A O | atr
- linearni diagonalni premiki h )
- avtomatski “SPOT cleaning”: hitrej§i in 7\
spiralni gibi in poveCana sesalna moc,
kjer senzorji za zaznavanje prahu zaznajo :
posebno umazano tocko. Funkcija se =
samodejno izklopi, ko je zadevna toCka
ocisCena, lahko pa jo tudi ukinete s priti-
skom na tipko “CLEAN".

Pozor!
Da zagotovite u¢inkovito ¢iS€enje in da robotu omogocite, da o€isti tla v celoti in v naj-
krajS$em moznem casu, ne da bi izpustil dolo¢ena obmogja, odstranite s tal ¢im vec ovir.

Pozor!

Da se robot med premikanjem ne bi zagozdil, odstranite ali dvignite elektri¢ne in druge
kable, ki bi se lahko zamotali okoli vrte€ih krta¢ in povzrocili morebitno prevrnitev po-
histva ali okvaro robota.

2) SPOT cleaning:

ko Zelite osredotoCiti CiS¢enje na dolo¢eno omejeno obmodje, lahko s tipko @ na daljinskemu
upravljalniku ali s tipko “SPOT” na robotu aktivirate funkcijo Spot cleaning (opis delovanja je naveden
zgoraj).

3) Obodno ¢éiscenje:

postavite napravo v bliZino katere koli navpicne povrSine (npr. stene, omare ipd.) in pritisnite na gumb

“L=" na daljinskem upravljalniku. Robot se bo pomikal vzdolz celotnega oboda.

Pozor!

Ce postavite napravo v sredino sobe, morda ne bo mogla opredeliti oboda in se pomi-

kati ob njem.
Obodno ciscenje lahko prekinete s pritiskom na gumb “CLEAN”, s &imer se naprava povrne v stanje
“pavza” in/ali “stand-by”. Obodno ¢iS¢enje se samodejno prekine, ko robot prestreze signal polnilne
postaje ali ko se njegova baterija izprazni.
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Virtualni zid (virtual wall) Sesalni robot SLO

4) Linearno cisc¢enje:
z ustreznimi gumbi (8) na daljinskem upravljalniku lahko usmerjate napravo tudi tedaj, ko se premika.

Pozor!
Ce ga roéno usmerite proti neravni podlagi, lahko robot pade, ker roéno krmiljenje prevlada
nad senzorji proti padcem.

Pozor!
Ko ga usmerjate roéno upostevajte, da je senzor proti padcem (Z) namescen na pred-
njem delu robota.

5) Povratek na polnilno postajo;

s pritiskom na gumb “E21” na daljinskem upravljalniku ali na gumb “HOME” na robotu lahko kadar koli

sproZite povratek naprave do postaje.

Tudi v tem primeru veljajo isti napotki kot pri samodejnem polnjenju:

- robot mora najti infrardeci Zarek, ki ga oddaja polnilna postaja, ki se mora zato nahajati v tistem
prostoru, ki ga boste Cistili;

- C&e robotu ne uspe, da bi se vrnil do postaje pri prvem poskusu, bo Se dalje posku$al, dokler se ne
bo pravilno namestil na postajo.

Pozor!

Robot se ne bo mogel vmiti do postaje, e ta ni prikljucena na elektricno omrezje; v tem
primeru bo sesalna funkc ja po€asi upadala in se naposled prekinila, robot pa se bo na
koncu ugasnil.

Pozor!
Ce se robot nahaja v drugi sobi in ne v tisti, kjer se nahaja polnilna postaja, ne bo mogel
prejeti signala, ki ga oddaja postaja.

Pozor!
Med povratkom do polnilne postaje se sesanje prekine, zato je tudi stopnja hrupnosti
nizja.

Pozor!

Ce se robot premika, morate predhodno izbrati modus delovanja daljinskega upravljal-
nika tako, da napravo prestavite v status “pavza” s pritiskom na gumb“CLEAN”, nato
pa izberete zeleno funkcijo.
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SLO Sesalni robot Med Gistilnim ciklom

VIRTUALNI ZID (VIRTUAL WALL)

Virtualni zid (virtual wall) skrbi za to, da robot ne vstopa na nedovoliena oz. nezelena obmodja.
Priporo¢amo, da “virtual wall” namestite na zunanji strani dostopa na nezeleno obmocje.

Domet virtualnega zidu znasa najve¢ 3 metre.
/N

je prikazano na sliki, in vstavite baterije
v ustrezno odprtino (vrste D ali R20). 2
Pokrov zaprete tako, da vstavite en rob v }
ustrezno Spranjo in pritisnete na nasprotni
rob.

- Najprej dvignite spodnji pokrov (3), kot

Pozor!
Ce naprave dalj ¢asa ne uporabljate, odstranite baterije.

- Postavite “virtualwall” v polozaj, v katerem
bo obratoval, in ga aktivirajte s pritiskom
na stikalo (2). Obmite navedbo “I11»”
na virtualnem zidu proti obmodcju, kamor
mora biti usmerjen signal.

- Ko virtualnega zidu ne uporabljate, ga
izklopite s pritiskom na stikalo (2).

MED CISTILNIM CIKLOM

Cas, ki ga robot potrebuje, da o€isti celo sobo, se spreminja glede na vrsto tal, Stevilo ovir, s katerimi
se naprava sooCi med premikanjem, in morebitno visinsko razliko tal.

Senzorji profi trku, namesceni na Celni strani, omogocajo robotu, da zazna navpicne povrsine (stene,
omare...) in pravo¢asno prepreci tréenje. Ce pa je ovira kot ali okrogel del pohi$tva, je rahel trk mozen
brez posledic. Posebni senzorji proti padcu na osnovi omogocajo robotu, da zazna viSinske razlike na
tleh ali praznino, tako da ne more pasti s stopnic ali polic.

Robot lahko premosti manj$e viSinske razlike, kot so pragi ali preproge, in ovire (cevi ali stojala) maksi-
malne visine 1 cm.

Pozor!
Ko Cistite preproge, pazite, da robot ne pride v stik z resami. Ne Cistite preprog z dolgo
dlako, ker bi se vlakna lahko zamotala okoli vrtecih krtac.
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Programiranje dnevnega €iSCenja Sesalni robot SLO

UPORABA ROBOTA V PRIMERU VISOKE IZPOSTAVLJENOSTI
SONCNI SVETLOBI

Ce robot uporabljate v prostorih, ki so zelo izpostavljeni sonéni svetiobi vam priporoéamo, da zagrete
zavese in se tako izognete interferencam, ki bi lahko vplivale na smer in delovanije robota.

PROGRAMIRANJE DNEVNEGA CISCENJA

Daljinski upravljalnik vam omogoca, da nastavite uro za zacetek dnevnega Cistilnega cikla. Ura je lahko
razli¢na za vsak dan v tednu.

Najprej odstranite pokrovéek na hrbtni strani
daljinca in vstavite bateriji (vrste AAA ali R03)
v ustrezen predaléek. Pokrovéek zaprete
tako, da eno stranico vstavite v luknjico in
nato pritisnete drugo stranico.

Pozor!
Preverite, da so v daljinskem upravljalniku vstavljene baterije (vrste AAA ali R03).

Preden programirate urnik delovanja, morate nastaviti uro.

NASTAVITEV URE IN DNEVA

Nastavitev trenutne ure in dneva je mozna samo preko ekrana na dotik na robotu:

- pritisnite na gumb “PLAN” za 3 sekunde, da odprete nastavitev ure.

- Pritisnite na gumba “SPOT" in “HOME”, da namestite uro; nato pritisnite na “PLAN", da potrdite in
preidete na nastavitev minut.

- Pritisnite na gumba “SPOT” in “HOME”, da namestite minute; nato pritisnite na “CLEAN”, da potrdite
in nastavite dan.

- Pritisnite na gumba “SPOT” in “HOME”, da nastavite dan od §t. “1”, ki odgovarja ponedeljku, do “7”,
ki odgovarja nedelji.

- Pritisnite na “CLEAN” za potrditev in izhod.

- Da zbriSete nastavljeni urnik, nastavite 00:00 in shranite.

NASTAVITEV CISTILNEGA PROGRAMA

1) Preko komandne plosce (B) na ohisju naprave:

- Pritisnite na gumb “CLEAN” da vzpostavite stanje “pavza”.

- pritisnite na gumb “PLAN", da vstopite v programiranje.

- Pritisnite na gumba “SPOT” in “HOME”, da nastavite dan od $t. “1”, ki odgovarja ponedeljku, do “7”,
ki odgovarja nedelj.

- Pritisnite na “CLEAN” za potrditev ali na “PLAN", da programirate urnik dnevnega cis¢enja.

- Pritisnite na gumba “SPOT" in “HOME”", da namestite uro; nato pritisnite na “PLAN", da potrdite in
preidete na nastavitev minut, ali na “CLEAN", da potrdite in preidete na dni.

- Pritisnite na gumba “SPOT” in “HOME”, da namestite minute; nato pritisnite na “CLEAN” za potrditev
in izhod ali na “PLAN", da potrdite in se vrnete na nastavitev ure.
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SLO Sesalni robot Ciscenje in vzdrzevanje

2) Preko daljinskega upravijalnika:
Pritisnite na gumb “CLEAN” da vzpostavite stanje “pavza”.

- pritisnite na gumb * «O- , da vstopite v programiranje.
- Pritisnite na gumba “A” in “v", da nastavite dan od §t. “1”, ki odgovarja ponedeljku, do “7”, ki odgo-
varja nedelji.

- Pritisnite na “CLEAN” za potrditev ali na @ da programirate urnik dnevnega C|scenja
- Pritisnite na usmerjevalna gumba “A” in “v”, da nastavite Stevila, in na gumba “<” in “>”, da preidete

z nastavitve ure do nastavitve minut, potem ko ste potrdili s pritiskom na
- Pritisnite na “CLEAN” za potrditev in povratek na nastavitev dni.

Pozor!
Zvocni signal potrdi, da so se nastavitve shranile. V primeru, da naprava na odda nobe-
nega zvocnega signala, ponovite nastavitveni postopek in shranite nastavitve.

Ob nastavljenem urniku robot zapusti polnilno postajo in za¢ne izvajati Cistilni cikel vrne pa se k postaji

lahko robot potrebuje najve¢ 30 minut casa da prestreZe S|gnal in se postaw na postajo.

CISCENJE IN VZDRZEVANJE

Za pravilno vzdrzevanje robota sledite naslednjim pravilom:

OBCASNO CISCENJE STRANSKIH
KRTAC IN ZAMENJAVA V PRIMERU

POSKODBE
- Odvijte vijak na sredini vsakega nosilca
krtace.

- Odstranite krtaCe in jih eventualno zame-
njajte v primeru obrabe; pri tem pazite, da
oznaki “L” (leva) in “R” (desna) sovpadajo
z enakimi oznakami na osnovi naprave.

R

POSODO ZA PRAH PO MOZNOSTI OCISTITE PO VSAKI UPORABI

Ko se prizge svetlobna oznaka (13) na komandni ploci (B), robot prekine ¢iSCenje in se povrne k

polnilni postaji. Nato je treba ocistiti posodo za prah in $pranjo za sesanje umazanije (S).

Po izpraznitvi posode, bo robot nadaljeval s ¢iscenjem.

- Dvignite pokrov (A) z rahlim, a odloénim
pritiskom na logotip “push”: pokrov se \

pogasi odpre. \

_ ]
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Ciscenje in vzdrzevanje Sesalni robot SLO

- Primite posodo za ro€aj in jo izvlecite.

- Odprite posodo s pomodjo stranskega
jezitka in izvlecite glavni filter (J); oCistite
ga s prilozenim Copicem (E) ga po potrebi
operite, Ce je preve¢ umazan.

- Odstranite filter HEPA z jezickom in ga
oCistite z ustreznim Copi¢em.

Pozor!
Filter HEPA ocistite vsakih 15-30 dni uporabe; zamenjajte ga vsakih 6 mesecev.

- Izpraznite posodo, odistite jo s Copiem in/ali jo operite.
- Potem ko so se posamezni deli posusili, jih montirajte. Posebno pazljivo vstavite filter Hepa v ustre-
zno odprtino.

Pozor!
Vedno preverite, da sesalna reza ni zamasena zaradi predmetov oz. umazanije. V tem pri-
meru jih rahlo odstranite z mehko in suho krpo, da na tak nacin prepre¢ite funkcijo SPOT.
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Sesalni robot

Iskanje okvar

v v

CISCENJE SENZORJEV

- Robot ogistite z viazno krpo in posebno pazljivo odistite predel senzorjev (G) in sticne tocke s polnil-

ne postaje.

- Vedno preverite, da umazanija ne ovira vrtenja koles in da prostor okoli koles ni zama3en zaradi

prisotnosti umazanije.

ISKANJE OKVAR

Koda na Vzrok Resitev

ekranu (12)

EO01 Levo kolo ne dela. Preverite levo kolo.

E02 Desno kolo ne dela. Preverite desno kolo.

E04 OhiSje naprave je privzdi- PoloZite napravo na tla v pravilnem poloZaju.
gnjeno.

EO05 Okvara senzorjev za nizke Ocistite senzorje; e problem e vedno ni reSen,
ovire (Z). popravite napravo pri tehniénem servisu.

E06 Okvara senzorjev za visoke | Preverite obCutljivost vrste senzorjev; preverite, da
ovire (G). pred njimi ni ovir.

E07 Leva krtaCa ne dela. Kontrolirajte levo krtaco.

E08 Desna krtaCa ne dela. Kontrolirajte desno krtaco.

E09 Ohisje naprave je blokirano. | Premaknite napravo in jo ponovno zazenite.

E10 Ohije naprave se nalaga, ko | Prestavite stikalo (T) v poloZaj ON.
je stikalo (T) v polozaju OFF.

E11 Nepravilno delovanje napra- | Ugasnite napravo in poklicite pooblad¢enega
ve. serviserja.

E12 Nepravilno delovanje napra- | Ugasnite napravo in poklicite pooblad¢enega
ve. serviserja.

E13 Nepravilno delovanje napra- | Ugasnite napravo in pokli¢ite pooblas¢enega
ve. serviserja.

E14 Manjka baterija oz. robot je Preverite, da ste vstavili baterije in da je vklopno
ugasnjen. stikalo postavljeno na ON.

Podobi (13) | Posoda za prah je polna ali | Ocistite posodo za prah in sesalno Sobo.

in “1” sta sesalna Soba je zamaSena.

osvetljeni

Opomba: ¢e se tezava nadaljuje, ponastavite napravo s stikalom (T) na spodnjem delu; e se tezava

tudi s tem nadaljuje, se obrnite na poobla$&eni tehnicni servis.
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Sesalni robot SLO

Znadilnosti
ZNACILNOSTI
Vrsta Znacilnost Detail
Premer 340 mm
Mehanske znagilnosti Vidina 90 mm
Teza 3,0Kg
Eloktric silnosti Napetost 14,4V
ektricne znactinost Vrsta bateri Ni-MH 2000 mAH
Kapaciteta posode za prah 051

Vrsta polnjenja

Avtomatsko /
Rocno polnjenje

Cistilne znagilnosti Cisenje

Avtomatsko, Turbo, Obodno,
Z dnevno nastavitvijo

Trajanje polnjenja

pribl. 3,5 h

Trajanje ¢isCenja

Maks. 90 minut

Vrsta gumba na glavnem ohisju

Ekran na dotik
(Touch screen)

Baterije virtualnega zidu (virtual wall)

Vrste D ali R20

Baterije daljinske komande

Vrste AAA ali R03
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GARANCIJSKI LIST

Garancijska doba traja 3 leta in zaCne te¢i z dnem nakupa oziroma na dan predaje blaga ter velja le za
izdelke, ki so bili kupljeni na obmocju Republike Slovenije. Pri uveljavljanju garancije je potrebno predio-
Ziti raun in izpolnjen garancijski list. Zato vas prosimo, da racun in garancijski list shranite!

Proizvajalec jaméi brezplacno odpravo pomanikljivosti, ki so posledica napak materiala ali proizvodnje,
s pomocjo popravila ali menjave. V primeru, da popravilo ali zamenjava izdelka nista mogo¢a, proizva-
jalec kupcu vre kupnino. Garancija ne velja za $kodo, nastalo zaradi nesre¢, nepredvidenih dogodkov
(na primer strele, vode, ognja itd.), nepravilne uporabe ali nepravilnega transporta, neupoStevanja var-
nostnih in vzdrZevalnih predpisov ali zaradi nestrokovnega posega v izdelek.

Sledi vsakodnevne rabe izdelka (praske, odrgnine itd.) niso predmet garancije. Garancija ne izklju¢uje
pravic potro3nika, ki izhajajo iz odgovornosti prodajalca za napake na izdelku.

Ob prevzemu izdelka, katerega je potrebno popraviti, servisno podjetje in prodajalec ne prevzemata
odgovornosti za shranjene podatke oz. nastavitve. Popravila, ki se opravijo po izteku garancijske dobe,
so0 ob predhodnem obvestilu placljive.

Proizvajalec jam¢i za kakovost oziroma brezhibno delovanje izdelka v garancijskem roku, ki zac-
ne teci z izrocitvijo blaga. Ce popravila ni mogoce izvesti v 45 dnevnem roku, bo izdelek popra-
vljen, zamenjan ali pa bo ob soglasju kupca, povrnjena kupnina. Garancijska doba se podaljSa
za Cas popravila. Proizvajalec je po poteku garancijske dobe dolZan zagotavljati servisiranje in
nadomestne dele za obdobje 3 leta po preteku garancijske dobe. Ce se servis za izdelek nahaja

ustrezen servis.

Naslov(i) servisa: Relectronic d.0.0., Ljubljanska cesta 3a, 1236 TRZIN
Pomo¢ po telefonu: Tel. 00386 1 5644171
Oznaka proizvajalca/uvoznika: Avriete Deutschland GmbH

Konigsallee 61
40215 Dusseldorf - Germany

E-posta: roman.ostir@relectronic.si

Oznaka izdelka: Sesalni robot

Stevilka izdelkal/proizvajalca: 2712

Stevilka izdelka: 33828

Obdobje akcije: 11/2013

Podjetje in sedeZ prodajalca: Hofer trgovina d.0.0., Kranjska cesta 1, 1225

Lukovica




Kdszonjlik bizalmat! Porszivo robot HU

Tisztelt Vasarlonk!
Készonjik, hogy megvasarolta Ui PROFIMASTER intelligens porszivé robotunkat, mely automatikusan
végzi a padl6 alapos takaritasat.

A robot szivé motorja és oldalsé forgo keféi révén feltakaritja a padlorél a szennyezédést, és eléri a
szoba sarkait, a butorok alatti és a fal melletti helyeket is.

A robot kérkérds, keriileti és egyenes vonalti mozgast végezve a takaritando feliilet teljes egészén
végighalad. Barmilyen tipusu padlén alkalmazhato: parkettan, jarocsempén, vinil burkolaton, linleu-
mon, valamint szényegeken.

Specialis érzékelbinek k6szénhetben a robot

- elkeriili vagy meghaladja az akadalyokat

- elkertili a butoroknak litkbzést

- elkeriili a szintkiilénbségeket

- felismeri a padlén talalhaté szennyezddés fajtajat és annak fiiggvényében valtoztatja szivékapaci-
tasat.

A port egy kénnyen kiveheté és Urithet6 tartalyban gyijti, mely Hepa sziirvel van felszerelve, mely

megfogja a finomporokat, a pollent, az allatszért és a mikrorészecskéket.

A robot csendes és kdrnyezetbarat, dnmiikédéen feltéltédik a tolté dokkolora valé visszatérést
vezérld rendszer révén. A napi takaritas a hét minden napjan akar mas-mas idépontra is programoz-
hato.

ErintéképernyGs kijelzével van felszerelve, taviranyitoval mikodtethetd, a beallitasok a kijelzén vagy a
taviranyiton is elvégezhetdk.

Az On takaritasra forditott idejét szabadda tevé robot hamarosan nélkiilbzhetetlenné vélik az On
otthonaban!
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FELELOSSEGVALLALAS

Ahasznélati Utmutaté szerkesztéje De'Longhi Appliances Srl
Ariete Commercial Division
Via L. Seitz, 47 - 31100 Treviso

Gyarto: De‘Longhi Appliances Srl
Ariete Commercial Division
Via L. Seitz, 47 - 31100 Treviso

Forgalmazo: De‘Longhi Appliances Srl
Ariete Commercial Division
Via L. Seitz, 47 - 31100 Treviso

MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

A jelen hasznalati Utmutatéban leirt termék megfelel az Eurépai Koz0sség kdvetkezd
c € iranyelveinek:

+  2006/95/EK alacsony feszliltség iranyelv

+  2004/108/EK elektromagneses Osszeférhetdség iranyelv

A CE Megfeleléségi nyilatkozat a jelen hasznalati Utmutatd végén talalhato jotallasi
jegyen megadott cimen igényelhetd.
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robot és alkatrészeinek leirasa

HU

Porszivé robot

A ROBOT ES ALKATRESZEINEK LEIRASA

OGTMMOOm>

=——x

Portartaly fedél

Kijelz6 és vezérldpanel (touch screen)
Taviranyitd

Tartalék kefék

Ecset a tisztitashoz

Infravords jel vevo

Utkdzésvédd érzékeldk a magas akadalyok
érzékelésére

Virtudlis fal (virtual wall)
Akkumulator-tolté

Erintkez6 pontok a feltoltéshez
Infravérds jel adok

N<CcCcH0LXOOTUTVO=Z

Tolt6 dokkold (‘HOME BASE”)
Tapfeszilltség jelz6lampa
Tapkabel csatlakozd

Akészilék teste

Forgo kefék

Porbeszivé nyilas

Be- és kikapcsolo gomb (ON/OFF)
Akkumulator fedél

A161t6 dokkoloval érintkez6 pontok
Utkdzésvédd érintkezék alacsony akada-
lyokhoz és leesésgatld érzékeldk
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Portartaly

Tapkabel csatlakozd
Hepa sz(ir6 tartd

Hepa sz(iré (1 db. extra)
Primer sz(iré

Cx=<Xx

Infravéros jel adok

Be- és kikapcsold gomb
Als6 fedél

Jel kimenet

Jel kimenet jelzélampa

\
(
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Porszivé robot H U
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7 B0 @—
16—°°° ‘CLEAN' @ 14
15

6  Tolt6 dokkolora visszatérés gomb
7 ,CLEAN’ bekapcsolé gomb

8  IrAnygombok

Kerlileti takaritas gomb

10 ,SPOT cleaning” gomb

11 Programozé gomb

©

12 Ora és informacid kijelzd

13 Portartaly megtelt jelz6ikon

14 Toltd dokkoldra visszatérés gomb az
érintképernydn

15 ,CLEAN" vilagité bekapcsolé gomb
az érintéképernyén

16 ,SPOT cleaning” gomb az érintékép-
ernyén

17 ,PLAN” gomb az érint6képernyén
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FONTOS FIGYELMEZTETESEK

A HASZNALAT ELOTT OLVASSA EL A JELEN UTMUTATOT.
ORIZZE MEG A JELEN HASZNALATI UTMUTATOT.

A VESZELY GYERMEKEKRE A

1. Ez a készillék nem hasznalhaté csokkent testi, szellemi vagy érzékelési
képességgel rendelkezd, illetve a készilékre vonatkozd ismeretek és
tapasztalatokkal nem rendelkez6 személyek (ideértve a gyermekeket)
altal, kivéve a biztonsagukért felelés személy feligyelete mellett, vagy a
készllék hasznalatra vonatkozo alapos kioktatast kovetéen.

2. Gondoskodjon a gyermekek felligyeletérdl, hogy ne jatszanak a készu-
lékkel.

3. Ne hagyja a kabelt gyermekek szaméra elérhetd helyen.

4. Tajékoztassa otthona minden lakojat a robot mikodésérdl. Kildndsen
ugyelien a gyermekekre és a haziallatokra a robot hasznalata soran.

5. A készilék hulladékként vald selejtezésekor tegye mikodésképtelenné.
Ajénlatos tovabba artalmatlanna tenni a készulék azon részeit, melyek
veszeély forrasat képezhetik kilondsen gyermekek szamara, akik a készi-
lékkel jatszhatnak.

6. A csomagolas részeit soha ne hagyja gyermekek szamara elérhetd
helyen, mivel szdmukra potencialis veszélyforrast jelentenek.

A VESZELY ELEKTROMOS ARAM MIATT A

7. Ellendrizze, hogy a készilék feszultségértéke megegyezzen a halozati
feszlltség értekével.

8. Arobot feltoltésére kizardlag a tartozékként mellékelt tolt6 dokkoldt és akku-
mulator-toltét hasznalja.

9. Kizérdlag szaraz kézzel nyuljon a késziléken levd kapcsolokhoz vagy a
dugohoz és a tapcsatlakozashoz.
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A VESZELY EGYEB OKOK MIATT A

10. Ne tegye ki a készlléket az id6jaras viszontagsagainak (es6, nap, stb.).

11. Ne helyezze a készlléket héforrasokra vagy azok kozelébe.

12. Soha ne mértsa vizbe vagy egyéb folyadékba a késztlék testét, t6lté dok-
koldjat, dugojat és villamos vezetékét, a tisztitdishoz hasznéljon nedves
toriékenddt.

13. Amikor a készUlék nem miikodik, vegye le a toltd dokkolorol vagy kdsse
le az akkumulator-toltérél, kapcsolja ki a kapcsolot az egyes alkatrészek
fel- és leszerelése vagy a készulek tisztitasa el6tt.

14. Ne hasznalja a készuléket vagy a t6lt6 dokkolot, ha a villamos kabel vagy
a dugd sérilt, vagy ha a készulék hibas; barmilyen javitast kizarolag a
muszaki szerviz vagy felhatalmazott szakember végezhet a kockazatok
megeldzése céljabol.

15. A tapegység vagy a villamos tapkabel cseréje és/vagy karbantartasa
esetén forduljon a miiszaki szervizhez vagy felhatalmazott méarkakeres-
kedbhoz.

16. Ha az akkumulatorbdl folyadék szivarog, ne hasznélja a késziléket, hanem
forduljon a legkozelebbi mliszaki szervizhez az akkumulatorok cseréjéeért.

17. AkészUlék feltolthetd akkumulatorokkal miikodik, ezért élettartama végén
a haztartasi hulladékoktol kulon kell selejtezni. A készulék leadhato a helyi
onkormanyzatok altal létrehozott szelektiv gyijtételepeken vagy a szol-
géltatast biztosito méarkakeresked6knél. Az elektromos héztartasi gépek
szelektiv hulladékgyijtés keretében torténd selejtezése révén elkerilhe-
tok a helytelen selejtezés okozta, a kdrnyezetet és az egészséget érint6
negativ hatasok, lehet6vé teszi tovabba az ujrahasznosithatd anyagok
visszanyerését, ezaltal jelentds energia- és eréforras-megtakaritast ered-
ményez. Az elektromos haztartasi gépek szelektiv hulladékgydijtés kere-
tében torténd selejtezésének kotelezd jellegét a készlléken feltlintetett,
athuzott szemétgyijté tartalyt abrazold szimbdlum jelzi. Soha ne dobja
tlizbe az akkumulatorokat.

18. A késziilék KIZAROLAG HAZTARTASI HASZNALATRA késziilt, nem
alkalmazhat6 kereskedelmi vagy ipari kdrnyezetben.

19. Csak zart helyiségben toltse fel és hasznalja a készUlléket.
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FIGYELMEZTETES A LEHETSEGES ANYAGI KAROKRA

20. Ne porszivézzon fel hamut, (vegdarabokat, épitési tormeléket, hegyes
vagy éles targyakat, valamint folyadékot.

21. Kerllje, hogy runazata vagy testrészei beakadjanak a robot kerekeibe vagy
forgd keféibe.

22. A készilék nem érintkezhet cigarettaval, ongyuijtéval, gyufaval vagy egyéb
gyulékony targgyal.

23. Soha ne helyezzen targyakat a robot testére és ne Uljon ra.

24. A hasznélat el6tt gy(jtse dssze a padlon levd targyakat (tavolitsa el a toré-
keny targyakat, kabeleket, ruhadarabokat, papirt, fliggonyoket; kertlje a
rojtos sznyegek hasznalatat, mivel azok beakadhatnak a készllékbe és az
asztalokra vagy polcokra helyezett targyak leesését okozhatjék).

25. Ne hasznélja a robotot sziirék nélkul, vagy hibas, karosodott szlrékkel.

26. Soha ne porszivozzon vizes felletet!

27. Soha ne porszivozzon fel folyadékot vagy hipd, festék, egyéb vegyszer
vagy nedves anyag maradékat.

28. Ha huzamosabb ideig nem hasznélja a készUléket, bontsa a robot vagy a
tolt6 dokkold haldzati csatlakozasat.

29. A készllék biztonsédgos miikddésének érdekében hasznaljon kizardlag
eredeti, a gyarto altal jovahagyott cserealkatrészeket és tartozékokat.

30. Adugd kihuzasakor fogja meg a dugdt és hiizza ki a hélozati aljzatbdl. Soha
ne huzza a vezetéknél fogva.

31. Amennyiben elektromos hosszabbitokat hasznal, ezek felelienek meg a
készUlék teliesitményének, ezzel elkerllhetd a kezel épségének veszé-
lyeztetése és biztosithatdé a munkakdrnyezet biztonsaga. A nem megfeleld
hosszabbitok mikodési rendellenességeket okozhatnak.

32. A jelen terméknek a gyartd engedélye nélkili modositésa esetén a bizton-
sagi feltételek megsziinhetnek és a jotéllas érvényét veszti.
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ARTALMATLANITAS

» Utmutato a 2002/96/EK eurdpai iranyelvnek megfeleld artalmatlanitashoz

Az On altal vasarolt porszivét csomagolasa védi a szallitas soran a karosodastol.
A csomagolas nyersanyagokbol készilt, ezért Ujrahasznosithato vagy visszaforgathaté a nyersanyagok
életciklusaba.

Soha ne dobja el a csomagolashoz hasznalt anyagokat, hanem gondoskodjon az tjrahasznositasarol.

Akésziilék csomagolasa
+ Apapir, karton és hullamkarton csomagolast helyezze a szelektiv papirgyjtébe.
+ Amlanyag és félia csomagolast szintén a megfeleld gydijtdhelyen helyezze el.

A mlianyagok jelzése a kovetkezd:
Cfa Cfa L‘_) PE - polietilén, azonositd szama 02 a PE-HD, 04 a PE-LD esetében, PP

PS - polipropilén, PS - polisztirol.

|

A termék hasznos élettartama lejartakor nem kezelhetd haztartasi hulladékként, hanem az elektromos
és elektronikus késziilékek Ujrahasznositaséat biztositd gydjtételepen kell selejtezni. A terméken vagy a
hasznalati Utmutaton feltiintetett szimbolum a fentiekre vonatkozik.

Az anyagok Ujrahasznosithatosagat a feltiintetett jelzések mutatjak. Az anyagok Ujrahasznositasa, Ujra-
felhasznalasa vagy a hasznalt késziilékek egyéb mddon szelektiv hulladékként valé kezelése jelentds
mértékben hozzajarul a kdrnyezet védelméhez.

A hasznalaton kiviili készllékeket a helyi eldirasoknak megfelelden selejtezze.

Forduljon a helyi énkormanyzathoz az engedélyezett gy(ijtéhelyekre vonatkozé informaciokeért.

Figyelem!

A A hasznalt elemeket ne dobja a haztartasi hulladékba! A selejtezést a kijel6lt szelektiv
gyljtohelyeken végezze vagy kiildje vissza az elemeket a vasarlas helyszinére vagy az
engedéllyel rendelkezd lerako telepekre.
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HASZNALATI UTASITAS

- ALLITSA A TOLTG DOKKOLOT (N) sta-
bil felliletre, fal mellé, mindkét iranyban 1
méteres és szemkozt 2 méteres tavolsag-
ban akadalymentes helyre.

Dugja be a tapvezeték dugdjat (1) a tolté
dokkoldn levé dugaljba (P), ezutan kdsse
be az akkumulator-t3ltét a halozatba.

A to1t6 dokkolé tapfesziiltség-jelz6lampaja
(O) kigyullad, ez jelzi a helyes bekotést.

- KAPCSOLJA A KAPCSOLOT (T) a késziilék aljan az ON allasba a feltdltéshez és az azt kdveté
mikddéshez. A sikeres bekapcsolast az ikonok villogasa jelzi (13-14-16-17).

Figyelem!

A Amennyiben a robotot az ON gombbal valé bekapcsolas eldtt kotik be a halézatba, a
kijelz6n megjelenik az ,,E10” hibakéd, az ikonok (13-14-16-17) villognak és szaggatott
hangjelzés jelzi, hogy nem tortént meg a feltoltés.

- AZ AKKUMULATOR FELTOLTESE:
A robot tapellatasat egy Ujratélthetd Ni-MH akkumulator biztositja.
Afeltoltés elvégezheté:

a) Kozvetlentl az adapterrel (1)
Dugja az akkumulator-t6lté dugdjat (I) a
készlilék testén levd (P) csatlakozdba (Y).

Figyelem!

A Soha ne alkalmazza ezt a feltoltési modszert, ha a robot késleltetett bekapcsolasra van
beprogramozva (lasd ,,A napi takaritas beprogramozasa” c. fejezetet), ezzel elkeriilheti
a vezeték és a késziilék karosodasat a takarito ciklus elindulasakor.
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b) A t6lté dokkoléval (N)
Miutan megfeleléen elhelyezte a ,Home
Base’-, allitsa a robotot a toItd dokkoldra,
ellendrizze, hogy a toltd polusok (V) csatla-
kozzanak a toltd érintkezbihez (L).
A ,Home Base” tolt6 érintkez6i kisfesziltsé-
gliek, nem jelentenek veszélyt.

c) Onmiikéds téltéssel:

Amikor az akkumulatorok majdnem leme-
riltek, a robot visszatér a t0lt6 dokkoldra.
Ehhez az szilkséges, hogy megtalalja a
,Home Base” infravords jelét, ezért a dok-
kolét abban a szobaban kell elhelyezni,
amelyet a robot takarit.

Ha a robot nem képes visszatéri els6é
probélkozésra a dokkoldra, addig prébal-
kozik, amig el nem helyezkedik rajta.

A Figyelem!

A robot nem térhet vissza a toltd dokkolora, ha ez nincs csatlakoztatva a halozati
dugaljhoz, ebben az esetben a szivételjesitmény csokken, majd megsziinik és a robot
kikapcsolodik.

A Figyelem!
Ha a robot és a tolté dokkol6 nincsenek ugyanabban a szobaban, a késziilék nem ér-
zékeli a hivojelet.

A Figyelem!
Ellendrizze, hogy a tapvezeték ne akadalyozza a robot Utvonalat és ne okozza a forgéd
kefék megakadasat.
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TUDNIVALOK A FELTOLTESROL ES A MUKODESI IDOROL

A Figyelem!
Az els6 alkalommal torténé hasznalat el6tt legalabb 12 oran at toltse fel a késziiléket.
Ennél rovidebb idtartami feltoltés esetén az akkumulatorok élettartaima karosodhat.

Az ezt kovetd feltdltések idétartama 3,5 ora, ez 1,5 dras komplett takaritociklust biztosit.

Elsé feltoltés id6tartama

12 ora

Kovetkez6 feltoltések idétartama

3,5 6ra

Miikodési id6

90 perc (beleértve visszatérést a toltd dokko-
|6ra)

A robot allapota

A kijelz$ allapota (12)

A feltdltés alatt

A kijelzén az ,1111” jelzés lathat, jobbrdl balra
ismétlédve

Az akkumulator lemerdilt

A kijelzén a ,Lo” jelzés lathatd

Feltdltés befejezédott

A kijelzén a ,FULL” jelzés lathatd

A megfelel6en hasznalt akkumulator élettartama tobb szaz takaritociklusra kiterjed.
A véltozatlan miikddési id6 melletti lehetd leghosszabb élettartam érdekében be kell tartani néhany
fontos hasznélati szabalyt:

gyakran toltse fel a robotot;

minden takaritociklus elétt toltse fel teljesen az akkumulatort;

a robot legyen mindig csatlakoztatva a tdpegységhez;

ha huzamosabb ideig nem hasznalja a késziiléket, toltse fel teljesen az akkumulatorokat, kapcsolja
ki a készilléket a kapcsoléval (T), vegye ki bel6le az akkumulatorokat és tarolja azokat hlivos, szaraz

helyen;

huzamosabb hasznalaton kivli id6 elteltével toltse fel ismét teljesen az akkumulatorokat.

Figyelem!

Ne hagyja hosszu ideig feltoltetlen allapotban az akkumulatorokat, mivel karosodhat-

nak.

A Figyelem!
Ne végezze a feltoltést 4°C-nal alacsonyabb vagy 40°C-nal magasabb hdmérsékleten.

Amennyiben az akkumulator nem mikédik, cserélje ki: vegye le a fedelet (U) a csavarok kicsavaro-
zasaval.

Az Ni-MH 14V 2000 mAH tipusu akkumulatorok a markaszervizben kaphatdk.
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MUKODESI MOD INDITASSAL
Amikor a toltési ciklus befejez6dott, a készllék kijelz6jén megjelenik a ,FULL” jelzés, a robot bekap-
csolhato és a takaritociklus megkezdhetd. A robot beinditasahoz ellenérizze az alabbiakat:

Jelzdlampak A robot allapota
,Sziinet” A ,CLEAN’ gomb vilagit és az | Szlinet allapotban van, parancsra
13-14-16-17. ikonok villognak | var.
,Stand-by” A ,CLEAN" gomb és a 13-14- | Be van kapcsolva ((T) kapcsold
16-17. ikonok nem vilagitanak | ON), de aktivalni kell, és csak azu-
tan lesz vezérelhetd.

a) Ha a robot ,sziinet” allapotban van (nem mozog és a 13-14-16-17. ikonok villognak), ez azt
jelenti, hogy parancsra var:

- a takaritociklus inditdsdhoz nyomja meg egyszer a ,CLEAN” gombot vagy nyomja meg a késziiléken
levd vezériépanel (B) gombjainak egyikét:

- a,szlinet” allapotbdl ,stand-by” allapotra valtashoz tartsa nyomva a ,CLEAN" gombot 3 masodpercig
vagy varjon 20 mésodpercet, mig a villogd ikonok ki nem kapcsolnak

b) Ha a robot ,,stand-by” allapotban van (nem mozog és az ikonok, valamint a ,,CLEAN” gomb
nem vilagitanak), ez azt jelenti, hogy be van kapcsolva, de aktivalni kell, és csak azutan lesz vezé-
relhetd; tehat a takaritociklus inditasahoz nyomja meg kétszer a ,CLEAN”" gombot:

- el6szor a kész(ilék aktivalasahoz és ,sziinet” allapotba kapcsolasahoz: a 13-14-16-17. ikonok villog-
ni kezdenek;

- masodszor a takaritas bekapcsolasahoz: a ,CLEAN” gomb kigyullad.

TAKARITAS

Miutan beinditotta a takaritéciklust, a megszakitdsahoz nyomja meg egyszer a ,CLEAN” gombot, az
ikonok villogni kezdenek.

- egyszer{i gombnyomassal ,szlinet” allapotba kapcsolhatja, varjon 20 masodpercet az automatikus
,standby’-ra.

- 3 méasodpercig tartd gombnyoméssal, ha kdzvetlendl ,stand-by”-ba kivanja kapcsolni.
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A taviranyitd vagy az érintéképernyd réven valaszthat a takaritasi izemmaddok kozott:

1) AUTOMATIKUS takaritas:

A ,CLEAN" gomb megnyomasara a robot
automatikusan kitakaritjia a szobat, énmiiké- i
déen hozzaigazitia Utvonalat a padion levd =@o ‘
akadalyokhoz Ugy, hogy valtakozva végez: I

- spiralis mozgast
- keriileti egyenesvonalti mozgast L’— > 7 2
- keriileti keresztiranyl mozgast h )
- automatikus ,SPOT clening”: gyorsitott, ‘ N
nagyobb szivételjesitménnyel végzett
spirdlis mozgas, amikor a szennyez6dés-
érzékeldk kiildndsen szennyezett teriiletet =
észlelnek. A funkci6 automatikusan meg-
szakad a terlilet megtisztitasa utan, vagy

kézileg megszakithaté a ,CLEAN” gomb
megnyomasaval.

o ]

Figyelem!

A Alehetd legrovidebb id6 alatti végzett hatékony takaritas érdekében és annak biztosita-
sara, hogy a robot a szoba teljes feliiletét bejarja anélkiil, hogy kihagyna egyes teriile-
teket, lehetdség szerint tavolitsa el az akadalyokat a padlérol.

Figyelem!

A Arobot megakadasanak elkeriilésére tavolitsa fel vagy helyezze magasabbra a villamos
kabeleket és vezetékeket, melyek a forgo kefék koré tekeredve a berendezési targyak
leesését vagy eltorését okozhatjak.

2) SPOT cleaning:

amikor egy lehatarolt terilleten kivanja elvégezni a takaritast, a taviranyité @ gombjaval vagy a robot
,SPOT” gombjaval bekapcsolhatja a Spot cleaning funkciot (mikodésének leirasat lasd fentebb).

3) Keriileti tisztitas:

T
helyezze a robotot egy fal vagy butor kézelébe és nyomja meg a taviranyito LB gombjat. A robot a
keriilet mentén fog végighaladni.

A Figyelem!
Ha a robotot a szoba kézepére helyezi, megtorténhet, hogy a késziilék nem talalja meg
és nem éri el a végigjarando keriiletet.

A kerlileti takaritas megszakithaté a ,CLEAN” gombbal, ekkor visszavalt a ,sziinet” és/vagy ,stand-by”
allapotra. A kertileti takaritas automatikusan megszakad, amikor a robot megtalalja a tolt6 dokkoldt
vagy amikor az akkumulator lemeriilt.
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H U Porszivé robot Hasznalati utasitas

4) Egyenes vonali takaritas:
a taviranyité gombjaival (8) a robot mozgas kézben is iranyithatd.

A Figyelem!
Ha a robotot kézileg szintkiilonbség felé iranyitjak, a robot leeshet, mivel a kézi vezérlés
feliilirja a mélységérzékeld jelzését.

Figyelem!
A Ha a robotot kézileg iranyitja, vegye mindig figyelembe, hogy a mélységérzékeld (Z) a gép
aljanak eliils6 részén helyezkedik el.

5) Visszatérés a toltoé dokkolora:

a taviranyitd @ gombjéval vagy a robot ,HOME" gombjéaval a kész(ilék barmikor visszakildhetd a

t6Itd dokkoldra.

Az dnfeltéltésre vonatkozd Utmutatds ebben az esetben is érvényes:

- ehhez az sziikséges, hogy megtalalja a t6lt6 dokkold infravords jelét, ezért a dokkolét abban a
szobaban kell elhelyezni, amelyet a robot takarit.

- ha a robot nem képes visszatérni elsé probalkozasra a dokkoléra, addig probalkozik, amig el nem
helyezkedik rajta.

Figyelem!
A A robot nem térhet vissza a t61t6 dokkolora, ha ez nincs csatlakoztatva a halézati dugaljhoz,
ebben az esethen a szivételjesitmény csokken, majd megsziinik és a robot kikapcsolodik.

A Figyelem!
Ha a robot és a tolté dokkol6 nincsenek ugyanabban a szobaban, a késziilék nem ér-
zékeli a hivojelet.

A Figyelem!
A tolt6é dokkoldra valé visszatérés soran a porszivo funkci6 fel van fiiggesztve, ezért a
zajszint is alacsonyabb.

A Figyelem!

Ha a robot mozgasban van, a taviranyitoval valé miikodtetési iizemmod kivalasztasa-
hoz el6szor allitsa ,,sziinet” allapotba a ,,CLEAN” gombbal, ezutan valassza ki a kivant
funkciot.
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A takaritéciklus alatt Porszivé robot H U

VIRTUALIS FAL (VIRTUAL WALL)

A virtualis fal feladata az, hogy a robot ne juthasson be a iltott teriiletekre. A legjobb eredményt akkor

éri el, ha a virtudlis falat a letiltani kivant teriileten kiviilre helyezi.

A virtudlis fal hatosugara legfeljebb 3 méter.

- Elséként emelje fel az alsé fedelet (3) és
helyezze az elemeket (D vagy R20 tipus)
a helyiikre az abra szerint. A fedél lezéra-
sahoz illessze be egyik oldalét a résbe és
nyomassal rogzitse a masik végét.

A Figyelem!
Huzamosabb ideig tarté lizemsziinet esetén vegye ki az elemeket a késziilékbol.

- Allitsa a virtualis falat a kivant helyre és
kapcsolja be a kapcsoléval (2). A virtu-
alis falon lathato 111> jelzést abba az
iranyba forditsa, amerrdl a fal jelét veszi a
robot.

- Ha nem hasznélja a virtudlis falat, kap-
csolja ki a kapcsolét (2).

A TAKARITOCIKLUS ALATT

A szoba kitakaritasahoz sziikséges id6 valtozé lehet a padié tipusa, a robot Utvonalan levé akadalyok
mennyisége és a padlo szintkulonbségei fliggvényében.

Az ellils§ Utkdzésvédod érzékelbknek kdszonhetben a robot észleli az akadalyokat (falak, butorok) és
elkerili a nekikiitkézést. Ellenben amikor az akadalyok a butordarabok sarka vagy csé alaku részei,
gyenge (itkdzés lehetséges. A késziilék aljan elhelyezett leesésgatld érzékelbk révén a robot észleli
a szintkilénbségeket és a mélységet, ezért nem esik le a 1épcséfokokrol vagy az emelt feliletekrdl.

A robot 1 cm-t meg nem haladé szintkiilénbségeken — szényegeken, klisz6bokon - at tud haladni,
illetve az ilyen akadalyok (csdvek, névények) kdziil ki tudja szabaditani magat.

Figyelem!
A Szdnyegek porszivozasakor keriilje a robotnak a rojtokkal valo érintkezését, ne tisztitson a
robottal bolyhos szdnyeget, mivel a forgo kefékbe a bolyhok beakadhatnak.
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HU Porszivo robot A napi takaritas beprogramozasa

AROBOT HASZNALATA EROS NAPFENYNEK KITETT HELYEN

Amennyiben a robotot er8s napfénynek kitett szobaban hasznalja, ajanlott becsukni az ablakok zsaluit
a napfény csokkentése érdekében, mivel a fényvisszaverddés rossz hatassal lehet a készlilék iranyara
és Utvonalara.

A NAPI TAKARITAS BEPROGRAMOZASA

A taviranyitéval beprogramozhaté a napi takaritociklus kezdd idépontja, legfeljebb 7 napra lehet kilon-
bdz6 idépontot megadni.

Els6kent emelje fel a fedelet és helyezze a
két elemet (AAA vagy RO3 tipus) a tavira-
nyitd hatso oldalan levé helyikre. A fedél
lezarasahoz illessze be egyik oldalat a résbe
és nyomassal rogzitse a masik végét.

A miikédési idépont beprogramozasahoz el6szor be kell allitani a készlilék 6rajat.

AZ ORA ES A NAP BEALLITASA

Az aktualis ra és nap beallitasa kizardlag a robot érintéképernydjével végezhetd el.
nyomja a ,PLAN”" gombot 3 masodpercig az 6ra bedllitasba val6 belépéshez.

- Nyomja meg a ,SPOT” és ,HOME" gombot az ¢6ra beallitasahoz, ezutan nyomja meg a ,PLAN”
gombot a megerésite’shez és a percek beallitdsahoz valé tovabblépéshez.

- Nyomja meg a ,SPOT” és ,HOME” gombot a percek beéllitésahoz, ezutdn nyomja meg a ,CLEAN”
gombot a megerdsitéshez és a nap beéllitasahoz vald tovabblépéshez

- Nyomja meg a ,SPOT” és ,HOME” gombot a nap beallitdsahoz, az ,1” szam a hétfét, a ,7” a vasar-
napot jeldli.

- Nyomja meg a ,CLEAN" gombot a megerdsitéshez és a kilépéshez.
Az drabedllitas torléséhez allitsa az orat 00:00 értékre és mentse el.

A TAKARITOPROGRAM BEALLITASA

1) A gépen levé vezériépanellel (B):
Nyomja meg a ,CLEAN” gombot a robot ,szlinet” allapotba kapcsolasahoz.

- Nyomja meg a ,PLAN” gombot a programozas megkezdéséhez.

- Nyomja meg a ,SPOT” és ,HOME" gombot a nap beallitdsahoz, az ,1” szam a hétfét, a ,7” a vasar-
napot jeloli.

- Nyomja meg a ,CLEAN” gombot a meger8sitéshez és a kilépéshez vagy a ,PLAN" gombot a napi
takaritas idépontjdnak beprogramozéséhoz.

- Nyomja meg a ,SPOT” és ,HOME” gombot az o6ra beallitasahoz, ezutan nyomja meg a ,PLAN’
gombot a megerdsitéshez és a percek bedllitésahoz val6 tovabblépéshez, vagy a ,CLEAN" gombot
a megerdsitéshez és a napokhoz valé visszatéréshez.

- Nyomja meg a ,SPOT” és ,HOME” gombot a percek beallitasahoz, ezutan nyomja meg a ,CLEAN”
gombot a megerdsitéshez és a napokhoz valé visszatéréshez, vagy a ,PLAN" gombot a megerési-
téshez és az 6ra beéllitasahoz vald visszatéréshez.
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Tisztitas és karbantartas Porszivé robot H U

2) Taviranyitéval:
- Nyomja meg a ,CLEAN" gombot a robot ,szlinet” allapotba kapcsolasahoz.

- Nyomjameg a ,,®” gombot a programozas megkezdéséhez.
- Nyomja meg a ,A" és ,v" gombot a nap beallitasahoz, az ,1” szam a hétfét, a ,7” a vasarnapot jeldli.

- Nyomja meg a ,CLEAN" gombot a megerésitéshez és a kilépéshez vagy a ,,@" gombot a napi
takaritas idépontjanak beprogramozéséhoz.

- Nyomja meg a ,A” és ,v" nyilgombokat a szamjegyek beallitdsahoz és a “<” és “>" gombokat az
oraktdl a percekhez vald tovabblépéshez, miutan megerdsitette a ,,@" gombbal.

- Nyomja meg a ,CLEAN” gombot a megerdsitéshez és a napokhoz valé visszatéréshez.

A Figyelem!
A beallitasok elmentését hangjelzés erdsiti meg. Amennyiben nincs hangjelzés, végez-
ze el ismét a bedllitast és mentse el djra.

A beprogramozott idépontban a robot a tlté dokkolorél kiindulva elkezdi a takaritociklust, majd annak
végeztével illetve az akkumulator toltésének fogytaval visszatér a toltére. Attdl a pillanattdl szamitva,
amikor megkezdi a visszatérést t6ltd dokkoldra, a robotnak 30 perce van a jel vételére és a dokkol6n
valé elhelyezkedésre.

TISZTITAS ES KARBANTARTAS

A robot helyes karbantartasahoz tartsa be a kdvetkezd szabalyokat:

AZ OLDALSO KEFEK RENDSZERES
TISZTITASA ES CSEREJE KAROSO-

DAS ESETEN

- Tavolitsa el a kefék kozepérdl a csavart.

- Szerelje le a keféket és ha elhasznaldd-
tak, cserélje ki; tigyeljen arra, hogy az ,L”
(bal) és ,R” (jobb) jelzések megfeleljenek
a készilék aljan lathatd azonos jelzések-
kel.

R

°
)/ 4
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H U Porszivé robot Tisztitas és karbantartas

A PORTARTALY TISZTITASA LEHETOLEG MINDEN HASZNALAT UTAN

Amint a vezérl6panelen (B) levé ikon kigyullad (13), a robot megszakitja a takaritast és visszatér a tolté
dokkolora; ekkor meg kell tisztitani a portartalyt és a porbeszivé nyilast (S).

A robot a takaritast csak a portartaly kidiritését kovetden folytatja.

- Emelje fel a fedelet (A) a ,push” jelzés
rovid, erételjes megnyomasaval: a fedél
lassan felnyilik.

- Vegye ki a portartalyt a fogantyujanal
fogva.

- Nyissa ki a tartalyt az oldalsé nyelv meg-
nyomasaval és vegye ki a belsd primer
sz(ir6t (J), tisztitsa meg a tartozék ecsettel
(E) és ha tul szennyezett, mossa le.
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Az érzékeldk tisztitasa Porszivé robot H U

- Vegye ki a HEPA sz(ir6t a nyelv megnyo-
masaval és tisztitsa meg az ecsettel.

A Figyelem!
A HEPA sz(ir6t 15-30 miikodési naponként mossa le és 6 havonta cserélje ki.

- Uritse ki a tartalyt és tisztitsa meg az ecsettel és/vagy mossa le.
- Tokéletesen széritsa meg az dsszes alkatrészt, ezutan szerelje vissza, kiildndsen tigyeljen a Hepa
sz(ir§ beillesztésére a helyére.

A Figyelem!

Mindi ellenérizze, hogy ne legyenek targyak vagy porcsomdk a beszivé nyilasban,
sziikség esetén tavolitsa el dvatosan, hasznaljon szaraz, puha torlékendét, ellenkezd
esetben a késziilék folyamatosan SPOT iizemmédban miikodik.

AZ ERZEKELOK TISZTITASA

- Tisztitsa meg a robotot egy puha, széraz torlékenddvel, kilondsen 6vatosan tisztitsa az érzékeldk
savjat (G) és a t6ltd dokkoldra csatlakozd érintkezési pontokat.
- Mindig ellendrizze, hogy a kerekekben és foglalatukban ne gydiljén fel szennyezddés.
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Porszivé robot

Hibakeresés

HIBAKERESES

A kijelzén | Oka Megoldésa

lathaté kod-

szam (12)

E01 A bal kerék nem mikddik Ellendrizze a bal kereket.

E02 A jobb kerék nem miikodik Ellendrizze a jobb kereket.

E04 A késziilék teste felemelke- | Helyezze vissza a robotot a padiéra.
dett.

EO05 Alacsony akadaly érzékeld Tisztitsa meg az érzékel6ket, ha a probléma nem
hiba (Z). sziinik meg, kérje a készlilék javitasat.

E06 Magas akadaly érzékelé hiba | Ellenérizze az érzékeld sav érzékenységét és azt,
(G). hogy nincsenek-e jelen idegen targyak.

E07 A bal kefe nem mikadik. Ellendrizze a bal kefét.

E08 A jobb kefe nem miikodik. Ellendrizze a jobb kefét.

E09 A kész(lék leblokkolt. Mozgassa a robotot és inditsa Ujra.

E10 A robot feltdltésekor a kapc- | Allitsa a kapcsolét (T) ON allasba.
sol6 (T) OFF allasban van.

E11 A késziilék rendellenesen Kapcsolja ki a készuléket és forduljon a miiszaki
mikodik. szervizhez.

E12 A késziilék rendellenesen Kapcsolja ki a készuléket és forduljon a miiszaki
mikadik. szervizhez.

E13 A késziilék rendellenesen Kapcsolja ki a késziiléket és forduljon a miszaki
mikodik. szervizhez.

E14 Nincs akkumulator vagy Ellendrizze, hogy a készulékben vannak-e az
robot kikapcsolva akkumulatorok és a bekapcsoléd gomb ON alla-

sban van-e.
lkon (13) és | A portartaly megtelt vagy a Uritse ki a portartalyt és tisztitsa meg a porszivé
“I” vilagit porszivé nyilas eltdmédott nyilast.

Megjegyzés: ha a hibak nem szlinnek meg, inditsa Ujra a robotot az aljan talalhaté kapcsoloval (T);
ha ez nem elegendd, vegye fel a kapcsolatot a miiszaki szervizzel.
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Jellemzék

Porszivé robot H U

JELLEMZOK

Takaritasi jellemzdk

Tipus Jellemzd Detail
Atmér 340 mm
Mechanikai jellemzdk Magassag 90 mm
Suly 3,0 Kg
. . Feszliltség 144V
Elektromos jellemzék :
Akkumulatorok tipusa Ni-MH 2000 mAH
Portartaly kapacitdsa 051

Felt6ltés tipusa

Automatikus/kézi feltoltés

Takaritasi izemmaodok

Automatikus, turbo, kerlleti,
Napi programozasu

Feltoltési id6

Kb. 3,5 6ra

Takaritasi idé

Max. 90 perc

Késziiléken levé gombok tipusa

Touch screen

Virtualis fal (virtual wall) elemei

D vagy R20 elem

Taviranyito elemei

AAA vagy R03 elem
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(HU) JOTALLASI TAJEKOZTATO

Az importalo és forgalmazo cégneve és cime: A gyartd cégneve, cime és email cime:
Aldi Magyarorszag Elelmiszer Bt. Ariete Deutschland GmbH
Mészarosok utja 2, 2051 Biatorbagy Kdnigsallee 61

40215 Dusseldorf - Germany
A szerviz neve, cime és telefonszama: A termék megnevezése:
Tele Signal kft, Semsey Andor u.9, 1143 Budapest Porszivé robot

0036 30 2699947 (Tel.) - 0036 1 2672109 (Fax)
info@tele-signal.com

Atermék tipusa: 2712 Gyaértasi szam: 33828
A termék azonositasra alkalmas részeinek meghata- Termékjeldlés: 11/2013
rozésa:

A jotéllési id6 a Magyar Koztarsasag terlletén tortént vasarlas napjatol szamitott 3 év.

A vasarlas tényének és a vasarlas idépontjanak bizonyitasara, kérjlik érizze meg a pénztari fizetésnél
kapott jotallasi jegyet.

A jotallasi jegy szabalytalan kidllitasa vagy a fogyaszto részére torténd atadasanak elmaradasa nem érinti a
jotallasi kotelezettségvallalas érvényességét.

A jotéllés a fogyaszto torvénybdl eredd szavatossagi jogait és azok érvényesithet6ségét nem korlatozza.
A szerviz és a forgalmazo a kijavitas soran nem felel a terméken a fogyaszt6 ill. harmadik személy altal
esetlegesen tarolt adatokért vagy beallitasokért.

Afenti szerviz cimen a j6tallasi id0 lejartat kdvetben is lehetbséget biztositunk a hibas termék kijavitasara.
A jotallasi idd lejartat kovetd javitasok koltsége azonban a fogyasztét terheli, amelyrdl részére minden
esetben kellé id6ben elézetes tajékoztatast nyujtunk.

A j6téllasi igény bejelentésének iddpontja: A javitasra atvétel idSpontja:

Ahiba oka: Ajavitads médja:

A fogyasztonak torténd visszaadas idépontja: Ajavitasi id6 kovetkeztében a jotallas Uj

hatérideje:

A szerviz neve és cime: Kelt, alairas, bélyegz6:

VBVB NBVE: ...

IranyitdszAM/VAr0S: ........ccovvveveeiirreeien,

Tel.SZAM/E-MAIL CIM: ...t
ALGITAS: oo

Ha a meghibasodas a rendeltetésszer(i hasznélatot akadalyozza, a terméket a vasarlast kdvetd harom munkana-
pon bellil érvényesitett csereigény esetén kicseréljiik. Amennyiben a hibas terméket mar nem tartjuk készleten,
Ugy a teljes vételarat visszatéritjik. A forgalmazdnak térekednie kell arra, hogy a kijavitast vagy kicserélést leg-
feljebb tizendt napon beliil elvégezze. A kijavitas soran a termékbe csak Uj alkatrészek kertilhetnek beépitésre.



A jotallasi igény bejelentése

A jotallasi jogokat a termék tulajdonosaként a fogyasztd érvényesitheti. A jotallasi igény érvényesitése céljabdl
a fogyaszto Uzleteinkkel vagy kozvetleniil a jelen jotallasi tajékoztaton feltiintetett szervizzel Iéphet kapcsolatba.
A fogyaszt6 a hiba felfedezése utan a korliimények altal lehetévé tett legrévidebb iddn belll koteles kifogasat a
kételezettel kdzdIni. A hiba felfedezésétdl szamitott két hdnapon beliil kozolt kifogast kell6 iddben kozdltnek kell
tekinteni. A kdzlés késedelmébdl eredd karért a fogyaszté felelds. Nem szamit bele a jotallas eléviilési idejébe a
kijavitasi iddnek az a része, amely alatt a fogyaszté a terméket nem tudja rendeltetésszerlien hasznaini.
Ajotallasi igény érvényesithetéségének hatarideje a terméknek vagy jelentdsebb részének kicserélése (kijavi-
tasa) esetén a kicserélt (kijavitott) termékre (termékrészre), valamint a kijavitas kovetkezményeként jelentkez6
hiba tekintetében ujbol kezdddik. A régzitett bekotésd, illetve a tiz kg-nal stlyosabb, vagy tomegkézlekedési
eszkozon kézi csomagként nem szallithaté terméket az izemeltetés helyén kell megjavitani. Ha a javitas az
lizemeltetés helyén nem végezheto el, a le- és felszerelésrél, valamint az el- és visszaszallitasrol a forgalmazé
gondoskodik.

A jotallasi felelésség kizarasa

Ajotallasi kotelezettség nem all fenn, ha a forgalmazé vagy a kijelolt szerviz bizonyitja, hogy a hiba rendeltetésel-
lenes hasznalat, atalakitas, szakszeriitlen kezelés, helytelen tarolas, elemi kar vagy egyéb, a vasarlast kovetéen
keletkezett okbdl kovetkezett be. A rendeltetésellenes hasznalat elkeriilése céljabdl a termékhez magyar nyelvii
vasarléi tajékoztatot mellékellink és kérjlik, hogy az abban foglaltakat sajat érdekében tartsa be, mert a leirtaktol
eltérd hasznalat ill. helytelen kezelés miatt bekdvetkezett hiba esetén a termékeért jotallast nem tudunk vallalni.

A fogyasztét a jotallas alapjan megilletd jogok

(1) Hibas teljesités esetén a fogyaszto

a) elsésorban - valasztasa szerint - kijavitast vagy kicserélést kdvetelhet, kivéve, ha a valasztott jotallasi igény
teljesitése lehetetlen, vagy ha az a kotelezettnek a masik jotallasi igény teljesitésével dsszehasonlitva aranyta-
lan tobbletkoltséget eredményezne, figyelembe véve a szolgaltatott termék hibatlan allapotban képviselt értékét,
a szerzédésszegeés sulyat, és a jotallasi jog teljesitésével a fogyasztdnak okozott kényelmetlenséget;

b) ha a fogyasztonak sem kijavitasra, sem kicserélésre nincs joga, vagy ha a kételezett a kijavitast, illetve a
kicserélést nem vallalta, vagy e kotelezettségének a (2) bekezdésben irt feltételekkel nem tud eleget tenni -
valasztasa szerint - megfelel6 arleszallitast igényelhet, vagy eléllhat a szerz6déstdl. Jelentéktelen hiba miatt
elallasnak nincs helye.

(2) Akijavitast vagy kicserélést - a termék tulajdonsagaira és a fogyaszté altal elvarhato rendeltetésére figyelem-
mel - megfeleld hataridén beliil, a fogyaszténak okozott jelentds kényelmetlenség nélkiil kell elvégezni.

(3) Ha a kotelezett a termék kijavitasat megfeleld hataridére nem vallalja, vagy nem végzi el, a fogyaszto a hibat
a kotelezett koltségére maga kijavithatja vagy massal kijavittathatja.

Eljaras vita esetén

A jotallasra kotelezett a jotallas id6tartama alatt a felel6sség alol csak akkor mentesul, ha bizonyitja, hogy a
hiba oka a teljesités utan keletkezett. A kbtelezett a fogyaszto kifogasardl jegyz6konyvet koteles felvenni, ennek
masolatat a fogyasztonak at kell adni. Ha a kifogas rendezésének mddja a fogyaszto igényétdl eltér, ennek
indokolasat a jegyzékényvben meg kell adni. Ha a kételezett a fogyaszté igényének teljesithetdségérdl annak
bejelentésekor nem tud nyilatkozni, allaspontjardl legalabb harom munkanapon beliil kételes értesiteni a fo-
gyasztét. Tovabbi vita esetén a fogyaszté a helyi Békéltetd Testiilethez, valamint a hataskorrel és illetékességgel
rendelkezd birésaghoz fordulhat.








