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Gentile cliente,
desideriamo ringraziarLa per aver acquistato il nuovo Robot aspirapolvere intelligente che effettua le
pulizie dei pavimenti in modo autonomo ed accurato.

Il Robot é infatti in grado di aspirare lo sporco dai pavimenti mediante un motore aspirante e spazzole
rotanti laterali che consentono di raggiungere anche gli angoli della casa, intorno e al di sotto dei
mobili e lungo i muri.

Il Robot riesce a coprire completamente la superficie che si desidera pulire mediante movimenti cir-
colari, perimetrali e lineari e puo essere utilizzato su qualsiasi tipo di pavimento: parquet, piastrelle,
vinile, linoleum, compresi i tappeti.

Grazie a speciali sensori, il Robot

- evita o supera ostacoli

- evita la collisione con la mobilia

- evita i dislivelli

- riconosce la quantita di sporco presente sul pavimento adeguando cosi la propria capacita aspirante

Lo sporco é raccolto in un contenitore faciimente estraibile e svuotabile, dotato di filtro Hepa capace
di trattenere polveri sottili, polline, peli di animali e micro particelle.

Silenzioso e rispettoso dellambiente, il robot e anche in grado di ricaricarsi autonomamente mediante
il sistema di rientro alla base di ricarica e pud essere programmato per le pulizie nell'ora del giorno
desiderata e in orario diverso in ciascun giorno della settimana.

Dotato di display touch screen e telecomando, puo essere comodamente impostato sia in remoto che
dal prodotto stesso.

In poco tempo il Robot diventera un compagno indispensabile che Le regalera tempo libero da dedicare
ad altre attivita.



AVVERTENZE IMPORTANTI

LEGGERE QUESTE ISTRUZIONI PRIMA DELL'USO.
CONSERVARE SEMPRE QUESTE ISTRUZIONI.
Questo apparecchio € conforme alla direttiva 2006/95/EC e EMC 2004/108/EC.

== Per il corretto smaltimento del prodotto ai sensi della Direttiva Europea
2012/19/CE si prega leggere I'apposito foglietto allegato al prodotto.

A PERICOLO PER | BAMBINI A

1. Questo apparecchio pud essere usato da bambini con eta superiore agli 8
anni e da persone con ridotte capacita fisiche, sensoriali 0 mentali ovvero
prive di esperienza e conoscenza se opportunamente controllate o istru-
ite in merito ad un impiego sicuro dell’apparecchio con la conseguente
consapevolezza dei rischi derivanti. | bambini non possono giocare con
I'apparecchio. Le operazioni di pulizia e manutenzione possono essere
effettuate da bambini solo se adeguatamente sorvegliati.

2. Non lasciar pendere il cavo in un luogo dove potrebbe essere afferrato
da un bambino.

3. Informare tutte le persone a casa del funzionamento in atto del Robot.
Prestare massima attenzione ai bambini ed agli animali durante I'uso.

4. Allorché si decida di smaltire come rifiuto questo apparecchio, si raccoman-
da di renderlo inoperante. Si raccomanda inoltre di rendere innocue quelle
parti dell'apparecchio suscettibili di costituire un pericolo, specialmente per
i bambini che potrebbero servirsi dell'apparecchio per i propri giochi.

5. Gli elementi dellimballaggio non devono essere lasciati alla portata dei
bambini in quanto potenziali fonti di pericolo.

A PERICOLO DOVUTO A CORRENTE ELETTRICA E BATTERIE A

6. Assicurarsi che il voltaggio elettrico dell'apparecchio corrisponda a quello
della vostra rete elettrica.
7. Per caricare il Robot utilizzare solo la base di ricarica e il caricabatterie forniti.



8. Assicurarsi di avere sempre le mani ben asciutte prima di utilizzare o di
regolare gli interruttori posti sull'apparecchio o prima di toccare la spina e
i collegamenti di alimentazione.

9. In caso di fuoriuscita dell'acido dalle batterie, evitare il contatto con la
cute, gli occhi e le mucose. Sciacquare con abbondante acqua la parte
venuta a contatto con I'acido e rivolgersi immediatamente a un medico.

10. Una sostituzione impropria della batteria pud originare il rischio di esplo-
sione. Sostituire la batteria solo con batterie dello stesso tipo o equivalenti.

11. Rimuovere le batterie prima dello smaltimento dell'apparecchio.

A PERICOLO DERIVANTE DA ALTRE CAUSE A

12. Non lasciare I'apparecchio esposto ad agenti atmosferici (pioggia, sole,
ecc...).

13. Non mettere I'apparecchio sopra o in prossimita di fonti di calore.

14. Non immergere mai il corpo del prodotto, la base di ricarica, la spina ed il
cavo elettrico in acqua o altri liquidi, usare un panno umido per la loro pulizia.

15. Quando I'apparecchio non & in funzione, rimuoverlo sempre dalla base di
ricarica o disconnetterlo dal caricabatterie e spegnere l'interruttore di accen-
sione prima di inserire o togliere le singole parti o prima di eseguire la pulizia.

16. Non usare I'apparecchio o la base di ricarica se il cavo elettrico o la spina
risultano danneggiati, o se I'apparecchio stesso risulta difettoso; tutte le
riparazioni devono essere eseguite solamente dal centro assistenza o da
tecnici autorizzati, in modo da prevenire ogni rischio.

17.In caso di sostituzione e/o manutenzione dell'alimentatore o del cavo
elettrico di alimentazione, rivolgersi ad un Centro Assistenza Autorizzato
0 ad un rivenditore autorizzato.

18.In caso di fuoriuscita di liquido dalle batterie, 'apparecchio non deve
essere utilizzato ma portato al piu vicino Centro Assistenza per la sosti-
tuzione delle stesse.

19. L'apparecchio funziona con batterie ricaricabili, pertanto alla fine della sua
vita non deve esser smaltito insieme ai rifiuti urbani. Pué essere conse-
gnato presso gli appositi centri di raccolta differenziata predisposti dalle
amministrazioni locali, oppure presso i rivenditori che forniscono questo
servizio. Smaltire separatamente un elettrodomestico consente di evitare
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possibili conseguenze negative per I'ambiente e per la salute derivanti
da un suo smaltimento inadeguato e permette di recuperare i materiali
di cui € composto al fine di ottenere un importante risparmio di energia e
di risorse. Per rimarcare I'obbligo di smaltire separatamente gli elettrodo-
mestici, sul prodotto € riportato il marchio del contenitore di spazzatura
mobile barrato. Non gettare mai le batterie nel fuoco.

20. L'apparecchio € concepito per il SOLO USO DOMESTICO e non deve
essere adibito ad uso commerciale o industriale.

21. Ricaricare ed utilizzare I'apparecchio solo in luoghi chiusi.

22. Rispettare le avvertenze ulteriori riportate nel capitolo PULIZIA E
MANUTENZIONE.

ATTENZIONE POSSIBILI DANNI MATERIALI

23. Non aspirare cenere, pezzi di vetro, calcinacci, oggetti appuntiti o taglienti
e liquidi.

24. Evitare che indumenti o parti del corpo si incastrino nelle ruote o nelle
spazzole rotanti del Robot.

25. L'apparecchio non deve entrare a contatto con sigarette, accendini, fiam-
miferi o altri oggetti infiammabili.

26. Non appoggiare mai oggetti sul corpo del Robot, non sedervisi mai sopra.

27.Prima dell'uso, raccogliere quanto presente sul pavimento (rimuovere
tutti gli oggetti fragili ed i cavi, indumenti, carte, tende, ed evitare frange
di tappeti, in quanto potrebbero rimanere incastrati nell'apparecchio e far
cadere oggetti da tavoli o scaffali).

28. Il Robot non deve essere usato senza filtri, oppure qualora i filtri siano
rotti o danneggiati.

29. Non aspirare mai su superfici bagnate.

30. Non aspirare mai liquidi o residui di candeggina, vernice o altri prodotti
chimici o sostanze umide.

31. Scollegare sempre il Robot o la base di ricarica dalla rete elettrica in caso
di inutilizzo prolungato.

32. Per non compromettere la sicurezza dell’'apparecchio, utilizzare solo parti
di ricambio e accessori originali, approvati dal costruttore.

33. Per staccare la spina, afferrarla direttamente e staccarla dalla presa a
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parete. Non staccarla mai tirandola per il cavo.

34. In caso di utilizzo di prolunghe elettriche, quest'ultime devono essere ade-
guate alla potenza dell’apparecchio, onde evitare pericoli all'operatore e
per la sicurezza dell'ambiente dove si opera. Le prolunghe non adeguate
possono provocare anomalie di funzionamento.

35. Eventuali modifiche a questo prodotto, non espressamente autorizzate
dal produttore, possono comportare il decadimento della sicurezza e della
garanzia.

36. Questo prodotto e destinato esclusivamente alla pulizia di ambienti inter-
ni. Non usare il robot all'esterno, sui balconi interni ed esterni, sulle scale
€ sui pianerottoli.

SMALTIMENTO

Attenzione!

La batteria usata non deve essere gettata nella spazzatura. Provvedere all’eliminazione
E presso punti di raccolta differenziata o rimandarla presso il punto vendita in cui é stata

acquistata o presso i centri autorizzati.



DESCRIZIONE DEL ROBOT E DEI COMPONENTI
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Coperchio contenitore dello sporco
Display e pannello comandi (touch screen)
Telecomando

Spazzole di ricambio

Pennello per pulizia

Ricevitore segnale a infrarossi

Fascia sensori anti urto per ostacoli alti
Parete virtuale (virtual wall)
Caricabatterie

Punti di contatto per la ricarica
Trasmettitori segnali a infrarossi
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Base di ricarica (‘HOME BASE’)

Spia di alimentazione

Presa per cavo di alimentazione

Corpo dell'apparecchio

Spazzole rotanti

Fessura di aspirazione sporco

Interruttore accensione/spegnimento (ON/OFF)
Coperchio batteria

Punti di contatto con base di ricarica
Sensori anti urto per ostacoli bassi e antica-
duta



Contenitore dello sporco

Presa per cavo di alimentazione
Supporto filtro Hepa

Filtro Hepa (n. 1 extra)

Filtro primario

Cx=<Xx

Trasmettitori segnali a infrarossi
Interruttore accensione / spegnimento
Coperchio inferiore

Uscita segnale

Spia uscita segnale
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Pulsante rientro alla base di ricarica
Pulsante “CLEAN” di accensione
Pulsanti direzionali

Pulsante pulizia perimetrale
Pulsante “SPOT cleaning”

Pulsante per la programmazione

12 Display orario e informazioni

13 lcona segnalazione contenitore dello
Sporco pieno

14 Pulsante touch screen rientro alla
base di ricarica

15 Pulsante touch screen “CLEAN” di
accensione con illuminazione

16 Pulsante touch screen “SPOT clea-
ning”

17 Pulsante touch screen “PLAN”



ISTRUZIONI PER L’USO

- POSIZIONARE LA BASE DI RICARICA
(N) su una superficie rigida e contro un
muro libero da ostacoli per 1 metro per
ciascun lato e per circa 2 metri frontal-
mente.

Inserire la spina del cavo di alimentazione
() nella relativa presa (P) posta sulla base
di ricarica e quindi collegare il caricabatte-
ria alla rete elettrica.

La spia di alimentazione (O) della base
di ricarica si accendera confermandone il
corretto collegamento.

- ACCENDERE L'INTERRUTTORE (T), posto sulla base del prodotto, portandolo in posizione ON,
per consentirne la ricarica ed il successivo funzionamento. La corretta accensione sara segnalata
dal lampeggiamento delle icone (13-14-16-17).

Attenzione!

Qualora il Robot venga collegato alla rete elettrica senza che sia stato previamente
acceso mediante tasto ON, sul display comparira il codice di errore “E10”, le icone 13-
14-16-17 lampeggeranno e sara emesso un segnale acustico intermittente per avvertire
della mancata ricarica.

- CARICARE LA BATTERIA:
Il Robot viene alimentato da una batteria Ni-MH ricaricabile.
Le modalita di ricarica sono:

a) Direttamente mediante adattatore (1)
Inserire la spina del caricabatterie (I) diret-
tamente nella presa (Y) posta sul corpo
del prodotto (P).

Attenzione!

Non utilizzare mai questa modalita di ricarica quando il Robot é stato programmato per
una accensione posticipata (vedi capitolo “Programmazione della pulizia giornaliera”),
in modo da evitare danni al cavo e al prodotto in fase di inizio del ciclo di pulizia.



b) Mediante base di ricarica (N)

Dopo aver correttamente installato la “Home
Base”, posizionare il Robot sulla base di
ricarica assicurando che i poli di ricarica (V)
combacino con i contatti di ricarica (L) della
base.

| contatti di ricarica della “Home Base’
hanno un basso voltaggio e non costitu-
iscono alcun pericolo.

y

c) Auto-ricarica:
Il Robot rientrera automaticamente alla
“Home Base” quando le batterie staranno
per esaurirsi.
A tal fine sara necessario che possa
trovare il segnale a infrarossi della “Home
Base” che deve pertanto essere posizio-
nata nella stessa stanza in cui avverra la
pulizia.
Se il Robot non ¢ in grado di rientrare alla
base al primo tentativo, continuera a ten-
tare fino a che non riuscira a posizionarsi
correttamente su di essa.

Attenzione!
Il Robot non potra rientrare alla base di ricarica se quest’ultima non é collegata alla
rete elettrica; in tal caso la funzione aspirante decrescera fino ad esaurirsi e il Robot
si spegnera.

Attenzione!
Qualora il Robot si trovi in una stanza diversa dalla base di ricarica non sara in grado di
ricevere il segnale di richiamo.

Attenzione!
Accertarsi che il cavo di alimentazione non intralci il passaggio del Robot, evitando cosi
il rischio di blocco delle spazzole rotanti.
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NOTE SULLA RICARICA E L'AUTONOMIA

Attenzione!
Prima del primo utilizzo, & necessario ricaricare I'apparecchio per almeno 12 ore. Una
ricarica di durata inferiore potrebbe compromettere la vita delle batterie.

Nelle successive ricariche il tempo di ricarica & di 3,5 h per assicurare un completo ciclo di pulizia di
1,5h.

Tempo prima ricarica 12h

Tempo successive ricariche 35h

Autonomia di funzionamento 90 min. (compreso il rientro alla base)

Stato del Robot Stato del display (12)

Durante la carica Il display visualizzera “1111”, con ripetizione da
destra verso sinistra.

Batteria scarica Il display visualizzera “Lo”

Carica conclusa Il display visualizzera “FULL"

La batteria ha una vita di centinaia di cicli di pulizia se utilizzata in modo adeguato.

Per prolungarne il piti possibile la vita, mantenendo inalterata I'autonomia di funzionamento, occorre

attenersi ad alcune importanti regole di utilizzo:

- ricaricare il Robot frequentemente;

- ricaricare completamente la batteria prima di ogni ciclo di pulizia;

- tenere Robot sempre collegato all'alimentazione;

- se non si intende utilizzare I'apparecchio per molto tempo, caricare completamente le batterie, spengere
I'apparecchio mediante l'interruttore (T), estrarre le batterie e conservarle in luogo fresco e asciutto;

- dopo un prolungato non utilizzo procedere con una nuova completa ricarica.

Attenzione!
Evitare di lasciare le batterie scariche per molto tempo in quanto potrebbero subire
danni.

Attenzione!
Evitare di ricaricare a temperatura inferiore ai 4°C o superiore a 40°C.

In caso di esaurimento delle batteria, provvedere alla sostituzione togliendo il coperchio batterie (U)
mediante la rimozione delle viti.

Le batteria di tipo Ni-MH 14V 2000 mAH possono essere acquistate presso i Centri Assistenza
Autorizzati.
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MODALITA’ DI FUNZIONAMENTO CON AVVIAMENTO
Una volta terminato il ciclo di ricarica, sul display dellapparecchio comparira la scritta “FULL” e sara
possibile attivare il Robot e iniziare il ciclo di pulizia. Per avviare il Robot occorre verificare il suo stato

Spie Stato del Robot
“Pausa” Tasto “CLEAN” acceso e | E in pausa, in attesa di comandi.
icone 13-14-16-17 lampeg-
gianti
“Stand-by” Tasto “CLEAN” e icone 13-14- | E acceso (interruttore (T) su ON)
16-17 spente ma deve essere attivato prima di
poter impartire comandi.

a) Se il Robot & in “pausa” (non si muove e le icone 13-14-16-17 lampeggiano), significa che € in
attesa di comandi:

- perawviare un ciclo di pulizia occorre premere una sola volta il tasto “CLEAN” oppure premere, a secon-
da delle esigenze, uno tra i pulsanti posti sul pannello comandi (B) sul corpo dell'apparecchio:

- per portarlo da “pausa” a “stand-by” occorre premere il tasto “CLEAN” per 3 secondi oppure attendere
20 secondi finche le icone da lampeggianti si spegneranno.

b) Se il Robot & in “stand-by” (non si muove e le icone e tasto “CLEAN” sono spenti), significa che
€ acceso ma che deve essere attivato prima di poter impartire comandi; quindi per avviare il ciclo di
pulizia occorre premere il tasto “CLEAN” 2 volte:

- una prima volta per attivarlo e riportarlo in “pausa”: le icone 13-14-16-17 inizieranno a lampeggiare;

- una seconda volta per attivare la pulizia portandolo in “pulizia”: il pulsante “CLEAN” si illumina.

PULIZIA

Una volta attivato il ciclo di pulizia per interromperlo occorre premere una sola volta il tasto “CLEAN”;

in questo modo anche le icone inizieranno a lampeggiare.

- con una semplice pressione per portarlo in “pausa”, attendendo i 20 secondi perché entri automati-
camente in “stand-by”;

- con una pressione protratta per 3 secondi se si desidera portarlo direttamente in “stand-by”.
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Tramite telecomando o tramite touch screen € possibile selezionare varie modalita di pulizia:

1) Pulizia AUTOMATICA:
Premendo il tasto “CLEAN”, il Robot pulira la
stanza autonomamente, adattando automa-
ticamente il proprio percorso in ragione degli ~Q b ‘
ostacoli presenti sul pavimento, applicando in -
maniera alternata: /
- movimenti a spirale A 7215
- movimenti lineari perimetrali h )
- movimenti lineari diagonali ‘ N
- “SPOT cleaning” automatico: movimenti
a spirale accelerati e maggiore potenza
aspirante quando, tramite i sensori di —
rilevamento polvere, intercettera un'area
particolarmente sporca. La funzione si
interrompera automaticamente dopo aver
pulito 'area, oppure potra essere interrot-
ta mediante il tasto “CLEAN".

Attenzione!

Per ottenere una pulizia efficiente ed assicurare che il Robot copra l'intera superficie
della stanza senza lasciare scoperte alcune zone e nel minor tempo possibile, & neces-
sario sgomberare il piu possibile il pavimento da ostacoli.

Attenzione!

Per evitare che il Robot rimanga bloccato rimuovere o sollevare cavi elettrici e fili che
potrebbero attorcigliarsi intorno alle spazzole rotanti minacciando la caduta dell’arredo
dalla mobilia o la rottura dello stesso.

2) SPOT cleaning:
quando si desideri concentrare la pulizia su un’area circoscritta, & possibile selezionare, mediante il

tasto @ del telecomando o il tasto “SPOT” sul Robot, la funzione Spot cleaning (per la modalita di
funzionamento fare riferimento a quanto descritto in precedenza).

3) Pulizia perimetrale:

T
posizionare il Robot in prossimita di un bordo (es. muro, mobile) e premere il tasto “5" del telecoman-
do. Il Robot si muovera lungo tutto il perimetro.

Attenzione!
Se posizionato nel centro della stanza, il Robot potrebbe non essere in grado di indivi-
duare e raggiungere il perimetro da coprire.

E’ possibile interrompere la pulizia perimetrale mediante il tasto “CLEAN” con cui tornera in “pausa” e/o
“stand-by”. La pulizia perimetrale si interrompera automaticamente quando il Robot intercettera la base
di ricarica o una volta esaurita la batteria.

-13-



4) Pulizia lineare:
utilizzando gli appositi pulsanti (8) sul telecomando & possibile direzionare il Robot anche mentre € in
movimento.

Attenzione!
Se direzionato manualmente verso i dislivelli il robot potrebbe cadere, in quanto il comando
manuale prevale sul sensore di riconoscimento del vuoto.

Attenzione!
Se direzionato manualmente tenere sempre presente che il sensore di riconoscimento del
vuoto (Z) & posizionato nella parte anteriore della base.

5) Rientro alla base di ricarica:

mediante il tasto @ del telecomando o il tasto “HOME” sul Robot, & possibile farlo rientrare alla

base quando si desidera.

Valgono le medesime indicazioni relative all'auto-ricarica:

- € necessario che il Robot possa intercettare il segnale a infrarossi della base di ricarica che deve
pertanto essere posizionata nella stessa stanza in cui avverra la pulizia;

- se il Robot non & in grado di rientrare alla base al primo tentativo, continuera a tentare fino a che
non riuscira a posizionarsi correttamente.

Attenzione!
Il Robot non potra rientrare alla base di ricarica, se quest’ultima non é collegata alla rete
elettrica; in tal caso la funzione aspirante decrescera fino ad esaurirsi e il Robot si spegnera.

Attenzione!
Qualora il Robot si trovi in una stanza diversa dalla base di ricarica, non sara in grado
di ricevere il segnale di richiamo.

Attenzione!
Durante il rientro alla base di ricarica la funzione di aspirazione é sospesa, pertanto
anche il livello di rumorosita sara attutito.

Attenzione!

Se il Robot & in movimento, per selezionare la modalita di funzionamento dal teleco-
mando, é necessario preventivamente riportarlo in “pausa” tramite il tasto “CLEAN” e,
successivamente, procedere con la selezione della funzione desiderata.
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PARETE VIRTUALE (VIRTUAL WALL)

Il “virtual wall” serve per evitare che il Robot entri in zone in cui I'accesso non € consentito. Per risultati

migliori, posizionare il “virtual wall” all'esterno dell'accesso alla zona che si desidera inibire.

Il “virtual wall” pud avere un raggio di azione fino a 3 metri.

- Installare innanzitutto le batterie nell'ap-
posito alloggiamento (tipo D oppure R20)
dopo aver sollevato il coperchio inferiore
(3) come mostrato in figura. Per chiudere
il coperchio, dopo averne inserito un lato
nella fessura, montare a pressione l'altra
estremita.

Attenzione!
In caso di mancato utilizzo per un periodo prolungato, rimuovere le batterie.

- Posizionare il “virtual wall” nella posizione
in cui dovra lavorare ed accendere ['inter-
ruttore (2). Rivolgere l'indicazione “l111»”
presente sul “virtual wall’ verso l'area in
cui dovra dirigersi il segnale.

- Spegnere l'interruttore (2) in caso di man-
cato utilizzo del “virtual wall”.

DURANTE IL CICLO DI PULIZIA

Il tempo di copertura di una stanza pud variare a seconda della tipologia di pavimento, della quantita
di ingombri che il Robot pud incontrare nel suo percorso e dei possibili dislivelli presenti sul pavimento.
Grazie ai sensori anticollisione frontali, il Robot riesce ad intercettare le superfici (pareti, mobili..) evitan-
do di collidere con essi. Qualora invece I'ostacolo sia rappresentato da angoli o parti tubolari della mobi-
lia, sara possibile un lieve urto. Grazie invece agli speciali sensori anti-caduta posti sulla base, il Robot
€ in grado di riconoscere i dislivelli del pavimento o il vuoto evitando cosi di cadere da scale o ripiani.
Il Robot inoltre riesce a superare dislivelli, come soglie e tappeti, e a divincolarsi da ostacoli (tubi,
piantane, ecc..) di altezza non superiore a 1 cm.

Attenzione!
In caso di pulizia di tappeti, evitare che il Robot venga a contatto con frange ed evitare la
pulizia di tappeti a pelo lungo in quanto potrebbe attorcigliarsi attorno alle spazzole rotanti.
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UTILIZZO DEL ROBOT CON ELEVATA ESPOSIZIONE ALLA
LUCE DEL SOLE

In caso di utilizzo del prodotto in stanze ad alta esposizione solare consigliamo di chiudere le persiane
diminuendo in parte I'esposizione per ovviare a infrazioni che potrebbero modificare impropriamente la
direzione ed il percorso del prodotto.

PROGRAMMAZIONE DELLA PULIZIA GIORNALIERA

Tramite il telecomando € possibile programmare I'orario di inizio del ciclo di pulizia giornaliero, variabile
per un massimo di 7 giorni.

Installare innanzitutto le due batterie (tipo
AAA oppure R03) nell'apposito alloggiamen-
to posto sul retro del telecomando dopo aver
sollevato I'apposito coperchio. Per chiudere
il coperchio, dopo averne inserito un lato
nella fessura, montare a pressione laltra
estremita.

Per programmare I'orario di funzionamento & necessario prima impostare I'orologio.

IMPOSTAZIONE DELL’ORA E DEL GIORNO

L |mposta2|one dell’ora e del giorno correnti si effettua esclusivamente tramite il touch screen sul Robot:
premere il pulsante “PLAN" per 3 secondi per entrare nel settaggio dell'orologio.

- Premere i pulsanti “SPOT” e “HOME” per impostare le ore; quindi premere “PLAN” per confermare
e passare ai minuti.

- Premere i pulsanti “SPOT” e “HOME” per impostare i minuti; quindi premere “CLEAN” per conferma-
re e passare al settaggio del giorno.

- Premere i pulsanti “SPOT” e “HOME” per impostare il giorno, dal numero “1” che rappresenta il
lunedi fino al “7” la domenica.

- Premere “CLEAN’ per confermare ed uscire.

- Per cancellare I'orario occorre impostare I'orario 00:00 e salvare.

IMPOSTAZIONE DEL PROGRAMMA DI PULIZIA

1) Tramite pannello comandi (B) sul corpo dell’apparecchio:

- Premere il pulsante “CLEAN” per portare il Robot in “pausa’.

- Premere il pulsante “PLAN” per entrare nella programmazione.

- Premere i pulsanti “SPOT” e “HOME” per impostare il giorno, dal numero “1” che rappresenta il
lunedi fino al “7” la domenica.

- Premere “CLEAN" per confermare ed uscire oppure “PLAN” per programmare l'orario di pulizia giornaliero.

- Premere i pulsanti “SPOT” e “HOME” per impostare le ore; quindi premere “PLAN" per confermare e
passare ai minuti oppure “CLEAN” per confermare e ritornare ai giorni.

- Premere i pulsanti “SPOT” e “HOME” per impostare i minuti; quindi premere “CLEAN” per conferma-
re ed uscire, ritornando ai giorni, oppure “PLAN" per confermare e ritornare alle ore.

- Per cancellare il programma di pulizia tenere premuto per 5 secondi il tasto “PLAN” in modalita
programmazione
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2) Tramite telecomando:

Premere il pulsante “CLEAN” per portare il Robot in “pausa”.
Premere il pulsante «O- per entrare nella programmazione.

Premere i pulsanti “A” e “v" per impostare il giorno, dal numero “1” che rappresenta il lunedi fino al
“7” la domenica.

Premere “CLEAN” per confermare ed uscire oppure O- per programmare ['orario di pulizia giornaliero.

per impostare le cifre ed i tasti “<” e “>” per passare dalle ore

“on o won

Premere i pulsanti direzionali “A” e “v/

ai minuti, dopo aver confermato premendo il tasto O
Premere “CLEAN” per confermare e ritornare ai giorni.

Attenzione!
Un segnale acustico confermera I'avvenuto salvataggio. Qualora non venisse emesso
alcun suono procedere con una nuova impostazione e successivo salvataggio.

All'orario selezionato il Robot si muovera dalla base di ricarica per iniziare il ciclo di pulizia e quindi
tornare alla base per la ricarica a ciclo di pulizia concluso o qualora le batterie siano quasi scariche.
Dal momento in cui ha inizio il rientro alla base, il Robot pud impiegare fino a 30 minuti per intercettare
il segnale e riposizionarsi sulla “Home Base”.

PULIZIA E MANUTENZIONE

Per una corretta manutenzione del Robot & opportuno attenersi alle seguenti regole:

PULIZIA PERIODICA DELLE SPAZ-
ZOLE LATERALI E SOSTITUZIONE
IN CASO DI DANNEGGIAMENTO.

E
]

o)

Rimuovere la vite posta al centro di cia-
scuna supporto spazzola.

Rimuovere le spazzole ed eventualmente
sostituirle in caso di usura facendo ben
attenzione che i segni “L” (sinistra) e ‘R’
(destra) coincidano con i medesimi segni
posti sulla base del prodotto.
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PULIZIA DEL CONTENITORE DELLA POLVERE PREFERIBILMENTE DOPO OGNI

UTILIZZO

Non appena l'icona (13) sul pannello comandi (B) si accendera il Robot interrompera le operazioni di

pulizia per tornare alla base di ricarica e sara necessario procedere con la pulizia del contenitore della

polvere e della fessura di aspirazione sporco (S).

Solo una volta svuotato il contenitore, il Robot riprendera le operazioni di pulizia.

- Sollevare il coperchio (A) mediante una
piccola ma incisiva pressione del logo
“push”: il coperchio si aprira lentamente.

- Estrarre il contenitore mediante il comodo
manico.

- Aprire il contenitore agendo sull'apposita
linguetta laterale ed estrarre il filtro prima-
rio (J) interno; pulirlo con I'apposito pen-
nello (E) in dotazione ed eventualmente
lavarlo se eccessivamente sporco.
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- Rimuovere il filtro HEPA mediante I'ap-
posita linguetta e pulirlo con I'apposito
pennello

Attenzione!
Lavare il filtro HEPA ogni 15-30 giorni di utilizzo e sostituirlo ogni 6 mesi.

- Svuotare il contenitore e pulirlo con l'aiuto del pennello e/o lavarlo.
- Asciugati perfettamente tutti i componenti, procedere al montaggio prestando particolare attenzione
allinserimento del filtro Hepa nell'apposito alloggio.

Attenzione!

Controllare sempre che oggetti o cumuli di sporco non ostruiscano la bocchetta di aspi-
razione ed eventualmente rimuoverli con delicatezza con un panno morbido e asciutto,
onde evitare I'azionamento continuo della funzione SPOT.

PULIZIA SENSORI

- Pulire il Robot con un panno morbido asciutto utilizzando particolare delicatezza la fascia dei sensori
(G) ed i punti di contatto con a base di ricarica.
- Assicurarsi sempre che le ruote o il loro alloggiamento non siano ostruite dallo sporco.

Attenzione!

Al fine di evitare un possibile malfunzionamento del robot, si consiglia di pulire fre-
quentemente il passaggio di aspirazione e i sensori rilevamento polvere come mostrato
nella figura sottostante. Utilizzare un panno ben asciutto per la pulizia.
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RICERCA GUASTI

viene messo in carica con
linterruttore (T) su OFF.

Codice sul | Causa Soluzione

display (12)

E01 La ruota sinistra non fun- Controllare la ruota sinistra.
ziona.

E02 La ruota destra non funziona. | Controllare la ruota destra.

E04 Il corpo dell'apparecchio & Riposizionare il Robot sul pavimento.
sollevato.

E05 Difetto dei sensori per ostacoli | Pulire i sensori, se il problema persiste, richiedere
bassi (2). la riparazione.

E06 Difetto dei sensori per ostacoli | Controllare la sensibilita della fascia dei sensori e
alti (G). che non vi siano oggetti estranei.

EO07 La spazzola sinistra non Controllare la spazzola sinistra.
funziona.

E08 La spazzola destra non Controllare la spazzola destra.
funziona.

E09 Il corpo dell'apparecchio si € | Muovere il Robot e riavviare.
bloccato.

E10 Il corpo dell'apparecchio Portare l'interruttore (T) su ON.

E11 Malfunzionamento prodotto. | Spegnere I'apparecchio e rivolgersi al centro assi-
tenza autorizzato.
E12 Malfunzionamento prodotto. | Spegnere I'apparecchio e rivolgersi al centro assi-
tenza autorizzato.
E13 Malfunzionamento prodotto. | Spegnere I'apparecchio e rivolgersi al centro assi-
tenza autorizzato.
E14 Assenza di batteria o Robot | Assicurarsi che le batterie siano inserite o che il
spento. pulsante di accensione sia posizionato su ON.
Icona (13) e | Contenitore della polvere Pulire il raccoglitore della polvere e il passaggio
“I” accesi pieno o passaggio aspirazio- | dell'aspirazione.
ne ostruito.

Nota: se gli errori dovessero persistere resettare il Robot agendo sull'interruttore (T) posto nella parte
inferiore; se cio non fosse sufficiente contattare il centro assistenza autorizzato.
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CARATTERISTICHE

Tipologia Caratteristica Detail
Diametro 340 mm

Specifiche Meccaniche Altezza 90 mm
Peso 3,0 Kg

. ] Tensione 14,4V

Specifiche Elettriche Tipo batterie Ni-MH 2000 mAH
Capacita contenitore polvere 051
Tipo ricarica Ricarica Automatica /

Manuale

Specifiche di Pulizia

Modalita pulizia

Automatica, Turbo, Perimetrale,
Pianificata giornaimente

Tempo di carica

Circa3,5h

Tempo di pulizia

Massimo 90 minuti

Tipo pulsante Corpo Principale

Touch screen

Batterie parete virtuale (virtual wall)

Tipo D 0 R20

Batterie telecomando

Tipo AAA 0 R03
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Dear Customer,
Thank you for choosing to purchase the Robot the new intelligent robot floor cleaner that works inde-
pendently to clean your floors.

The Robot is able to vacuum the dirt from floors with its suction motor and rotating side brushes that
mean it can get into the corners as well as around and under furniture and along skirting.

The Robot is able to completely cover the area you need to clean, with circular, perimeter and linear
movements and it can be used on any type of flooring: parquet, tiles, vinyl, linoleum, rugs and carpets.

Thanks to its special sensors, the Robot

- avoids or passes over obstacles

- will not collide with furniture

- will not fall down stairs

- recognises the amount of dirt on the floor and automatically adjusts suction accordingly

Dirt is collected inside a container which is easily removable for emptying and fitted with a Hepa filter
to trap fine dust, pollen, animal hairs and micro particles.

Silent and eco-friendly, the Robot is also able to recharge itself, using its auto charge station and it
can also be programmed fo clean at set times during the day.

Equipped with touch screen display and remote control, it can be easily set in remote or from the
product itself.

In no time at all, the Robot will become an essential part of the family — one that leaves you free to do
other things.
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IMPORTANT SAFEGUARDS

READ THESE INSTRUCTIONS BEFORE USE.

DO NOT THROW AWAY THESE INSTRUCTIONS.

This appliance conforms to the 2006/95/EC and EMC 2004/108/EC direc-
tives.

=== T0 dispose of product correctly according to European Directive 2012/19/
CE, please refer to and read the provided leaflet enclosed with the product.

A CHILD HAZARD A

1. This appliance can be used by children over the age of 8 and by people
with reduced physical, sensory or mental capabilities, or lack of experi-
ence and knowledge, if they are supervised while using it or have been
shown how to use it in a safe way and understand the hazards involved.
This appliance may not be used as a plaything. Cleaning and mainte-
nance can be performed by children only if properly supervised.

2. Never allow the cord to dangle in places where it may be grabbed by a child.

3. Inform everyone in the house that the Robot is cleaning. Caution should
be used if small children and animals are in the house.

4. In the event that you decide to dispose of the appliance, we advise you
to make it inoperative by cutting off the power cord. We also recommend
that any parts that could be dangerous be rendered harmless, especially
for children, who may play with the appliance or its parts.

5. Packaging must never be left within the reach of children since it is poten-
tially dangerous.

A DANGER FROM ELECTRICITY AND BATTERIES A

6. Make sure that the voltage on the appliance rating plate corresponds to
that of the mains electricity.

7. Only use the charging station and battery charger provided when charg-
ing the Robot.
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8. Always make sure that your hands are thoroughly dry before using or
adjusting the switches on the appliance, or before touching the power
plug or power connections.

9. Should acid leak from the batteries, avoid all contact with skin, eyes and
mucous. Rinse any affected area with plenty of water and seek medical
attention immediately.

10. Improper replacement of batteries may lead to a risk of explosion. Only
replace the battery with batteries of the same type or equivalent.

11. Before disposing of the appliance, remove all of the batteries.

A OTHER HAZARDS A

12. Never leave the appliance exposed to the elements (rain, sun, efc....).

13. Never place the appliance on or close to sources of heat.

14. Never place the appliance unit, charging station, plug or power cord in
water or other liquids; wipe them clean with a damp cloth.

15. If the appliance is not operating, remove it from the charging base, switch
off the power, and unplug the appliance from the mains socket before
inserting or removing any parts or cleaning the appliance.

16. Never use the appliance or charging station if the power cord or plug are
damaged or if the appliance is faulty; all repairs, including the replace-
ment of the power cord, must be carried out by an assistance service or
by a service engineer approved, so as to eliminate any risks.

17. If the power feeder or cable needs to be replaced and/or serviced, always
contact an assistance service or a service engineer approved, so as to
eliminate any risks.

18. If any fluid should leak from the batteries, do not use the appliance: take
it to the nearest assistance service for battery replacement.

19. This appliance operated using rechargeable batteries and therefore, at
the end of its useful life, it must not be disposed of with other household
waste. It can be taken to a council recycling centre or to stores or retail-
ers offering this type of service. Separate disposal of electric appliances
means it is possible to avoid some of the negative effects on health and
the environment caused by incorrect disposal and it also makes it pos-
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sible to recover the materials from which it is made and this helps to save
energy and resources. To point out the requirement to dispose of electri-
cal appliances properly and separately, this product is marked with the
crossed out wheelie bin symbol. Never throw batteries into fire.

20. This appliance is designed for HOME USE ONLY and may not be used
for commercial or industrial purposes.

21. Only charge and use the appliance in closed environments.

22.Always abide by any further warnings in the CLEANING AND
MAINTENANCE chapter.

CAUTION: POSSIBLE MATERIAL DAMAGE

23. Never clean up hot ash, large pieces of glass, plaster debris, sharp or
pointed objects, or liquids.

24. Do not allow clothes or body parts to become caught up in the Robot’s
wheels or rotary brushes.

25. The appliance must not come into contact with cigarettes, lighters, match-
es or other flammable items.

26. Never place items on top of the Robot, never sit on the appliance.

27. Before use, pick up items from the floor (remove fragile objects and wires,
clothing, paper, curtains and any fringes on rugs, as these may become
caught up in the appliance and cause items to fall from tables and/or
shelves).

28. The Robot must not be used without its filters, or if the filters are broken
or damaged in any way.

29. Never use to clean on wet surfaces.

30. Never clean up liquids or residues of bleach, paint or other chemicals or
wet substances.

31. Always disconnect the Robot or the charging station from the mains
power if it is not to be used for any length of time or when transporting it.

32. Do not threaten the safety of the appliance by using parts that are not
original or which have not been approved by the manufacturer.

33. To unplug the appliance, grip the plug and remove it directly from the
power socket. Never pull the power cord to unplug the appliance.
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34. In case of using extension leads, these must be suitable for the appliance
power to avoid danger to the operator and for the safety of the environ-
ment in which the appliance is being used. Extension leads, if not suit-
able, can cause operating anomalies.

35. Any changes to this product that have not been expressly authorised by
the manufacturer may lead to the user’s guarantee being rendered null
and void.

36. This appliance is intended for indoor cleaning only. Do not use the robot
outdoor, on interior and exterior balconies, ladders and landings.

DISPOSAL

A Important!

Used batteries cannot be thrown away with normal household waste. Dispose of batte-
ries at recycling points or return them to the retailer where you purchased the applian-
ce or an authorised after-sales service centre.
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DESCRIPTION OF ROBOT AND PARTS

SrTIOTMMmOO >

Dirt container lid

Display and control panel (touch screen)
Remote control

Spare brushes

Cleaning brush

Infrared signal receiver

Anti-collision sensor band for high obstacles
Virtual wall

Charger

Recharging contact points

Infrared signal transmitters
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Home base

Supply indicator light

Power cord socket

Appliance body

Rotating brushes

Dirt suction opening

ON/OFF switch

Battery cover

Contact points with recharging base
Anti-collision sensors for low obstacles and
fall-protection



Dirt container

Socket for power cord
Hepa filter support

HEPA filter (n. 1 extra one)
Main filter

Cxs <X

Infrared signal transmitters
On/off switch

Lower lid

Signal output

Signal output light

-—
O wWwN -
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Button of return to the Home base
“CLEAN"” switching on button
Direction buttons

Perimeter cleaning button

“SPOT cleaning” button
Programming button

12 Time and information display

13 lcon to signal that the dirt container is
full

14 Touch screen button to return to the
charging station

15 “CLEAN” touch screen on button with
light

16 “SPOT cleaning” touch screen button

17 “PLAN” touch screen button



INSTRUCTIONS FOR USE

PLACE THE CHARGING STATION (N)
on a hard surface and against a wall with
no obstacles within one metre on each
side and for about two metres to the front.
Plug the power cord () into the socket (P)
in the charging station and then connect
the battery charger to the main power.
The power light (O) in the charging station
will switch on to show that it is correctly
connected.

- TURN THE SWITCH (T) on the base of the appliance to ON, to charge up the appliance for opera-
tion. If the appliance has switched on correctly, the icons (13-14-16-17) will start to flash.

A Important!

If the Robot is connected to the mains power without first switching it on at the ON
button, the display will show the “E10” error code, the icons 13-14-16-17 will start to
flash and an intermittent acoustic signal will be sounded to warn that no charging has
taken place.

- CHARGE THE BATTERY:
the Robot is powered by a rechargeable Ni-Mh battery.
The charge modes are:

a) Directly via adaptor (1)
Plug the charger (I) directly into the socket
(Y) in the appliance body (P).

A Important!

Never use this charging methods when the Robot has been set to switch on later for
cleaning (see the “Programming” chapter), as this could cause damage to the power
cord and to the appliance at the start of the cleaning cycle.
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b) Via charging station (N)

After installing the “Home Base” correctly,
place the Robot on this charging station,
making sure that the charge poles (V)
meet with the charge contacts (L) in the
base.

The “Home Base” charge contacts are low
voltage and do not constitute any type of
hazard.

¢) Auto-charge:
the Robot will automatically return to the
“Home Base” when the battery charge is
low.
To do this, it is necessary for the IR signal
to reach it from the “Home Base” which
means that the base must be in the same
room as the one being cleaned.
If the Robot is unable to return to the
charging station at its first attempt, it will
continue to try to do so until it is correctly
positioned.

A Important!

The Robot cannot return to the charging station if the station is not connected to the
mains power; in this case, the suction function will be reduced until it runs out and the
Robot will switch off.

A Important!
If the Robot is in a different room to the charging station, it will not be able to pick up
the recall signal.

A Important!
Make sure that the power cord does not get in the way of the Robot, as there is a risk
of blocking the rotary brushes.
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NOTES ABOUT CHARGING AND AUTONOMY

A Important!
Before using for the first time, you need to charge the appliance for at least 12 hours.
Anything less than this could affect the life of the batteries.

Subsequent charges need a maximum time of 3.5 hours to guarantee a full 1.5 hour cleaning cycle.

First charge time 12h

Subsequent charge times 35h

Autonomous operating time 90 min (including return to charging station)

Robot status Display status (12)

While charging The display will read “1111”, repeating from right
to left.

Low battery The display will read “Lo”

Charge complete The display will read “FULL"

If used correctly, the battery has a useful lifetime of hundreds of cleaning cycles.
To extend battery life as much as possible, keeping operating autonomy at the same level, you should
follow some important rules:
use the Robot frequently;
- recharge the battery completely before every cleaning cycle;
- always keep the Robot connected to the power supply;
- if you do not intend to use the Robot for a certain length of time, charge the batteries completely,
switch off the appliance at the switch (T), remove the batteries and store them in a cool, dry place;
- after along period of disuse, charge the batteries fully before use.

A Important!

Do not leave the batteries flat for a long period of time, since they could become dam-
aged.

A Important!
Do not charge batteries at temperatures below 4°C or above 40°C.

If the battery should become flat, replace it with a new one, removing the battery cover (U) and taking
out the screws.

Ni-MH 14V 2000 mAH batteries are available from Authorised Assistance Centres.
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OPERATION IN START MODE
Once the charge cycle has been completed, the appliance display will read “FULL" and it will be pos-
sible to start the Robot and the cleaning cycle. To start the Robot, first check its status

Lights Robot status

“Pause” “CLEAN” button on and 13-14- | In pause mode, waiting for com-
16-17 icons flashing mands.

“Stand-by” “CLEAN” button and 13-14-16- | ON (switch (T) set to ON) but it

17 icons off

needs to be activated before it can
accept commands.

a) If the Robot is in “pause” (it does not move and the icons 13-14-16-17 are flashing), this means
that it is waiting for commands:
- to start the cleaning cycle, press the “CLEAN” button once or if necessary, press one of the buttons on
the control panel (B) on the appliance body:
- to set the Robot from “pause” to “stand-by” hold down the “CLEAN” button for 3 seconds or wait 20
seconds until the flashing icons switch off.

b) If the Robot is on “stand-by” (it does not move and the icons and “CLEAN” button are off), this
means it is on but that it needs to be activated before it can receive commands. To start the cleaning
cycle, press the “CLEAN” button twice:

- once to activate it and set it in “pause” mode: the icons13-14-16-17 will start to flash;

- asecond time to activate cleaning setting it to “cleaning”: the “CLEAN" button will switch on.

CLEANING

Once the cleaning cycle has been activated, to stop it, press the “CLEAN" button once< the icons will

begin to flash again.

- press it once to set the appliance to “pause”, waiting 20 seconds for it to enter “stand-by” mode automati-

cally;

- hold down for 3 seconds to set the Robot directly in “stand-by” mode.
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Through remote control or touch screen, various cleaning modes can be selected:

1) AUTOMATIC cleaning:
Pressing the “CLEAN” button will start the
Robot cleaning the room automatically and P ‘

changing its route according to the obstruc- o d
tions on the floor, applying alternately: ~
- spiral movements
- linear perimeter movements L—
- linear diagonal movements
- automatic “SPOT cleaning”: faster spiral
movements with greater suction when the
dust detection sensors find a particularly
dirty area. This function is interrupted —
automatically when the area has been
cleaned or it can be stopped by pressing
the “CLEAN” button.

A ) [ Home
= \ 2. Base

A Important!

For the best cleaning results and to make sure that the Robot can cover the entire surface
of the room without leaving any area uncovered and in the shortest possible amount of
time, it is necessary to remove as many obstructions from the floor as possible.

A Important!

To prevent the Robot from getting stuck, remove or lift any wires and power cords that
could become wrapped around the rotary brushes and cause items to fall from furnitu-
re or break or damage the Robot.

2) SPOT cleaning:
when it is required to clean a defined area, it is possible to select the Spot cleaning mode through the

© button of the remote control or the “SPOT” button on the Robot (for the operating modes, refer to
the instructions previously described).

3) Perimeter cleaning:

T
position the Robot next to an edge (e.g. wall, furniture) and press the “L5” button of the remote control.
The Robot will move along the whole perimeter.

A Important!
If the Robot is positioned in the middle of the room, it could not detect and reach the
perimeter to cover.

The perimeter cleaning may be stopped through the “CLEAN” button, with which the “pause” and/or
“stand-by” modes are entered. The perimeter cleaning will stop automatically when the Robot detect
the Home base or once the battery is exhausted.
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4) Linear cleaning:
by using the appropriate remote control buttons (8), the Robot may be controlled even when it is mov-

ing.

A Important!
If manually directed towards different levels, the Robot may fall, as the manual control pre-
vails on the detecting sensor of empty spaces.

A Important!
If manually directed, always consider that the detecting sensor of empty spaces (Z) is posi-
tioned on the rear part of the base.

5) Return to the Home base:

the Robot can be brought back to its base at any time through the remote control “=1” button or the

“HOME” button.

- the Robot must be able to intercept the IR signal from the charging station which must therefore be
in the same room as is being cleaned;

- ifthe Robot is not able to return to the base at the first attempt, it will continue to try until it is correctly
positioned.

A Important!
If the Robot is unable to return to the charging station at ts first attempt, it will continue to
try to do so until it is correctly positioned.

A Important!

The Robot cannot return to the charging station if the station is not connected to the
mains power; in this case, the suction function will be reduced until it runs out and the
Robot will switch off.

A Important!
During the return to the charging station, the suction function is suspended and there-
fore, the noise level will be lower.

A Important!

While the Robot is moving, to select the operating mode of the remote control, previou-
sly enter “pause” through the “CLEAN” button and, subsequently proceed with the
selection of the required function.
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VIRTUAL WALL

The virtual wall serves to prevent the Robot from accessing areas where access is not allowed. For

best results, position the virtual wall outside the inhibited area entry.

The virtual wall may have a radius of action up to 3 mt.

- Install the batteries into the apposite
housing (type D or R20) first, after hav-
ing raised the lower lid (3), as shown in
the picture. To close the lid, after having
inserted a side into the opening, mount
the other end by pressing it.

A Important!
If the appliance is not used for a prolonged period of time, remove the batteries.

- Position the virtual wall into the working
position and turn the switch on (2). Direct
the caption “III»” on the virtual wall
towards the area in which the signal will
have to be sent.

- Turn the switch (2) off in case the virtual
wall is not used.

DURING THE CLEANING CYCLE

The coverage time for a room may vary according to floor type and to the number of obstructions the
Robot encounters as well as the possible differences in height on the floor.

Thanks to its front anti-collision sensors, the Robot is able to intercept surfaces (walls, furniture...)
avoiding collisions with them. However, if the obstruction consists of corners or tubular parts of furnish-
ings, then a gentle impact may be possible. Special anti-fall sensors on its base mean that the Robot is
able to recognise differences in height and therefore, to avoid falling from tops or stairs.

The Robot is also able to overcome differences in level such as thresholds or rugs and to move away
from obstacles (pipes, floor lamps, etc.) of no higher than 1 cm.

A Important!

When cleaning carpets or rugs, do not allow the Robot to come into contact with frin-
ges and do not clean shag pile carpets, as the fibres and fringes may become caught up
around the rotary brushes.
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USING THE ROBOT WHERE THERE IS A GOOD DEAL OF
EXPOSURE TO SUNLIGHT

When using the robot in rooms with a great deal of exposure to sunlight, we recommend closing blinds
or curtains to reduce this and to remove the problems that could incorrectly change the direction and
route of the appliance.

DAILY CLEANING PROGRAMMING

The starting time of the daily cleaning cycle,
which can be different up to 7 days, can be
set through the remote control.

Install first the two batteries (type AAA or @
R03) into the apposite housing situated on
the rear side of the remote control, after

having raised the related lid. To close the lid,
after having inserted a side into the opening,
mount the other end by pressing it.

To program the operating time, set the clock first.

SETTING THE DATE AND TIME

The current hour and date setting is carried out only through the touch screen on the Robot:

- Hold down the “PLAN” button for 3 seconds to enter the clock setting mode.

- Press the “SPOT” and "HOME” buttons together to set the hours: then press “PLAN” to confirm and
pass on to the minutes.

- Press the “SPOT” and “HOME” buttons together to set the minutes, then press “CLEAN” to confirm
and pass onto setting the day.

- Press the “SPOT” and “HOME” buttons together to set the day, from the number “1” which represents
Monday, through to “7”, which is Sunday.

- Press “CLEAN" to exit and quit.

- To delete the time, set it to 00:00 and save.

SETTING THE CLEANING PROGRAMME

1) Through the control panel (B) on the appliance body:

- Press the “CLEAN” button to set the Robot to “pause”.

- Press the “PLAN” button to enter the programming mode.

- Press the “SPOT” and “HOME” buttons together to set the day, from the number “1” which represents
Monday, through to “7”, which is Sunday.

- Press “CLEAN” to confirm and quit or “PLAN” to set the time for daily cleaning.

- Press the “SPOT” and “HOME” buttons together to set the hours: then press “PLAN” to confirm and
pass on to the minutes or press “CLEAN” to confirm and return to the days setting.

- Press the “SPOT” and “HOME” buttons together to set the minutes, then press “CLEAN” to confirm
and quit, returning to days, or press “PLAN” to confirm and return to the hours.

- To cancel the cleaning program, keep the “PLAN” button pressed for 5 seconds in programming
mode.
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2) Through remote control:
Press the “CLEAN” button to enter the “pause” mode.

- Keep the 4CE " button to enter the programming.
- Press the ‘" and “I" buttons to set the day, from the number “1” (Monday) to “7” (Sunday).

- Press “CLEAN’ to confirm and exit or «Or to set the daily cleaning time.
- Press the direction buttons ‘0" and “I" to set the digits and the buttons ‘0" and ‘1" to pass from hours to

minutes, after having confirmed by pressing the «Or,
- Press “CLEAN" to confirm and return to days.

A Important!
A sound signal will be emitted to show that the time has been saved. If no sound is
heard, re-enter the settings and save again.

At the selected time, the Robot will move from its charging station to start the cleaning cycle and then
return to the station when the cleaning is complete or if the batteries are almost flat. Once it has begun
to return to the station, the Robot may take up to 30 minutes to intercept the signal and reposition itself
on the “Home Base”.

CLEANING AND MAINTENANCE

For the correct maintenance of the Robot, follow the rules below:

CLEAN THE SIDE BRUSHES ON A
REGULAR BASIS AND REPLACE THEM
IF DAMAGED.
Remove the screw in the centre of each
brush support.

- Remove the brushes and replace them,
making sure that the marks “L” (left) and
“‘R” (right) meet with the same marks on
the appliance base.

R

o)
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CLEAN THE DUST CONTAINER AFTER EACH USE:

As soon as the icon (13) on the control panel (B) switches on, the Robot will stop cleaning to return to
the charging station and it will be necessary to proceed with cleaning the dust container and the dirt
suction opening (S).

The Robot will only resume cleaning once the container has been emptied.

- Lift the lid (A) by pressing gently yet firmly
on the logo “push”: the lid will open slowly.

- Take out the container by its handle.

- Open the container using the special tab
on the side and remove the main filter (J);
clean it with the special brush (E) provided
and if necessary, wash it.
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- Remove the HEPA filter using the special
tab and clean it with the brush.

A Important!
Wash the HEPA filter every 15-30 days and replace it every 6 months.

- Empty the container and clean it with the brush and/or wash it.
- Dry all the parts and then re-fit them, taking care to insert the Hepa filter in its special housing.

A Important!

Always make sure that items or dirt build-up has not blocked the suction openings and
remove gently, if necessary, using a soft, dry cloth to prevent the SPOT function from
being activated continually.

SENSOR CLEANING

- Clean the Robot with a soft dry cloth, being particularly gentle over the sensor beam (G) and contact
points for the charging base.
- Make sure that the wheels or their housing are not blocked by dirt.

A Important!

To prevent a Robot malfunctioning, it is recommended to frequently clean the suction
passage and the dust detecting sensors, as shown in the picture below. For cleaning,
use a damp cloth.




TROUBLESHOOTING

Code on the | Cause Solution
display (12)
EO01 Left wheel not working. Check the left wheel.
E02 Right wheel not working. Check the right wheel.
E04 The appliance body is raised. | Reposition the Robot on the floor.
E05 Defect in sensor beam for low | Clean the sensors and if the problem persists,
obstacles (Z). send for repairs.
E06 Defect in sensor beam for high | Check the sensitivity of the sensor beam and that
obstacles (G). there are no foreign objects.
E07 Left brush not working. Check the left brush.
E08 Right brush not working. Right the left brush.
E09 Appliance body blocked. Move the Robot and restart.
E10 The appliance body is set to Move the switch (T) to ON.
charge with the switch (T) on
OFF.
E11 Product malfunction. Switch off the appliance and contact an authori-
sed assistance centre.
E12 Product malfunction. Switch off the appliance and contact an authori-
sed assistance centre.
E13 Product malfunction. Switch off the appliance and contact an authori-
sed assistance centre.
E14 No battery or Robot off. Make sure the batteries have been inserted or
that the on button is set to ON.
Icon (13) and | Dust container full or suction Clean the dust container and suction opening.
“I” on opening blocked.

Note: if errors persist, reset the Robot from the switch (T) in the bottom. If this does not work, contact

an authorised assistance centre.
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CHARACTERISTICS

Classification Item Detail
Diameter 340 mm
Mechanical specifications Height 90 mm
Weight 3,0 Kg
. o Power voltage 144V
Electrical specifications — -
Battery specifications Ni-MH 2000 mAH
Dust container capacity 051
Charge type Automatic /
Manual charge
Cleaning specifications Cleaning mode Automatic, Turbo, Perimeter,
Daily schedule
Charge time About 3,5 hours
Cleaning time 90 min at maximum

Main body button type

Touch screen

Virtual wall batteries

D or R20 type

Remote control batteries

AAA or RO3 type
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Verehrter Kunde,
wir danken lhnen fiir den Kauf des neuen, intelligenten Staubsauger-Roboters der Ihren Boden selb-
sténdig und sorgféltig reinigt.

Der Roboter ist in der Lage, den Schmutz vom Boden durch einen Saugmotor und seitliche, rotie-
rende Biirsten aufzusaugen, die es ihm gestatten, auch in Ecken, um und unter MGbeln und entlang
den Wénden zu saugen.

Der Roboter bearbeitet die zu reinigende Fldche dank Dreh-, Umlauf- und Linearbewegungen
und kann fiir Bodenbeldge jeder Art verwendet werden: Parkett, Fliesen, Vinyl, Linoleum und sogar
Teppiche.

Dank seiner speziellen Sensoren kann der Roboter

- Hindernisse vermeiden oder iiberwinden

- AnstoBen an Mébelstiicken vermeiden

- Stufen vermeiden

- Die auf dem Boden vorhandene Schmutzmenge erkennen und seine Saugleistung darauf einstellen

Der aufgesaugte Schmutz wird in einem leicht abzunehmenden und zu entleerenden Behélter gesam-
melt, der mit einem Hepa-Filter ausgestattet ist, der Feinstaub, Pollen, Tierhaare und Mikropartikel
zuriickhélt.

Der Roboter ist leise und umweltschonend, lddt sich auch von selbst wieder auf, indem er zur
Aufladestation zuriickfahrt und kann programmiert werden, so dass er die Reinigung zur gewiinsch-
ten Uhrzeit am gewdinschten Tag ausfiihrt, auch zu unterschiedlichen Uhrzeiten an den verschiedenen
Wochentagen.

Er ist mit einem Touchscreen-Display und einer Fernsteuerung ausgestattet. Die Einstellung kann
sowohl per Fernsteuerung als auch am Roboter selbst vorgenommen werden.

In kurzer Zeit wird der Roboter Ihnen zu einem unverzichtbaren Begleiter werden, der Ihnen mehr freie
Zeit fiir andere Beschéftigungen schenkt.
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WICHTIGE HINWEISE

VOR GEBRAUCH BITTE DIESE ANLEITUNG LESEN.
ANLEITUNG AUFBEWAHREN.
Dieses Gerat ist konform mit den Richtlinien 2006/95/EC und EMC 2004/108/EC.

== Zur korrekten Entsorgung des Produkts gemalR Europa-Richtlinie
2009/96/EG bitte das beiliegende Informationsblatt lesen.

A GEFAHR FUR KINDER A

1. Dieses Gerat kann von Kindern ab 8 Jahren sowie von Personen mit
reduzierten physischen, sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder
Mangel an Erfahrung und/oder Wissen benutzt werden, wenn sie beauf-
sichtigt oder bezuglich des sicheren Gebrauchs des Geréates unterwiesen
wurden und die daraus resultierenden Gefahren verstanden haben.
Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen. Reinigung und Benutzter-
Wartung durfen nicht durch Kinder durchgefiihrt werden, es sei denn sie
werden beaufsichtigt.

2. Das Kabel nicht in greifbarer Nahe von Kindern herunterhdngen lassen.

3. Alle in der Wohnung befindlichen Personen dartber informieren, dass der
Roboter in Betrieb ist. Wahrend des Gebrauchs besonders auf Kinder und
Haustiere achten.

4. Falls dieses Gerat entsorgt werden soll, muss es betriebsunfahig gemacht
werden. Alle Teile des Gerats, die besonders fur Kinder geféhrlich sein
kénnen, wenn sie damit spielen, missen unschadlich gemacht werden.

5. Die Verpackungselemente dirfen nicht in Reichweite von Kindern aufbe-
wahrt werden, da sie potentielle Gefahrenquellen darstellen.

GEFAHR DURCH
A ELEKTRISCHEN STROM UND BATTERIEN A
6. Sicherstellen, dass die Spannung des Gerats dem lhres Stromnetzes

entspricht.
7. Zum Aufladen des Roboters die Aufladestation und das mitgelieferte
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Batterieladegerat benutzen.

8. Bevor das Gerat benutzt bzw. die Schalter des Geréats eingestellt oder
der Stecker oder das Anschlusskabel angefasst wird, immer sicherstellen,
dass Ihre Hande trocken sind.

9. Wenn Batteriesaure ausgelaufen ist, vermeiden Sie den Kontakt mit
Haut, Augen und Schleimhauten. Spiilen Sie bei Kontakt mit der Saure
die betroffenen Stellen sofort mit reichlich klarem Wasser und suchen Sie
umgehend einen Arzt auf.

10. Es besteht Explosionsgefahr bei unsachgemafllem Auswechseln der
Batterie. Ersetzen Sie die Batterie nur durch denselben oder einen gleich-
wertigen Batterietyp.

11. Bevor Sie das Gerat entsorgen, entnehmen Sie die Batterie.

A GEFAHR DURCH ANDERE URSACHEN A

12. Das Gerat nicht der Witterung aussetzen (Regen, Sonne usw.).

13. Das Gerat nicht auf oder in der Nahe von Hitzequellen aufstellen.

14. Das Produkt selbst, das Ladegerat, den Stecker und das Stromkabel
keinesfalls in Wasser oder sonstige Fllssigkeiten tauchen. Zur Reinigung
ein feuchtes Tuch verwenden.

15. Wenn das Gerat nicht in Betrieb ist, immer von der Aufladestation entfer-
nen bzw. vom Batterieladegerat trennen und die Einschalttaste ausschal-
ten, bevor einzelne Teile eingesteckt oder entfernt werden oder bevor das
Gerat gereinigt wird.

16. Das Gerat oder das Ladegerat nicht benutzen, wenn das Stromkabel oder
der Stecker beschadigt sind oder das Gerat selbst defekt ist; Reparaturen
jeglicher Art dirfen nur vom Kundendienstzentrum oder von zugelassenen
Fachtechnikern vorgenommen werden, um jedes Risiko zu vermeiden.

17. Der Austausch und/oder die Wartung des Netzteils oder des Stromkabels
darf ausschlieBlich von einer Vertrags- Kundendienststelle oder einem
Vertragshandler vorgenommen werden.

18. Sollte Batterieflissigkeit austreten, darf das Gerat nicht benutzt wer-
den, sondern muss zwecks Austausch der Batterien zur néchsten
Kundendienststelle gebracht werden.

19. Das Gerat funktioniert mit nachladbaren Batterien und darf daher am Ende
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seiner Lebensdauer nicht als Hausmuill entsorgt werden. Es kann bei den
Sammelstellen fiir getrennte Millsammlung der Gemeinden oder bei den
Handlern abgegeben werden, die diesen Service anbieten. Die separate
Entsorgung von Haushaltsgeraten tragt dazu bei, negative Folgen firr die
Umwelt und die Gesundheit im Fall unsachgemaRer Entsorgung zu ver-
meiden und gestattet die Weiterverwendung der Materialien, aus denen
das Gerat besteht, so dass eine bedeutende Einsparung von Energie und
Rohstoffen erzielt wird. Das am Geréat angebrachte Symbol der durch-
kreuzten Milltonne soll darauf hinweisen, dass Elektrogerate separat
entsorgt werden miissen. Batterien keinesfalls ins Feuer werfen.

20.Das Gerat wurde AUSSCHLIESSLICH FUR DEN HAUSGEBRAUCH
konzipiert und darf nicht fir kommerzielle oder gewerbliche Zwecke
genutzt werden.

21. Das Gerét nur in geschlossenen Raumen laden und betreiben.

22.Beachten Sie die weiteren Hinweise im Kapitel REINIGUNG UND
INSTANDHALTUNG.

WARNUNG VOR MOGLICHEN SACHSCHADEN

23. Keine Asche, Glasscherben, Schutt, spitze oder scharfe Gegenstande
und Flussigkeiten aufsaugen.

24. Darauf achten, dass sich keine Kleidungsstlicke oder Korperteile in den
Rédern oder den rotierenden Blrsten von dem Roboter verfangen kén-
nen.

25. Das Gerat darf nicht mit Zigaretten, Feuerzeugen, Streichhdlzern oder
sonstigen entzindlichen Gegenstanden in Berlihrung kommen.

26. Keine Gegenstande auf dem Roboter, abstellen, nicht daraufsetzen.

27.Vor dem Gebrauch, den Fulboden frei rdumen (zerbrechliche
Gegenstande und Kabel, Kleidungsstiicke, Papiere, Gardinen usw. besei-
tigen. Auch auf Teppichfransen muss geachtet werden, da diese sich im
Gerat verfangen kdnnen und zum Herunterfallen von Gegenstanden von
Tischen oder Regalen flihren kdnnen).

28. Der Roboter darf nicht ohne Filter bzw. mit gerissenen oder beschadigten
Filtern betrieben werden.

29. Keinesfalls auf nassen Flachen saugen.
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30. Keinesfalls Fllssigkeiten oder Reste von Bleichmitteln, Lacken oder
sonstigen chemischen Produkten oder feuchten Substanzen aufsaugen.

31.Den Roboter oder die Aufladestation immer vom Stromnetz trennen,
wenn er langere Zeit nicht benutzt wird.

32.Um die Sicherheit des Gerats nicht zu beeintrachtigen, ausschlieBlich
die vom Hersteller genehmigten Originalersatzteile und Originalzubehdr
verwenden.

33. Zum Herausziehen des Steckers muss dieser direkt angefasst und aus
der Wandsteckdose gezogen werden. Keinesfalls am Kabel herauszie-
hen.

34. Bei Verwendung von Verlangerungskabeln mussen diese der Leistung
des Gerats entsprechen, um Gefahren fir den Bediener und die Sicherheit
der Umgebung zu vermeiden. Nicht geeignete Verlangerungskabel kon-
nen zu Betriebsstorungen fuhren.

35. Eventuelle Veranderungen an diesem Produkt, die vom Hersteller
nicht ausdrucklich genehmigt wurden, kénnen zur Beeintrachtigung der
Sicherheit und zum Verfall der Garantie flihren.

36. Dieses Produkt ist ausschlieflich fir die Reinigung von Innenraumen
bestimmt. Das Gerat nicht im Freien, auf internen und externen Balkons,
auf Treppen und Treppenabsatzen verwenden.

ENTSORGUNG

Achtung!

A Verbrauchte Batterien diirfen nicht in den normalen Miill geworfen werden. Sie miissen
bei der differenzierten Miillsammlung oder bei der Verkaufsstelle abgegeben werden,
wo sie erworben wurden, bzw. bei zugelassenen Zentren.
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BESCHREIBUNG DES ROBOTERS UND SEINER BAUTEILE

=S rTIOMMOoOO >

Deckel des Schmutzbehalters

Display und Bedienfeld (Touchscreen)
Fernsteuerung

Ersatzblrsten

Reinigungspinsel
Infrarot-Signalempfanger
AnstoR-Sensorleiste fir hohe Hindernisse
Virtuelle Wand (Virtual wall)
Batterieladegeréat

Nachlade- Kontaktpunkte
Infrarot-Signalsender
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Ladegerat (‘HOME BASE”)
Kontrolllampe Stromversorgung
Steckbuchse fiir Versorgungskabel
Gehause

Rotierende Biirsten
Schmutzansaugschlitz
Ein-/Ausschalter (ON/OFF)
Batteriedeckel

Kontaktpunkte zum Ladegerat
Ansto-Sensoren fiir niedrige Hindernisse
bzw. als Fallschutz



Schmutzbehalter

Steckbuchse fir Versorgungskabel
Halterung Hepa-Filter

Hepa-Filter (1 St. extra)
Priméarfilter

Cx=<Xx

Infrarot-Signalsender
Ein- /Ausschalter
Untere Abdeckung
Signalausgang

W Kontrolllampe Signalausgang
: |

\
(
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6 Ricklauftaste zum Ladegerat
7 Einschalttaste “CLEAN”
8 Richtungstasten
6 9 Taste fir Umlauf-Reinigung
10 Taste “SPOT cleaning”
11 Taste fiir die Programmierung
7
8
9
12 Display Uhrzeit und Informationen
13 Anzeige- Leuchten bei vollem
Schmutzbehalter
12 14 Touchscreen-Taste Riicklauf zur
Aufladestation
15 Touchscreen-Einschalttaste
13 “CLEAN" mit Beleuchtung
16 Touchscreen-Taste “SPOT cleaning”
17 Touchscreen-Taste “PLAN”
14
15
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GEBRAUCHSANLEITUNG

- DAS LADEGERAT (N) auf eine feste
Flache an einer Wand stellen, die im
Abstand von 1 m auf beiden Seiten und
frontal 2 m frei von Hindernissen ist.

Den Stecker des Versorgungskabels (1)
in die entsprechende Buchse (P) des
Ladegerats stecken und das Ladegeréat
an das Stromnetz anschlieRen.

Die Kontrolllampe (O) des Ladegerats
leuchtet auf, was bedeutet, dass das
Gerat richtig angeschlossen wurde.

- DEN SCHALTER (T), am Sockel des Geréats auf ON stellen, so dass der Roboter geladen wird
und fiir den Betrieb bereit ist. Das korrekte Einschalten wird durch Blinken der Leuchten (13-14-16-
17) angezeigt.

A Achtung!

Sollte der Roboter an das Stromnetz angeschlossen werden, ohne dass er vorher an-
hand der Taste ON eingeschaltet wurde, erscheint am Display die Fehlermeldung “E10”,
die Leuchten 13-14-16-17 blinken und es ertont ein intermittierendes Tonsignal, das auf
nicht erfolgtes Nachladen hinweist.

- BATTERIE LADEN:
Der Roboter wird von einer nachladbaren Ni-MH-Batterie gespeist.
Das Nachladen erfolgt wie nachstehend beschrieben:

a) Direkt mittels Adapter (1)
Den Stecker des Batterieladegerats (I)
direkt in die Buchse (Y) am Gehause des
Produkts (P) einstecken.

Achtung!

A Diese Art des Nachladens darf nicht gewahlt werden, wenn der Roboter auf spéteres
Einschalten programmiert wurde (siehe Kapitel “Programmierung der taglichen Reini-
gung”), da andernfalls beim Starten des Saugbetriebs die Gefahr besteht, dass Scha-
den am Kabel oder am Gerit entstehen.
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b) Mittels Ladegerat (N)

Nachdem die “Home Base” korrekt ins-
talliert wurde, den Roboter am Ladegerét
so anbringen, dass die Nachladepole (V)
an den Ladekontakten (L) des Ladegeréts
anliegen.

Die Ladekontakte der “Home Base” fiihren
Niederspannung und stellen keine Gefahr
dar.

c) Automatisches Nachladen:

Der Roboter fahrt automatisch zur “Home
Base” zurlick, wenn die Batterien fast leer
sind.

Zu diesem Zweck muss das Geréat das
Infrarot-Signal der “Home Base” finden
konnen. Deshalb muss die Home-Base
sich in dem gleichen Raum befinden, der

gereinigt werden soll.
Wenn es dem Roboter beim ersten Anlauf
nicht gelingt, zur Aufladestation zurlickzu-

laufen, versucht das Geréat es weiter, bis
es ihm gelingt, sich korrekt zu positionie-
ren.

A Achtung!

Der Roboter kann die Home Base nicht finden, wenn diese nicht am Stromnetz ange-
schlossen ist. In diesem Fall nimmt die Saugleistung ab, bis der Roboter bei vollstandig
verbrauchter Batterie stehenbleibt.

Achtung!
A Wenn der Roboter sich in einem anderen Raum befindet, als die Home Base, kann das
Gerit das Infrarot-Rufsignal nicht empfangen.

Achtung!
A Sicherstellen, dass das Versorgungskabel die Bewegungen des Roboters nicht behin-
dert und keine Gefahr besteht, dass sich dadurch die rotierenden Biirsten blockieren.
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HINWEIS ZUM NACHLADEN UND ZUR LAUFDAUER

A Achtung!
Vor dem ersten Gebrauch muss das Gerat mindestens 12 Stunden geladen werden,
andernfalls besteht die Gefahr, dass die Standzeit der Batterien beeintrachtigt wird.

Bei spéteren Ladevorgéngen betrégt die Nachladezeit 3,5 h. Die Batterieladung reicht aus fir einen
kompletten Reinigungszyklus von 1,5 Std. Dauer.

Dauer erstes Aufladen 12h

Dauer Nachladen 35h

Laufdauer 90 min. (einschlieBlich Riicklauf zur Home Base)

Status des Roboters Anzeige des Display (12)

Wahrend des Aufladens Das Display zeigt von rechts nach links dur-
chlaufend “1111” an.

Batterie leer Das Display zeigt “Lo” an.

Aufladen beendet Das Display zeigt “FULL" an.

Bei richtigem Gebrauch hat die Batterie eine Lebensdauer von mehreren hundert Reinigungszyklen.
Um diese Lebensdauer so weit wie mdglich zu verlangern und die gleiche Lebensdauer des Geréats
beizubehalten, missen einige wichtige Regeln eingehalten werden:

- den Roboter haufig aufladen;

- laden Sie die Batterie vor jedem Reinigungszyklus vollstandig auf;

- lassen Sie den Roboter immer an der Stromversorgung angeschlossen;

- wenn Sie das Gerét langere Zeit nicht benutzen, laden Sie die Batterie vollstdndig, schalten das
Gerat mit dem Schalter (T) ab, entnehmen die Batterie und verwahren Sie diese an einem kiihlen,
trockenen Ort;

- Wenn das Gerét l&ngere Zeit nicht benutzt wurde, die Batterie vollstandig aufladen.

A Achtung!
Lassen Sie die Batterien nicht langere Zeit leer, da sie sonst Schaden nehmen.

A Achtung!
Laden Sie das Gerat nicht bei Temperaturen unter 4°C oder iiber 40°C.

Wenn die Batterie verbraucht ist, die Batterie austauschen. Dazu durch Lésen der Schrauben den
Batteriedeckel (U) entfernen.

Die Batterien des Typs Ni-MH 14,4V 2000 mAH kénnen bei den Vertrags- Kundendienststellen erwor-
ben werden.

-53-



BETRIEBSMODALITATEN MIT START

Nach Beendigung des Nachladezyklus erscheint auf dem Display des Gerats die Anzeige “FULL". Der
Roboter kann nun aktiviert und der Reinigungszyklus gestartet werden. Zum Starten des Roboters
muss sein Zustand kontrolliert werden.

Kontrolllampen Status des Roboters
“Pause” Taste “CLEAN” eingeschaltet | Das Geréat ist im Pausenzustand
und Leuchten 13-14-16-17 | und wartet auf Steuerbefehle.
blinken
“Stand-by” Taste “CLEAN” und Leuchten | Das Geratist eingeschaltet (Schalter
13-14-16-17 ausgeschaltet (T) auf ON), muss jedoch aktiviert
werden, bevor Steuerbefehle gege-
ben werden kdnnen.

a) Wenn der Roboter im “Pausenzustand” ist (er bewegt sich nicht und die Leuchten

13-14-16-17 blinken), bedeutet dies, dass er auf Steuerbefehle wartet:

- zum Starten eines Reinigungszyklus muss einmal die Taste “CLEAN” bzw. je nach Bedarf eine der
Tasten am Bedienfeld (B) gedriickt werden, die sich auf dem Gehéuse des Geréts befinden.:

- Zum Umschalten von “Pause” auf “Stand-by”, muss die Taste “CLEAN" 3 Sekunden gedrtickt werden.
Andernfalls 20 Sekunden abwarten, bis die Leuchten aufhdren zu blinken und erléschen.

b) Wenn der Roboter im “Stand-by-Zustand” ist (er bewegt sich nicht und die Leuchten
und die Taste “CLEAN” sind ausgeschaltet), bedeutet dies, dass er eingeschaltet ist,
aber aktiviert werden muss, bevor Steuerbefehle gegeben werden kénnen. Zum Starten des
Reinigungszyklus muss die Taste “CLEAN” 2 Mal gedriickt werden:

- ein erstes Mal, um ihn zu aktivieren und auf “Pause” zu schalten: die Leuchten 13-14-16-17 begin-
nen zu blinken;

- ein zweites Mal, um auf Reinigung umzuschalten: die Taste “CLEAN” leuchtet auf.

REINIGUNG

Nachdem die Reinigungsfunktion aktiviert wurde, muss zu deren Unterbrechung einmal die Taste

“CLEAN" gedriickt werden; auf diese Weise beginnen auch die Leuchten zu blinken.

- durch kurzes Betatigen wird auf “Pause” geschaltet. Danach 20 Sekunden abwarten, bis das Geréat
automatisch auf “Stand-by” umschaltet.;

- durch 3 Sekunden anhaltendes Driicken kann direkt auf “Stand-by” umgeschaltet werden.
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Uber die Fernsteuerung oder iiber den Touchscreen kénnen verschiedene Reinigungsmodalitaten
ausgewahlt werden:

1) AUTOMATISCHE Reinigung:

Durch Drlicken der Taste “CLEAN” reinigt der i J

Roboter den Raum selbsttatig, wobei er seine =@ b ‘
Bewegungsbahnen den auf dem FuBboden C -

vorhandenen Hindernissen anpasst und /
abwechselnd folgende Bewegungen ausfiihrt; L’— > 7 2

- spiralformige Bewegungen, B )
- umlaufende Bewegungen, ‘ N
- diagonale Bewegungen,
- Automatisches “SPOT cleaning”: das
Gerat beschleunigt die Spiralbewegungen =
und steigert die Saugleistung wenn die
Staubsensoren eine besonders schmut-
zige Flache erkennen. Die Funktion wird
automatisch unterbrochen, nachdem der
verschmutzte Bereich gereinigt wurde
oder sie kann Uber die Taste “CLEAN’
abgeschaltet werden.

A Achtung!

Um eine effiziente Reinigung zu erzielen und zu gewahrleisten, dass der Roboter die ge-
samte Bodenflache in der kiirzest méglichen Zeit bearbeitet, ohne bestimmte Zonen aus-
zulassen, empfiehlt es sich, den Boden so weit wie moglich von Hindernissen zu befreien.

Achtung!

A Um zu vermeiden, dass der Roboter hangenbleibt, Kabel oder Schniire usw. vom Boden
entfernen, da diese sich um die rotierenden Biirsten wickeln konnen. Es besteht Gefahr,
dass Gegenstédnde auf den Boden fallen.

2) SPOT cleaning:
Wenn die Reinigung auf einen beschrankten Bereich konzentriert werden soll, kann Uber die

Taste @ der Fernsteuerung oder die Taste “SPOT” am Roboter die Funktion Spot cleaning
(Beschreibung dieser Betriebsart siehe oben) eingestellt werden.

3) Umlaufende Reinigung:
Dazu ist der Roboter im Bereich einer Kante (z.B. einer Wand, eines Schranks) zu positionieren und die

T
Taste “.55" der Fernsteuerung zu driicken. Der Roboter l&uft um den gesamten Rand herum.

Achtung!
A Wenn der Roboter in der Mitte des Raums positioniert wird, kann das Gerat méglicher-
weise nicht feststellen, welcher Kante oder welchem Rand es folgen soll.
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Der Reinigungsvorgang kann durch Betatigen der Taste “CLEAN” unterbrochen werden, so dass das
Gerat wieder in den Zustand “Pause” und/oder “Stand-by” geht.

Die umlaufende Reinigung wird automatisch unterbrochen, wenn der Roboter auf die Home Base trifft
oder die Batterieladung verbraucht ist.

4) Geradlinige Reinigung:
Durch Driicken der entsprechenden Tasten (8) an der Fernsteuerung kann die Bewegungsrichtung von
dem Roboter auch dann ge&ndert werden, wenn das Gerét in Bewegung ist.

Achtung!
A Wenn der Roboter von Hand auf Hohenunterschiede zugesteuert wird, konnte er abstiir-
zen, da die Handbedienung gegeniiber dem Fallschutz- Sensor den Vorrang hat.

Achtung!
A Wenn der Roboter von Hand gesteuert wird muss stets beriicksichtigt werden, dass der
Fallschutz- Sensor (Z) sic h an der Vorderseite des Sockels befindet.

5) Riicklauf zur Home Base:

Uber die Taste @ der Fernsteuerung oder die Taste “HOME” am Roboter kann jederzeit der

Ricklauf des Gerates zur Aufladestation bewirkt werden.

Dabei gelten die gleichen Angaben wie beim automatischen Nachladen:

- der Roboter muss das Infrarot-Signal der Homebase erfassen kénnen, die sich deshalb im gleichen
Raum befinden muss;

- wenn es dem Roboter beim ersten Anlauf nicht gelingt, zur Home Base zurlick zu fahren, versucht
das Gerét es weiter, bis es ihm gelingt, sich korrekt zu positionieren.

Achtung!

A Der Roboter kann die Home Base nicht finden, wenn diese nicht am Stromnetz angeschlos-
sen ist. In diesem Fall nimmt die Saugleistung ab, bis der Roboter bei vollsténdig verbrauch-
ter Batterie stehenbleibt.

Achtung!
A Wenn der Roboter sich in einem anderen Raum befindet, als die Home Base, kann das
Gerét das Infrarot-Rufsignal nicht empfangen.

Achtung!
A Wihrend des Riicklaufs zur Home Base wird die Saugfunktion unterbrochen, so dass
auch der Gerauschpegel niedriger ist.

Achtung!

& Wenn der Roboter in Bewegung ist, muss das Gerdat zum Wechseln der Betriebsart
zunachst anhand der Taste “CLEAN” in den “Pausenzustand” gebracht werden. Erst
dann kann die gewiinschte Funktion eingestellt werden.
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VIRTUELLE WAND (VIRTUAL WALL)

Die “Virtual wall” dient dazu, das Einfahren des Roboters in bestimmte Bereiche zu vermeiden, die fiir
ihn gesperrt werden sollen. Um bessere Ergebnisse zu erzielen, empfiehlt es sich, die virtuelle Wand
auferhalb des Zugangs zum gesperrten Bereich zu positionieren.

Die “Virtual wall” hat einen Wirkungsbereich von bis zu 3 Metern.

- Zunachst die Batterien (Typ D oder R20)
in das entsprechende Fach einsetzen,
nachdem der untere Deckel (3) abge-
hoben wurde, wie in der Abbildung dar-
gestellt. Zum SchlieRen des Deckels,
zunachst eine Seite in den Schlitz ein-
stecken und dann die andere Seite durch
Druck einrasten.

A Achtung!
Wenn das Gerét langere Zeit nicht benutzt wird, die Batterien entfernen.

- Die “Virtual wall” dort aufstellen, wo sie
bendtigt wird, und den Schalter (2) ein-
schalten. Die Angabe “lII»” auf der
“Virtual wall” auf den Bereich richten, auf
den das Signal ausgerichtet werden soll.

- Den Schalter (2) ausschalten, wenn die
“Virtual wall” nicht benutzt wird.

VERHALTEN WAHREND DES BETRIEBS

Die notwendige Zeit zur Bearbeitung eines Raums andert sich je nach Art des Bodenbelags, der
Anzahl der Hindernisse, auf die das Gerat wahrend der Bewegung trifft, sowie nach Vorhandensein
von Stufen.

Dank der frontalen Kollisionssensoren erkennt der Roboter vertikale Flachen (wie Wande, Schrénke
usw.) und kann daher das Anstolken vermeiden. Wenn das Hindernis dagegen aus Vorspriingen oder
Rohren der Mdbel besteht, kann es zu leichtem AnstoBen kommen.

Dank der speziellen Absturz-Sensoren am Sockel ist der Roboter dagegen in der Lage, Stufen oder
leeren Raum zu erkennen, so dass es nicht an Treppen abstlirzt.

Auferdem ist der Roboter in der Lage, kleinere Hohenunterschiede wie Turschwellen und Teppiche zu
Uberwinden und sich von Hindernissen frei zu machen, die nicht héher als 1 cm sind (Rohre, Podeste
usw).
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Achtung!

A Bei der Reinigung von Teppichen vermeiden, dass der Roboter mit Fransen in Beriih-
rung kommt und die Reinigung von langfaserigen Teppichen vermeiden, da sich die
Fasern um die rotierenden Biirsten wickeln konnten.

VERWENDUNG DES ROBOTERS BEI HOHER
SONNENEINSTRAHLUNG

Bei Einsatz des Roboterstaubsaugers in Raumen mit starker Exposition gegenliber dem Sonnenlicht
empfiehlt man mit Jalousien nach unten den Reinigungsvorgang durchzufiihren, indem man teilweise
die Sonnenstrahlung reduziert, um Refraktionswirkungen zu vermeiden, die die Richtung und die Route
des Saugroboters falschlicherweise dndern kénnten.

PROGRAMMIERUNG DER TAGLICHEN REINIGUNG

Uber die Fernsteuerung kann die Uhrzeit des Starts des taglichen Reinigungszyklus programmiert
werden, der fir maximal 7 Tage unterschiedlich eingestellt werden kann.

Zunachst missen die beiden Batterien (Typ
AAA oder R03) nach Abheben des Deckels
in das entsprechende Fach auf der Riickseite
der Fernsteuerung eingelegt werden. Dann
den Deckel wieder anbringen, indem er auf
der einen Seite in den Schlitz eingesteckt und
die andere Seite durch Driicken montiert wird.

Zur Programmierung der Uhrzeit fiir den planméaRigen Betrieb ist zunachst die Uhr einzustellen.

EINSTELLUNG VON UHRZEIT UND WOCHENTAG

Die Einstellung der Uhrzeit und des Wochentags erfolgt ausschlielich iber den Touchscreen am

Roboter:

- Zum Aufruf der Einstellfunktion der Uhrzeit, 3 Sekunden die Taste “PLAN” driicken

- Zum Einstellen der Stunden, die Tasten “SPOT” und “HOME” betétigen. Dann zur Bestatigung und
zum Weiterschalten auf Minuten die Taste “PLAN” driicken.

- Zum Einstellen der Minuten, die Tasten “SPOT” und “HOME” betatigen. Dann zur Bestatigung und
zum Weiterschalten auf die Einstellung des Wochentags die Taste “CLEAN” driicken.

- Zum Einstellen des Wochentags, die Tasten “SPOT” und “HOME” driicken. Dabei steht die Ziffer “1”
fir Montag und die Ziffer “7” fir Sonntag.

- Zur Bestatigung und zum Beenden des Vorgangs die Taste “CLEAN” driicken.

- Zum Loschen der eingestellten Uhrzeit muss 00:00 eingestellt und gespeichert werden.
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EINGABE DES REINIGUNGSPROGRAMMS
1) Uber das Bedienfeld (B) am Gehiuse des Geréts:

Den Roboter durch Betétigung der Taste “CLEAN” auf “Pause” stellen.

Zum Aufruf der Programmierung, die Taste “PLAN” driicken

Zur Einstellung des Wochentags die Tasten “SPOT” und “HOME” driicken. Dabei steht die Ziffer “1”
fir Montag und die Ziffer “7” fiir Sonntag.

Zum Bestatigen der Eingabe und Beenden des Vorgangs die Taste “CLEAN” driicken, oder zur
Programmierung der Uhrzeit fir die Reinigung am eingestellten Wochentag “PLAN” dricken.

Zur Einstellung der Stunden, die Tasten “SPOT” und “HOME” driicken. Dann die Taste “PLAN” , um
die Einstellung zu bestatigen und auf Minuten weiter zu schalten, bzw. die Taste “CLEAN” driicken,
um die Eingabe zu bestatigen und wieder auf die Eingabe der Tage zurlick zu schalten.

- Zur Einstellung der Minuten, die Tasten “SPOT” und “HOME” driicken. Dann die Taste “CLEAN”

driicken, um die Eingabe zu bestatigen und auf Einstellung der Wochentage zuriick zu schalten,
oder die Taste “PLAN”, um die Eingabe zu bestétigen und auf die Einstellung der Stunden zuriick zu
schalten.

- Um das Reinigungsprogramm halten fir 5 Sekunden wird der ,PLAN* Taste-Modus zu beenden

Programmierung.

2) Uber die Fernsteuerung:

Den Roboter durch Betatigung der Taste “CLEAN” auf “Pause” stellen.

- Zum Aufruf der Programmierung, die Taste “©”

Zur Einstellung des Wochentags, die Tasten “A” bzw. “v” drlicken. Dabei steht die Ziffer “1” fiir
Montag und die Ziffer “7” fiir Sonntag.

Zum Bestatigen der Eingabe und Beenden des Vorgangs die Taste “CLEAN” driicken, oder zur
Programmierung der Uhrzeit fiir die Reinigung am eingestellten Wochentag die Taste “©” driicken.
Die Pfeiltasten “A” und “v” zur Eingabe der Zahlen, die Pfeiltasten “<” und “>" zum Umschalten von
Stunden auf Minuten nach Bestétigung der vorherigen Eingabe mit Taste “©O” verwenden.

Zur Bestatigung und zum Zuriickschalten auf die Eingabe der Wochentage die Taste “CLEAN”
driicken.

Achtung!
A Die erfolgte Speicherung wird durch ein Tonsignal bestatigt. Sollte dies nicht der Fall

sein, muss die Eingabe wiederholt und gespeichert werden.

Zur eingestellten Uhrzeit verlasst der Roboter die Home Base und beginnt den Reinigungsvorgang.
Am Ende des Zyklus bzw. kurz bevor die Batterien leer sind, fahrt das Gerét zur Home Base zurlick.
Ab Beginn der Riickfahrphase zur Home Base kann es bis zu 30 Minuten dauern, bis der Roboter das
Signal erfasst und wieder zur Home Base zuriick fahrt.
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REINIGUNG UND INSTANDHALTUNG

Zur korrekten Instandhaltung des Roboters miissen die folgenden Regeln eingehalten werden:

REGELMASSIGE REINIGUNG DER
SEITLICHEN BURSTEN UND DEREN
AUSTAUSCH IM FALL DER BE-

SCHADIGUNG.

- Die Schraube in der Mitte der
Biirstenhalterungen entfernen.

- Die Birsten entfernen und eventuell
austauschen, falls sie abgenutzt sind.
Dabei muss darauf geachtet werden,
dass die Markierungen “L” (links) und
‘R” (rechts) der Birsten mit den gleichen
Markierungen am Gerat (ibereinstimmen.

R

ENTLEEREN DES STAUBBEHALTERS MOGLICHST NACH JEDEM GEBRAUCH
Sobald die Ikone (13) am Bedienfeld (B) aufleuchtet, unterbricht der Roboter die Reinigung und lauft
zur Nachladestation zuriick, wo der Staubbehalter und der Ansaugschlitz (S) gereinigt werden miissen.
Erst nach dem Leeren des Behalters nimmt der Roboter den Reinigungsbetrieb wieder auf.

- Den Deckel (A) durch kurzes aber festes
Driicken auf das Logo “Push” &ffnen: der ‘

Deckel geht langsam auf. \

_

- Den Staubbehélter anhand des beque-
men Griffs herausnehmen.

-60 -



- Den Behalter durch Driicken der seitli-
chen Lasche 6ffnen und den Hauptfilter
(J) herausnehmen. Den Filter mit dem
mitgelieferten Pinsel (E) reinigen bzw. bei
starker Verschmutzung waschen.

- Den HEPA- Filter an der entsprechen-
den Lasche herausnehmen und mit dem
zugehdrigen Pinsel reinigen

A Achtung!
Den HEPA-Filter alle 15-30 Tage Gebrauch reinigen und alle 6 Monate austauschen.

- Den Behélter entleeren und mithilfe des Pinsels sdubern und/oder waschen.
- Nachdem alle Teile vollstdndig getrocknet sind, kénnen sie wieder eingebaut werden, wobei beson-
ders auf das richtige Einsetzen des Hepa-Filters in seine Aufnahme geachtet werden muss.

Achtung!

A Stets kontrollieren, dass die Ansaugoéffnung des Gerits nicht durch Gegensténde oder
Schmutzansammlungen verstopft ist. Diese miissen eventuell vorsichtig mit einem
weichen und trockenen Tuch entfernt werden, um ein stiandiges Betatigen der SPOT-
Funktion zu vermeiden.
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REINIGUNG DER SENSOREN

- Den Roboter mit einem weichen Tuch reinigen. An den Sensoren (G) und an den Kontaktpunkten
mit der Home Base besonders vorsichtig sein.
- Immer sicher stellen, dass die Rader bzw. deren Aufnahme nicht mit Schmutz verstopft sind.

A Achtung!

Um eine magliche Fehlfunktion des Roboters zu vermeiden, empfiehlt es sich haufig
reinigen Sie den Einlasskanal und der Stauberfassungssensoren wie in der Abbildung
unten gezeigt. Verwenden Sie ein trockenes Tuch zur Reinigung.
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STORUNGSSUCHE

Fehlercode | Ursache Abhilfe

am Display

(12)

E01 Das linke Rad funktioniert Das linke Rad kontrollieren.
nicht.

E02 Das rechte Rad funktioniert | Das rechte Rad kontrollieren.
nicht.

E04 Das Gehéause des Gerats ist | Den Roboter wieder richtig auf den Boden stellen.
vom Boden abgehoben.

E05 Defekt der Sensoren fiir nied- | Die Sensoren reinigen; wenn das Problem beste-
rige Hindernisse (2). hen bleibt, das Gerat reparieren lassen.

E06 Defekt der Sensoren fiir hohe | Die Empfindlichkeit der Sensoren Uberprifen und
Hindernisse (G). kontrollieren, dass keine Fremdkérper vorhanden

sind.

EO07 Die linke Biirste funktioniert | Die linke Biirste kontrollieren.
nicht.

E08 Die rechte Brste funktioniert | Die rechte Birste kontrollieren.
nicht.

E09 Das Gerét ist blockiert. Den Roboter bewegen und neu starten.

E10 Das Gerat soll geladen wer- | Den Schalter (T) auf ON stellen.
den, aber der Schalter (T)
steht auf OFF

E11 Funktionsstdrung des Das Gerat abschalten und den zugelassenen
Produkts Kundendienst rufen.

E12 Funktionsstorung des Das Gerét abschalten und den zugelassenen
Produkts Kundendienst rufen.

E13 Funktionsstdrung des Das Gerat abschalten und den zugelassenen
Produkts Kundendienst rufen.

E14 Batterie fehlt oder Roboter Sicherstellen, dass die Batterien eingelegt wurden
abgeschaltet bzw. dass die Einschalttaste des Gerats auf ON

steht.

Leuchten Staubbehalter voll oder Den Staubbehalter und die Saugéffnung reinigen.

(13) und 1 | Saugdffnung verstopft.

leuchten

Hinweis: wenn die Storung weiter anhalt, den Roboter anhand des Schalters (T) auf der Unterseite
neu starten. Sollte dies nicht ausreichen, wenden Sie sich an eine Vertrags-Kundendienststelle.
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MERKMALE

Typ Merkmal Wert
Durchmesser 340 mm
Mechanische Daten Hohe 90 mm
Gewicht 3,0 Kg
. Spannung 144V
Elektrische Daten
Batterie-Typ Ni-MH 2000 mAH
Fassungsvermégen 051
Staubbehalter
Nachladung Automatisch/von Hand
Angaben zur Reinigung Reinigung Automatisch, Turbo, Umlauf,
Tagesprogramm
Nachladedauer circa3,5h
Laufdauer maximal 90 Minuten

Tastentyp Hauptgehéause

Touchscreen

Batterien virtuelle Wand (Virtual wall)

(2x1,5V) Typ D oder R20

Batterien Fernsteuerung

(2x1,5V) Typ AAA oder R03
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YsaxaembIll noKynamerb,
6nazodapum Bac 3a nokynky Ho8020 nbinecoca Robot, KomopbIll caMocmosmenbHo U muiamestsHo
yucmum non.

Robot 8 cocmosiHuu ecackigame 2psisb ¢ nosa ¢ NOMoWwb0 deu2amersi 8cachbleaHusi U epaujaro-
wuxcs 6oKoBbIX WEeMOK, Ymo eapaHmupyem yoaneHue 3a2psisHeHUl Oaxe 8 yenax NoMeweHus,
80KpY2 U nod mebesbio U 800/ CMEH.

Robot moxem o4uwyams 8Cto NOBEPXHOCMb Kpy2o08bIiMu, nepuMemparnbHbIMuU u NuHeliHbIMU deu-
XEHUsIMU U hpuMeHAemcs Ha nobom mune napkema, niumke, eUHurse, iuHoneyme, a makxe Kogpax.

bnazodaps cneyuanbHbIM damyukam, Robot

- 06xodum unu npeodonesaem npensimcmeust

- usbezaem cmorkHOBeHUs ¢ Mebesbio

- usbezaem nepenada yposHs

- pacnosHaem KOu4ecmeo 3aePA3HEHUs Ha Ny, peaysupys 8cachi8alouyio cnocobHOCMb

[psisb cobupaemcsi 8 KOHmelHep, KOMopbI MOXHO 71€2KO U38neYb U 04UCMUMb, OH OCHAUjeH
¢punbmpom Hepa, cnocobHbIM yOepxueams MOHKYHO Nbifb, NbITBYY, WEPCMb KUBOMHbIX U MUKDO-
yacmuybl.

BecwyMmHbIl skonozuyecku Yucmelili nbinecoc Robot makxe umeem hyHKyu camo3apadku ¢ no-
MOWbI0 cucmeMbl 03epama K 3apssiOHoOMy ycmpolicmey, u Moxem bbimb 3anpoepamMMuposaH Ha
yd0bHoe 8pemsi OHsl.

OcHauyeH ceHcopHbiM ducnieem touch screen u nynbmom OUCMaHYUOHHO20 ynpasreHud, Moxem
J1eeKO HacmpaueambCs Kak 8 ydaﬂeHHOM pexume, mak u ¢ camozo npu60pa.

OueHb ckopo Robot cmaHem He3ameHUMbIM CnyMHUKOM, Komopbili oceobodum Ans eac epems 0nsi
Opyaux den.
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BAXKHbBIE NMPEAYNPEXOQEHUA

MPOYTUTE 3TU MHCTPYKLWUU NEPEL UCNOJIb3OBAHUEM.
COXPAHWUTE 3TN UHCTPYKLIUW.

[aHHoe ycTpoitcTBO cootBeTCTBYET TpebosaHuam aupektus 2006/95/EC u
OMC 2004/108/EC.

mmm [179 NPaBUIBHON YTUNM3ALMM NPOLYKTA B COOTBETCTBUM C EBpoOnelckon
pvpektueoit 2012/19/EC, noxanyicra, npounTanTe npunaraemyo MHCTPYKLMIO,

A OMACHOCTb [inA OETEN A

1. OTO YCTPOMCTBO MOXET UCMOMNb30BaThCA ATbMU CTapLue 8 neT u nuua-
MW C OrpaHUYEHHBIMA (PU3NYECKUMUM, CEHCOPHBIMW WM YMCTBEHHBIMY
CMOCOBHOCTAMM, TO €CTb, HEAOCTATOYHLIM OMbITOM M 3HAHMAMM, MPK
YCNOBMM NPaBUNBHOTO KOHTPOMS MMM MHCTPYKTaxa 0 6e3omacHoi aKc-
nnyaTauum yCTPOWCTBA W NOHUMAaHUM pUckoB. He paspellanTe AeTam
urpatb ¢ Nnpubopom. Ynctka 1 Texob6CnyxmBaHUe MOryT OCYLLECTBNATLCS
AETbMM TOMNbKO NOA AOMKHBIM NPUCMOTPOM.

2. He ocTaBnatb nprubop co CBELUMBAOLLMMCS LUIHYPOM B MECTE, AOCTYNHOM
Ans neten.

3. WHdopmmupoBaTh BCEX ML, HaxOAsLWMXCS B AOME O TOM, 4TO mpubop
Robot HaxopuTcs B pabote. Bo Bpems ucnonb3oBaHus npubopa cneautb
3a 1ETbMM 1 XMBOTHBIMU.

4. Ecnv Bbl peLumnte BbIGPOCKTL NpMBOp, TO CHaYana Hy»HO BbIBECTU €10 13
paboyero coctosHNs. Kpome Toro, pekomeHayeTcs 06e3BpeamnTb Te KOM-
NOHEHTLI Npubopa, KOTOpbIe MOTYT NPEACTaBNATb ONACHOCTb, 0COBEHHO
ONS JeTei, ecrim OHW UCnonb3yT Npubop Ans CBOUX Up.

5. OnemeHTbl yNakoBKU He JOIKHbI HAXOANUTLCS B Npeaenax AocAraemMocTy
[EeTen, NOCKONbKY OHW SBASKOTCA NOTEHLMAmNbHBIMIA UCTOYHUKAaMK onac-
HOCTW.
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10.

1.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

OMNACHOCTb. OBYCITABINIEHHAA
ANEKTPUHECTBOM U AKKYMYNIATOPOM

Y6eautech, YTO HanpsikeHue npubopa COOTBETCTBYET HANPSHKEHWIO rek-
TPOCETW.

[ns 3apsigku poboTa 1Cnornb3oBaTh TOMBKO 3apsiaHyo NOACTaBKY U 3apsid-
HO€ YCTPOMCTBO, BXOASALLME B KOMMIIEKT NOCTABKM.

Mepen 1cnonb3oBaHWEM WK PErYNMPOBKON BbIKMtoYaTenet Ha npubope,
KacaH1eM BUKW UK COEAUHEHMIA BCeraa npoBepsiiiTe, YTobbl pyku Obinn
Cyxve.

Ecnu Bbl Nponunn KUCMOTY 13 akkyMynsTopHbix Gatapen, usberaiite ee
KOHTaKTa C KOXeW, rnasamu n cnmancTbiMm obonodkamu. Mpomoite 6onb-
LLIMM KOMWUYECTBOM BOAbI Y4ACTOK KOXM, BCTYMMBLLIMIA B KOHTAKT C KUCIOTOMN,
N HEMeANEHHO 0bpaTUTeCh K Bpady.

HenpaBunbHas 3ameHa Gatapen MOXeT MPUBECTU K OMAcHOCTW B3pblBa.
3ameHsTb BaTapeto TOMbKO Ha TakyHo e Ui Ha 6aTapeto aHanormyHoro Tuna.
Ynanute 6atapen nepes yTunusaumen yCTpoincTea.

A OMNACHOCTb B PE3YIIbTATE APYIUX NPUYUH A

He nogsepraiiTe npubop BO3LENCTBUIO aTMOCHEPHBIX SBMEHWA (BOXIb,
COMHUe n 1.4.)

He ctaBbTe Npnbop Ha UCTOYHUKK Tenna unu B6Rn3N ux.

Hukorga He onyckaiTe GMOK NUTaHMS, 3apsigHOE YCTPOWCTBO, BUMKY U
CETEeBOM LUHYP B BOAY UNK ApYrue XUAKOCTU, AN YACTKU UCMONb30BaTh
BNaXHY0 TKaHb.

Korga npubop He ucnonbayeTcs, BCErga CHUManTe ero ¢ 3apsiaHon nog-
CTaBKM WNWN OTCOEAMHANTE OT 3apsiAHOMO YCTPOWCTBA W BbIKIHOYanTe
KHOMKY NWUTaHWS, Npexae YemM MOHTMPOBaTh U AEMOHTUPOBATL OTAEMb-
Hbl€ KOMMOHEHTbI, UMK Nepes YMCTKOM.

He ucnonb3ywnte yCTPOWCTBO WM 3apsigHOE YCTPOWCTBO, €CIU LUHYP
WK BUKa NOBPEXAEHBI, UMK ecnn Npubop HEUCNPaBEH; BCE PEMOHT-
Hble paboTbl, AOMKHbI BbINOMHATHCS TOMBKO CEPBUCHBIM LEHTPOM WK
YMOMHOMOYEHHBIMY TEXHUKaMU BO M36exaHNe PUCKOB.

B cnyyae 3ameHbl 1 / unv nogaepkaHus nuTaHns unn kabens nutaHns,
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CBSXWTECH C aBTOPU30BAHHbLIM CEPBUCHBIM LIEHTPOM WK aBTOPU30BaH-
HbIM OUIIEPOM.

18. B cnyyae yTeuku 6atapen yCcTponcTBO MCMONb30BaTh HENMb3st; AOCTaBUTL
npnbop B BrivxkanLLMn CEPBUCHBIN LIEHTP ANs 3amMeHbl baTapew.

19. YcTponcTBo paboTaeT OT akkyMynsiTopa, No3TOMy Mo OKOHYaHWW Cpoka
cnyx0bl He JOIMKHO YTUNM3MPOBATLCA Kak OblToBble 0TX0AbI. [pnbop
NOANEXMT OTNpaBke B creuuanbHble LeHTpbl nepepaboTku MecTHOM
aOMUHUCTpaUMM unu gunepam, NpefoCTaBnsioWyMM [aHHY YCayry.
OuddepeHumanbHas yTunmusaums BbITOBOM TEXHUKM NO3BONSIET M3be-
KaTb BO3MOXHbIX HEraTUBHbIX MOCMEACTBUI AN OKpyXatolen cpedpl
W 300pOBbS YENOBeKa, BbITEKAKLLMX U3 HENPaBUBHON YTUNU3aLuM, 1
[aeT BO3MOXHOCTb pekynepupoBaTb Matepuasnbl B LENSX 3HaUMTENbHON
9KOHOMUW 3Heprum 1 pecypcos. [ns Toro Ytobbl NogYepkHyTb HeobXo-
AMMOCTb AndbdepeHLmMancHon yTunusaumm 6bITOBOM TEXHWKK, Ha npu-
Bope umeeTca Haknenka ¢ M30BpaxeHMeM nepeyepkHyTOr0 MyCOPHOro
KOHTenHepa. Hukoraa He BpocainTte akkyMynsTopHble 6aTapen B OrOHb.

20. Mpu6op npegHasHaveH TOJIBKOANAOOMALLUHEO UCMNONTb3OBAHUA
W He JOMMKEH NPUMEHSATHCS B KOMMEPYECKMX UMM NPOMBILLMEHHBIX LiENsX.

21. 3apskaTb M UCMONb30BaTh NPMOOP TOMBKO B NOMELLEHMM.

22.Cobntogante npepynpexaeHuns, ykasaHHole B rnase YUCTKA U
TEXOBCIY>XUBAHWE.

BHUMAHME NOTEHUUANBHbIA MATEPUANBHbIN YILEPE

23. He BcacbIBaTb ropsumit nenes, Kycku CTekrna, CTPOUTENbHbIA MyCop, PeXy-
Le UIn OCTpble NPEAMETbI U XKUOKOCTH.

24. He ponyckaTb 3aCTpeBaHWs OeXabl UnK YacTen Tena B Konecax unum spa-
LjatoLmxcs Wwetkax Robot.

25. YCTPOMCTBO He JOSMKHO BCTYNaTb B KOHTAKT C cUrapeTamu, 3axuraskamu,
crmyKkammn 1 apyriuMn nerkoBoCnIaMeHsIIoWMMIUCS npeameTamu.

26. Hukorga He KnacTb HWKakuX NpeaMeToB Ha Kopmyc Robot, Hukorga He
CaguTbLCS Ha npubop.

27. Mepep ucrnonb3osaHeM npubopa ybpaTthb ¢ norna nocTopoHHUe NpeaMETb
(bbrowwmecs npeaMeTb W LUHYPLI, ogexaa, Bymara, wropsbl, n3berats Hax-
POMbI KOBPOB, TaK Kak OHa MOXET 3acCTpsATb B MalUVHe U Bbi3BaTb NafeHue
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28.

29.
30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

NpeaMeToB CO CTONOB WIN MOMOK).

Hukorga He ucnonb3osatb npubop Robot 6e3 unbTpoB Unu ¢ NOBpEX-
AEHHBIMW UMK NOPBaHHbIMK (PUNLTPaMMK.

Hukorga He ucnonb3oBaTth NPUOOP Ha MOKPbIX MOBEPXHOCTSIX.

Hukorna He BcachiBaTb XWAKOCTW WUIN XUOKME OCTATKW XTOPHOM U3BECTMH,
Kpacku 1 apyriie BNaxHbIe XMMUYECKVe BELLECTBa.

Bcerga otcoeamnHsts Robot unn 3apsigHoe YCTPOICTBO OT CeTu B Cryyae
ANUTENBHOMO XPaHEHNS.

[Ona obecneyenns GesonacHocTV npubopa 1cnonb3ayinTe TOMbKO OpUri-
HarbHble 3anacHble YacTu 1 akceccyapbl, 0400peHHbIe MPOM3BOAUTENEM.
[ins 0TCOEAMHEHMSI BUNKW 13 PO3ETKM MOTSHIUTE BUMKY pykoi. Hukoraa He
TSHUTE 3a LWHYP.

B cnyyae 1cnonb3oBaHus yAnMHATENS NOCNEOHWA LOMKEH UMETb TaKoe
XE HanpspkeHue, 4to M Onoku nutaHus npubopa BO M3bexaHue onac-
HOCTW Ans nonb3oBaTens W ans 6e30MacHOCTM OKpYXatowlei cpeabl.
Henopoxoasilye yanuMHUTENW MOTYT Bbi3BaTb HEMCNPABHOCTL Npubopa.
TMiobble MoandmrKkaumn aaHHoro npubopa, He oaoBpeHHbIe MPOM3BOANUTE-
nem, MOryT NPUBECTM K aHHYNMPOBAHWIO rapaHTUu.

OTOT NPOAYKT NpeaHasHayeH Ans OYUCTKM MOMeELLeHuid. He ncnonb3o-
BaTb poBOT Ha ynuue, Ha HapyXHbIX 1 BHYTPEHHWUX BankoHax, Ha necT-
HUL@X 1 NECTHUYHbIX NMoLIaaKax

YTUNN3ALUMA

Buumatme!

3anpewaetca BbiOpacbiBaTb OTpaboTaHHylo Oatapelo B ObITOBOM  Mycop.
Ytunusuposatb 6aTapeto B cneLuanu3MpoBaHHbIX NyHKTax cbopa unv oTnpasuTh ee B
Mara3suH, B KOTOPOM OHa Gbina NpMobpeTeHa, UK B aBTOPM30BaHHbINA LIEHTP.
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OMUCAHKUE NPUBOPA ROBOT U KOMNOHEHTOB

OMMoOO w >

=Er—

Kpbiwwka koHTelHepa ans cbopa rpsan
[Jucnneit v naHenb ynpasnenus (Touch
Screen)
MynbT AMCTAHLUMOHHOIO YNpaBneHns
3anacHble LeTKu
LeTka ons YucTku
VHbpakpacHbIN NPUEMHUK cUrHana
LLuToK ¢ yaapo3aLmMTHBIMK JaT4nKaMu Sns
BbICOKUX MPEnsTCTBUNA
BupTtyantHas ctena (virtual wall)
3apsgHoe ycTponcTeo
Pa3bembl ans 3apsiakm
WHpakpacHble nepegaTyvkv curHana

w0V OTVTO=Z

<C

=70 -

MogcTaeka ans 3apsakm (‘HOME BASE”)
VHgukatop nutanns

Pasbem ans cunosoro LWHypa

Kopnyc npn6opa

BpaluatoLmecs LweTku

Lenb ans BcackiBaHWs rpsian
[Byxno3uumoHHbIn nepekntovatens (ON/
OFF)

Kpbllwka GaTapeitHoro otceka

Pa3bembl 4n1s NOACOEAMHEHIS K 3apSiAHOMY
YCTPOMCTBY

YpaposaluTHble  AaTynku  Ans HU3KKUX
NpensTCTBUA U NageHns



KoHTeitHep ans rpsism
Pa3bem Ans cunosoro WHypa
[epxatens punbtpa Hepa
®unbTp Hepa (1 3anacHom)
MepBrYHBIN PURLTP

Cx=<Xx

ViHdpakpacHble nepeaaTymki curHana
KHonka BKMHOYEHNS/BLIKIHOYEHNS
[ucTaHUMoHHas Kpbllka

Bbixog curHana

VHavkaTop BbIXOAa CUrHana

OB WwnN -
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KHonka ans BcTaBku B 3apsigHyto basy
KHonka BkntoueHns “CLEAN”

Kronkv HanpaBsnexus

KHonka nepumeTpanbHOi YiCTk
Knonka “SPOT cleaning”

Kronka ans nporpaMmmmupoBaHms

—_ =2 O0o~ND®
- o

12 OrobpaxeHue
UHhopMaLm

12 WkoHKa curHanusaumuy nonHoro baka
ans cbopa rpssu

14 KHonka touch screen Bo3BpalleHus K
3apsifHO NoaCTaBKe

15 KHonmka touch screen
BKITOYEHNSI C NOACBETKON

16 KHonka touch screen “SPOT clea-
ning”

17 Knonka touch screen “PLAN”

BPEMEHU W

“CLEAN"



WHCTPYKLUWA NO NPUMEHEHUIO

- YCTAHOBUTb 3APAQHOE
YCTPOUCTBO (N) Ha xecCTkyto noBepx-
HOCTb BO3Me CTeHbl, He UMetoLen npe-
MATCTBUN Ha 1 METP C KaXKAO0M CTOPOHBI W
OKOIO 2 METPOB criepea.

Bcrasutb WHyp nutanus (1) B rHesgo (P)

Ha 3apsiAHOM YCTPONCTBE, 3aTeM NOAKIHO- “
YMTb 3apsSGHOE YCTPONCTBO K PO3ETKE. L ¥
3aroputcs uHaukatop nutanus (O) Ha /

3apsAgHOM  yCTpoiicTBE, MOATBEpXaas
MPaBUIbHOCTb MOAKITHYEHMS.

- BKNKOYUTb NEPEKMKOYATEND (T) Ha ocHoBaHun npubopa, ycTaHoBUTb ero B nonoxeHue ON,
3anyckas 3apsike W nocnegyiowiee (yHKLMOHMpoBaHWe. paBuibHOE BKMIOYEHNe 0ToBpaxaeTcs
MUraioLLuM uHamkatopom (13-14-16-17).

BHumaHue!

Ecnu Robot nogknioueH k cetu 6e3 npeaBapuTENbLHOrO BbIKMIOYEHUA C MOMOLbIO
kHonku ON, aucnneit nokaxet kof owndku “E10”, ukoHku 13-14-16-17 HaYHYT MUraTh
cpaboTaeT 3ByKOBOM CUTHa, npeaynpexaas 00 OTCYTCTBMU 3apsgKu.

- 3APAOKA AKKYMYNATOPA:
Robot nutaetcs ot noasapsxaemon akkymynsatopHon 6atapeu Ni-MH.
Pexvmamn 3apsaku aenstoTcs:

a) HenocpedcmeerHo yepes adanmep (1)
BcrasbTe LWTekep 3apsgHOro YCTpoiicTea
(I) HenocpencTBeHHo B po3eTtky (Y) Ha
kopnyce npubopa (P).

Buumatnme!

Hukoraa He ucnonb3yiTe 3TOT METOA 3apAAKM, koraa Robot 6bin 3anporpammmpoBaH
ANS OTNIOKEHHOro 3anycka (cM. “lMporpamMmupoBaHue exeaHeBHOe Y60pku”), YTobbI
u3bexatb NOBpexAeHNA kabensa u camoro M3AenuA B Havane LMKNa O4YUCTKHU.
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b) Yepes 3apsdHoe ycmpoticmeo (N)

Mocne TOrO Kak Bbl YCMELHO YCTaHOBM-
mm «Home Base», momectutb Robot Ha
3apsHOe YCTPOWNCTBO, COBMELLas 3apsp-
Hble Touku (V) coBnaganu ¢ 3apsigHbIMU
koHTakTamm (L) 6asbl.

3apsiaHble KoHTaKTbl «Home Base» umetot
HM3KOE HarpshkeHue U He MpencTaBnser
HMKaKOI OMacHOCTW.

c) CamosapsiOka:
Robot aTomaTtnyeck BepHeTcs k «Home @ Home
Base», koraa akkymynsatopHble Gatapem
ByayT NouT paspsiKeHbl.

[ns 3TOro HyXHO caenatb TaK, 4ToObl

npubop MOr HailTu WHGPaKpacHbI cur- ]

Han oT «Home Base», koTopoe [OMKHO
ObITb yCTaHOBMEHO B KOMHATe, rae npo-
n3soguTcs ybopka.

Ecrm Robot He MmoxeT BepHyTbCH K
3apsAAHOMY YCTPOCTBY C MEPBOrO pasa,
OH OygeT MOBTOPATb MOMbITKM, MOKa He
YCTaHOBUTCS B HYXHYIO MO3ULIMIO.

BHumaHue!

Robot He MoXeT BepHYTLCA K 3apsiAHOMY YCTPOWCTBY, €CNU OHO He MOAKIMIYEHO K
CeTH, U B 3TOM crnyyae (pyHKUUS BCAaCbIBaHUS YMEHBLIMTCS [0 NOMIHOTO UCTOLIEHUS U
BbIKNoYeHua Robot .

BHumaHue!
Ecnu Robot HaxoguTcsa B gpyroit KOMHaTe, OH He CMOXeT NPUHUMATL CUrHar.

BHumaHue!
Y6eautech, 4TO WHYpP NUTaHWS He NPensaTCTBYIOT NpoxoxaeHuio Robot, npegoTepaiyas
pUCK GNOKMPOBKYM BPaLLAIOLMXCS LLETOK.
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NPUMEYAHUE OTHOCUTENIbHO 3APAAKU U ABTOHOMWUK

BHumaHue!

Mepen nepBbIM UCNONbL30BaHUEM 3apsKaTh YCTPOICTBO B TEUEHUE HE MeHee 12 YacoB.
Bonee kopoTkas 3apsgka MOXeT NOBNMATL Ha CPOK cny*6bl GaTapew.

[ns obecneyeHns nonHoro Lmkna ybopku B 1,5 yaca npu nocneaytoLwmnx noa3apsakax MakcumansHoe

BpeMs 3apsakv cocTaBnseT 3,5 u.

Bpems nepeoi 3apsgku

124

Bpems nocnegytowmx 3apsnok

354

ABTOHOMWS (hYHKLMOHMPOBAHUS

90 muH. (BKMtovas Bo3BpaLLeHue k 6ase)

CoctosiHne Robot

CocrosiHue gucnnes (12)

Bo Bpems 3apsgku

[Oucnnein nokaxet "1111", ¢ noBTOpeHWEM
crpaBa Harneso.

AKKyMynSITOp pa3psikeH

[ucnnen nokaxet "Lo"

3apsaka okoHYeHa

[ucnneit nokaxet "FULL"

AKKyMYNATOp MMEET CPOK CryXObl B COTHW LIMKINOB YGOPKI NpW YCIIOBUN NPaBUNbHOM SKCMIyaTaLuu.
Uto6bl MpOANUTL CPOK CIYXObl akKyMynsTopa, COXpaHsis aBTOHOMHOCTb PaboTbl, PEKOMEHAYeTCs
co60AaTh HECKONBKO BaXHbIX NPaBU IKCMyaTaLmu:

JacTo noasapsikatb Robot;

MOSTHOCTbHO 3apsikaTh akKyMYNSTOpHYto BaTapeto nepeq KaxabiM LMKIoM y6opKu;

Robot Bcerna gomkeH GbiTb NOAKtoYeH K 6rioky nuTaHus;

€cni He npeparonaraeTcs UCMonb3oBaTh NMPUBOpP B TeYeHWe ANUTENBHOTO BPEMEHM, MONHOCTbI
3apsaNTbL aKKyMYTSITOPbI, OTKIIOYUTL YCTPOWCTBO C MOMOLLbHO BbiknouaTtenst (T), BbIHYTb GaTapem

1 NOMeCTUTb B NpoxnagHoe, Cyxoe MecTo

nocne AnuTenbHOro Hencnonb3oBaHWA OCYLLEeCTBUTL NOJHYI0 3apAaKy.

BHumaHue!

Hukorpa He ocTtaBnsaiTe 6aTapeu pa3psKEeHHbIMU B TeYEHUE ANUTENLHOTO BPEMEHM,

3TO MOXeT NPUBECTU K UX NOBPEXAEHUIO.

BHumaHue!

He ocyulecTBnATL 3apAAKY npv Temnepatype Hike 4°C unu Bbiwe 40°C.

B cny4vae HW3KOWN 3apsaKM aKKyMynaTopa 3aMeHuTe ero, npeaBaputenbHO CHAB KPbILKY (U) W OTBUH-
TVB BUHTbI.

batapes Tuna Ni-MH 14V 2000 mAH MoxHo npnoGpecTi B aBTOPM3OBAHHbIX CEPBUCHBIX LIEHTPaX.
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PEXWUM ®YHKLIWOHUPOBAHUA CMYCKOM
Mocne yvkna 3apsgku gucnnen nokaxet «FULLy, u MOXHO BKMOUMTL poBoT W HayaTb LMK y6opKu.
YT00bI BKITHOYMTL POBOT, HYHO MPOBEPUTH €70 COCTOSHNE

UHgukaTopbl CoctosiHue Robot
"May3sa" Knonka "CLEAN" BKkntoueHa, | HaxoguTcs B nayse, B OXugaHuu
muraiowe WkoHku 13-14-16- | komaHg.
17
“Stand-by” Knonka "CLEAN" BkntoueHa, | BKMtoueHa (nepekntovatens (T) Ha
MKOHKW 13-14-16-17 He ropaT | on), HO AOMKEH ObiTb BKIHOYEH,
YTOObI UMETH BO3MOXHOCTb [1aBaTh
KOMaHapb!.

a) Ecnn Robot Haxogutcs B pexume “maysa” (He BBMKETCA W MUraeT 3efeHble WHAWKATOPbI
13-14-16-17), 370 3HaUMT, YTO OH HAXOAMTCA B Nay3e, TO eCTb, B OXMUAAHUM KOMAHADI:

- 4T0bbI 3aMyCTUTb LWKN YOOPKM, HaXMUTE ofiH pa3 kHonky « CLEAN» unu HaxmuTe, B 3aBUCMMOCTY OT
BaLUMX NMOTpeBHOCTEN, OAHY W3 KHOMOK Ha naHenu ynpaenexus (B) Ha kopnyce:

- yT0bbl NEperTn 13 pexuma “naysa” B pexum ‘oxuaanue”, Haxmmute kHonky «CLEAN» B Teverme 3
CeKyHz, unu nogoxaute 20 CeKyHz, NOCNe Yero MuraloLLye MHOMKATOpPb! BbIKIKYaTCS.

b) Ecrn Robot Haxogutcs B pexume “stand-by” (He pBuxetca, a cumsonbl u kHonka «CLEAN»
He ropAT), 03HaYaeT, YTO OH BKIIOYEH, HO AOMKKe ObiTb aKTMBMPOBAH Neped TeM, Kak BbidaBaTb
KOMaHfbl; 3aTeM, YTobbl HayaTh Lkn yoopku, HaxmuTe kHomKy «CLEAN» 2 pasa:

- MepBblil pas NS aKTUBMPOBAHWS W YCTAHOBKM B PEXUM «nay3an: MKOHKM 13-14-16-17 HaunyT
MUraTh;

- BTOpOW pas, 4Tobbl aKTUBMPOBaTL YOOPKY B pexume «yBopkax: kHonka « CLEAN» 3aropurcs.

YBOPKA

Mocne akTMBaLMM LWKIa OYUCTKM ANS €ro OCTAHOBKM HaxmuTe oauH pa3 kHomky « CLEANY; nkoHKu

HaYHYT MUraThb.

- NPOCTbIM HaXaTeM NPOUCXOAMT YCTaHOBKA B PEXXUM «May3ay, ecriv nofoxaath 20 cekyHa, npubop
aBTOMATUYECKM NEPEKITIOYAETCA B PEXKUM “OXnaaHue”;

- HaXaTueMm B TeuYeHWe 3 CeKyHA, ECu Bbl XOTUTE CPa3y YCTaHOBUTL MpMOOP B PEXuUM “OxuaaHue”.
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C nomoLLbto NynbTa yNpaBneHUs UnM CEHCOPHOTO 3KpaHa MOXHO BbIOpaTh PasnuyHble PEXMMbI
y6opku:

1) ABTOMATUYECKAS y6opka:

Mpu Haxatvm kHomkn “CLEAN” po6oT umetut
aBTOMaTWYeCKN KOMHATY, afanTupys MapLu- O\ ‘
PYT K MPensaTcTBMAM Ha Mony, MpUMeHss ~

nooyepeaHo: -/

- CnuparbHble ABUKEHMS L’— o 7215

- NWHENHble NepuMeTparbHble JBIKEHNS - y

- NWHeiiHble AMaroHanbHble JBUKEHMS

- Astomatuyeckuit “SPOT cleaning”: ycko-
PSIOLLNECS CIMPAnbHBIE [BIKEHUS U yBE-
NNYEHNe MOLLHOCTM BCacblBaHus, koraa ¢ —
MOMOLLLI0 AaTYMKOB OBHaPYKEHUS Mbln
HaxoauT OCOGEHHO 3arpsi3HEHHbIN y4a-
CTOK. OYHKLMS aBTOMaTUYECKM BbIKIIHO-
YaeTcs MOCHEe OUMLLEHMS STOMO y4acTka,
nm6o ¢ nomoLbto kHomky CLEAN.

BHumanue!

Ons obecneyeHus 3adekTuBHON yGopku npuGopom Robot Bcenn noeepxHocTH
MOMELUEHNUs,, He OCTaBNffi HEOYMILEHHBbIX Y4YacCTKOB, M B KpaTyalllee Bpems,
Heob6XoAMMO NO BO3MOXHOCTM yOpaTh C Nona Bce NPensATCTBUS.

BHumaHue!

Bo usbexaHue 3actpeBaHus Robot yaanuTb unu nogHATL WHYPbI U 3aNeKTpuYeckue
NpPoBOAa, KOTOpPble MOrYT HaMOTaTbCA Ha BpawjarolMecs WeTKW, co3aaBas PUCK
nageHvs meGenu uNu NOBpeXaAeHUs camoro npubopa.

2) SPOT cleaning:
Korga TpebyeTcs CKOHLIEHTPUPOBATb YCUNUS HA OYNUCTKE OTPaHUYEHHOTO Y4aCTKa, MOXHO C MOMOLLbI

kHonku “®)” Ha nynbTe nnm “SPOT’Ha poboTe BbibpaTh (yHKUMI0 Spot cleaning (B OTHOLIEHUN pesu-
Ma paboTbl CM. MHCTPYKLMN BbILLE).

3) MepumempanbHas ybopka:

e
nosuumonmpoBaTth Robot ¢ kpato (Hanpumep, Bo3ne CTeHbl, MeGenm) 1 HaxaTb KHOMKY =Y nynbTa.
Robot 6yaeT nepemelLathbes o BCEMY NepUMeTpy.

BHumanue!
Ecnu noctaButh NpuGOp B LIEHTpe KOMHaThI, Robot , BO3MOXHO, He CMOXET onpeaenuTb
HYXHbII NepumeTp.

MoxHo npepBaTb y6opky no nepumeTpy ¢ nomoLbio kHonky “CLEAN’, npuGop BepHETCS B pexum
“naysa” 1 / unu “oxupanue”. OuncTka No nepuMeTpy aBTOMATUYECKM NpekpallaeTcs, korga Robot
BbISIBUT 3apsiBHOE YCTPOMCTBO UMM NOCNe pa3psiaki akkymynstopa.
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4) JluneliHas y6opKa:
C MOMOLLbK) COOTBETCTBYIOLLMX KHOMOK (8) Ha ANCTaHLMOHHOM NyfbTe MOXHO YNPaBNsiTh ABKEHNSIMA
naxe pabotatoujero Robot.

BHumaHue!
Ecnu BpyyHylo HanpaBuUTb PoGOT B CTOPOHY HEPOBHOCTEW, OH MOXET YMacTb, TaK Kak
py4HOe ynpaBneHne OTMEHSIET AaTYMK pacno3HaBaHWsA NyCToT.

BHumanue!
Ecnmn pobot ynpaBnsieTcs BpyuHyH0, MOMHUTE, YTO AAaT4YMK pacno3HaBaHus NycToT (Z)
pacnonoxeH B nepeaHeii 4acTv NOACTaBKM.

5) Bosepam k 3apsidHoMy ycmpolicmey:

C nomolwbto kHonkn “ 1" nynbta unu kHomku “HOME”, pacnonoxeHHoi Ha Robot, MOXHO BepHyTb

€r0 K NOACTaBKe.

MpumeHnUTe Te Xe ykasaHus Ans camo3apsioku:

- [Ns 3TOro HYXHO caenartb Tak, 4tobbl Robot Mor HalTi MHdpaKpacHbIit curHan, KOTopbIA AOMKEH
ObITb YCTAHOBNEH B KOMHATE, rAe Npou3BoanTcs ybopka.

- ecrm Robot He MoxeT BepHYTbCA k 6ase ¢ Nepeoro pasa, oH OyaeT NOBTOPATH MOMbITKM, MOKa He
YCTaHOBUTCS B HYXHYIO MO3ULMIO.

BHumaHue!

Robot He MOXeT BepHYTLCS K 3apsAHOMY YCTPOICTBY, €CIN OHO He NOAKITHOYEHO K CETH, U B
3TOM ciyyae (hyHKLUUS BCACbIBaHUS YMEHBLLUMTCS 4O MOJTHOTO UCTOLLEHUS U BbIKIIOYEHUs
Robot .

ﬁ BHumatmue!
Ecnn Robot HaxoguTcs B pa3sHbi3 ¢ nopA3apsAAHbIM YCTPOWCTBOM KOMHaTe, OH He
CMOXET NPUHNMaTb CUTHan.

A BHumaHue!
Bo Bpemsi BO3BpalLEeHUSA K 3apsAAHOMY YCTPOMCTBY (DYHKLUA BCacbiBaHUA NpepbIBaeTcs,
no3ToMy LWyM GyAeT NPUrAYLIEHHbIM.

A BHumatue!

Ecnun Robot HaxoguTcs B ABMXEHMM, YTOOLI BbIOPATL OTAENBHYIO (PYHKLMIO € NynbTa
AUCTAHLIMOHHOTO YNpaBNeHUs, HY)KHO CHa4Yana nepeiTn B pexum “naysa” ¢ noMoLLbo
kHonku “CLEAN”, a 3aTeM BbIGpaTh HYXHY0 pyHKLMIO.
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BUPTYAJIbHASA CTEHA (VIRTUAL WALL)

“BupTyanbHas cTeHa” CNyxuT Ans npegoTBpalleHns Bxoga poboTa B 30HbI, 3aKpbIThie 1S AOCTyna.
[ns [OCTWXKEHMS HaUmMyyLWmX pe3ynbTaToB NOMECTUTE “BUPTYanbHYH0 CTEHY” BHE 30HbI, KOTOPYHO Bbl
XOTUTE UCKNIOUUTD. “BupTyanbHas cTeHa” MOXET UMETb paauyc AeNCTBUS 0 3 METPOB.

- Bo-nepsbix, ycTaHoBUTL Batapen B (Tvn
D nnm R20) nocne CHATUS HUXHEI KpbILL-
ku (3), kKak noka3aHo Ha pucyHke. YTobbl
3aKpbITb KPbILLKY, BBEAUTE OOWH KOHEL, B
npopesb W HagasuTe Ha ApYyrom.

BHumaHue!
B cnyyae Heucnonb3oBaHus npubopa B Te4YeHWe ANUTENLHOrO nepvoda BPeMEHM
u3BnekuTe Gatapem.

- YcrtaHoBuTe “BMpTyanbHyl0 CTeHy” B
paboyee NONOXKEHNEe U BKIIOYMTE BbIKITHO-
yatens (2). Moseprute perynatop ‘11D
Ha “BUPTYamnbHOM CTeHe” B CTOPOHY 30HbI
HanpaBneHns curHana.

- Belkntounte BblkniovaTens (2) B cnyyae
HeMcnonb30BaHUs “BUPTYanbHbIA CTEHbI”.

BO BPEMA LUKNA YBEOPKU

Bpems 06paboTki ofHOM KOMHATLI MOXET MEHSITLCS B 3aBMCUMOCTM OT TWNa nona, Konn4ecTea npe-
MATCTBUIA, KOTOpble Robot BCTpeyaeT Ha CBOEM MyTy, N BO3MOXHbIE HEPOBHOCTW Ha Mony.

bnarogaps poHTanbHLIM yAApOo3aluMTHLIM  AaTymkam, Robot BbISIBNSET MOBEPXHOCTM (CTEHB,
mebens ..), 4Tobbl n3bexaTtb CTONKHOBEHUS C HUMW. OpHaKo, eCnv NPEnsTCTBUE - Yron unu Tpybyatble
anemeHTbl Mebenu, nocneayeT nerkuii yaap. brarogaps xe cneuyanbHbIM aaTyvkaM npoTUBonage-
HWsl, PacnonoXeHHbIM Ha 0cHoBaHUK, Robot cnocobeH pacnosHaBaTb HEPOBHOCTYM NOMa UK NYCTOTh,
Takum 06pasom n3beras nafgeHus ¢ NECTHULbI UK Taxel.

Kpome Toro, Robot ymeeT npeogoneTs HEpOBHOCTY (MOPOTK, KOBPbI) 1 06X0a4uTb NpensTcTaus (Tpyobl,
CTOVKM 1 T.0. ..) BbICOTO He Bonee 1 cm.

BHumatnme!
Mpu yncTKe KOBPOB He AomyckaTb kOHTakTa Robot ¢ 6axpomoi n He YnMCTUTL ry6oko
BOPCOBbIE KOBPbI, MOCKONbLKY OHW MOTYT HAMOTATLCA Ha BpalLaloLLMecs LWeTKK.
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UCNOJIb3OBAHUE POBOTA TMPU WHTEHCUBHOM
BO3AEUCTBUW CONTHEYHbIX NTYYEN

Ecnu Bbl ucnonb3yeTe NpoayKT B MOMELLEHUSIX C NOBbILLEHHOM CONTHEYHOM OCBELLEHHOCTbIO, PEKOMEH-
BYETCS 3aKPbITh Xariosn AN yMeHbLUIEHWS BO3AEACTBUS 1 BO N3BeXaHWe HapyLUIEHWIA, KOTOpbe MOTyT
HenpaBuWIbHO M3MEHUTb HanpaBneHue U MapLpyT poboTa.

MPOrPAMMUPOBAHUE EXEHEBHOW YBOPKU

C nomoLLbto NynbTa AWUCTaHLMOHHOMO YNpaBneHns MOXHO 3anporpaMM1poBaTh BpeMs Havana Lukna
eXeHeBHOI Y6OpKM Ha nepuog [0 7 AHEN.
Bo-nepsbix, ycTaHoBuTe [Be 6GaTapernku
(AAA vnnn RO3) B rHe3no Ha 3aAHel CTOpoHe N\
nynbTa AUCTaHLUMOHHOTO YNpaBnexus, npea-
BapUTENBHO CHSB KPbILKY. YTOObI 3aKpbITh
KPBILLKY, BBEAMTE OAMH KOHEL, B Npopesb
HapaBuTe Ha Apyrow.

Yro6bl 3anporpamMmmupoBaTh BpeMs paboTbl, HE0BXOAMMO CHayana HacTPOUTL Yachl.

YCTAHOBKA BPEMEHW 1 OHA HEQENN

HacTponka BPEMEHM W TEKYLLETO AHS OCYLLECTBASETCS TOMbKO C MOMOLLBK CEHCOPHOTO 3KpaHa Ha

pobore:

- Haxmurte kHonky «PLAN» B TeyeHue 3 cekyHz, YTobbl BOTU B HACTPONKY Yacos.

- Haxmurte kHonkun «SPOT» n «HOME», 4ytobbl ycTaHoBUTb Yac; 3aTem Haxmute “PLAN” ans nog-
TBEPXXAEHNS 1 NEPEXOAA K MUHYTaM.

- Haxmute «SPOT» u «HOME», 4tobbl ycTaHOBUTL MUHYTHI; 3aTem Haxmute “CLEAN” ans nop-
TBEPXXAEHNS 1 Nepexoa K HacTpolike AHS.

- Haxmute «SPOT» n «HOMEy, 4Tobbl yCTaHOBUTL A€Hb, C Yncna «1» Ans noHeaenbHUKa [0 «7»
QNS BOCKPECEHbS.

- Haxwmute “CLEAN” anst noaTBEpXaeHMs 1 BbIXoda.

- [ns oTmeHbI Talimepa Heobxogumo BbibpaTb 00:00 1 coxpaHnTb

HACTPOUKA NMPOrPAMMbI YEOPKU

1) C nomowbro naHenu ynpaeneHus (B) Ha kopnyce npubopa:

- Haxmurte kHonky “CLEAN’, 4Tobbl ycTaHoBuTb Robot B «nayay».

- Haxmute kHonky “PLAN”, 4To6bl BOWTH B PEXUM NPOrpamMMUPOBaHMS.

- Haxmute «SPOT» n «HOMEy, 4Tobbl yCTaHOBUTL A€Hb, C Yncra «1» Ans noHeaenbHUKa [0 «7»
ANsl BOCKPECEHbS.

- Haxwmute “CLEAN” gns nogtepxaeHus u Bbixoga unm “PLAN” ans nporpaMmMupoBaHust BpeMeHM
€XeHEeBHOI YOOpKM.

- Haxwmute kHonku “SPOT” n “HOME” , utobbl ycTaHoBUTL Yac; 3aTem Haxmute “PLAN” ans nop-
TBEpXAEHNs 1 nepexoaa k MuHyTam unn “CLEAN” ons noaTeepkaeHus n Bo3Bpata K AHAM.
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- Haxwmute kHonku “SPOT” n “HOME” , utoBbl yCTaHOBUTb MUHYTI; 3aTeM Haxmute “CLEAN” ans
NOATBEPXAEHUS W nepexoaa K aHam unu “PLAN” ans noateepxaeHns 1 BosspaTta k Yacam.

- [ns oTmeHbl nporpammbl Y6OPKM yaepkuBaTh HaxaTol B TeyeHue 5 cekyHp kHomky «PLAN» B
pexume NporpamMmmMm1poBaHms.

2) C nomoujbto nynbma ducmaHyUOHHO20 yNpaeieHUus:
- Haxwmure kHonky “CLEAN”, ytobbl ycTaHoBKTH Robot B “nayay”.

- Haxmute KkHonky «Or 4T0BbI BOWTY B PEXUM NPOrpaMMMPOBaHNS.

- HaxmuTe KHOMKN “A” 1 “v”, 4TOBbI YCTAHOBUTL AEHb, € 4ncna “1” (COOTBETCTBYET NOHeAEeNbHIUKY) A0
“T" (COOTBETCTBYET BOCKPECEHDIO).

- Haxwmure “CLEAN” ans nopgTeepxaeHus 1 Bbixoga vnm «Or ANS NporpaMMuUpoBaHUs BPEMEHN
exeaHeBHoI yBopku.
- Haxmurte kHomku co cTpenkamm “A” n “v”

“now

, 4TOObI YCTaHOBMTb LMEP W KHOMKM “<” 1 “>", 4T0BbI NEpe-

KMKOYMTBCS C YaCoB Ha MUHYTBI, NOCNE NOATBEPXKAEHNS KHOMKOM @
- Haxwmute “CLEAN” ansi nogTBepxaeHus 1 Bo3BpaTta K HacTpoiike JHEN.

BHumaHue!
3ByKOBOIA CUrHan NoATBEPAUT coxpaHeHue. Ecnu 3BykoBOro curHana Het, BbINOMHUTbL
npoueaypy HaCTPOWKN U COXPAHEHUS.

B BbIGpaHHOe Bpemst Robot HauHeT nepemelLeHie OT 3apsaHOTO YCTPOMCTBA U LK Y6OpKH, a 3aTem
BEPHETCS K 3apsiiHOMY YCTPOWCTBY A1s MOA3APSAKM NMOCMe OKOHYaHUS LKna unn korga Gatapem
nouTH paspsikeHbl. C MOMEHTa Hauyana Bo3BpaLLeHus k 6ase o nepexBaTa CurHarma 1 yCTaHoBKM Ha
“Home Base” Robot Tpatut 4o 30 MuHyT.

YUCTKA U YXO[

[ns npasunsHoro TO npubopa Robot cobniogats cneaytowye npasuna:

NEPUOOUYECKASA OYUCTKA
BOKOBbIX LLIETOK U X 3AMEHA B
CNYYAE NOBPEXAEHUA.

- Y{ganuTb BUHT, pacroriOXeHHbIN B LEHTPE
KaXkgoro aepxartenst LWeTKM.

- CHATb WeTKM W, nNpu HeobXoaMMOCTH,
3aMEHNTb UMX, COBMeLasi OTMeTKM «L»
(nesblit) 1 «R» (npaBblit) ¢ TakuMK xe
oTMeTKamu Ha 6ase npubopa.

R

o)
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YUCTKA MbINECEOPHUKA XXENATEJIbHA MOCNE KAXOOIo UCMONb30BAHUA:

Kak Tonbko 3Hawok (13) Ha naHenu ynpaBnexus (B) 3aroputcs, poboT ocTaHoBUT Y6OpKY, YTOBHI

BEPHYTLCS K 3apsAHON NOACTABKE, MOCIIe YEro HyXHO MPUCTYMUTL K 04MCTKE NbiNecBOpHMKa M BCaChI-

BatroLen wesnm (S).

TonbKo nocne o4ncTKM NbinecbopHuka poboT Bo306HOBNSET YOOPKY.

- TlogHaTb Kpbilwky (A), cnerka HO yBepeH-
HO HaxaB Ha NoroTun «pushy: KpbiLLKa
MEAMNEHHO OTKPOeTCs.

- BblHyTb KOHTElHep 3a yOo0HY0 pyyKky.

- OTKpbITb KOHTEIHEP, 0cBOGOANB OT 6OKO-
BOTO 3aXMMa, U BblHyTb BHYTPEHHWI nep-
BUYHBIA pUNbTP (J); 0YNCTUTE UMNBTP
kuctoukoit (E), Bxogsileid B nocTaeky, a
MpY CUIbHOM 3arpsi3HEHUM - MOCTUPATb.
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- BbiHyts cunbtp HEPA, ocBoboaus ot
CneuuanbHoro  3axuma, M OYUCTUTH
KMCTOUKOM

BHumaHue!
MbITb dounbTp HEPA kaxgble 15-30 gHen n MeHATb Kaxable 6 MecsALeB.

- OrnopOXHUTb N OYUCTUTL KOHTEHEP KUCTOUKOM W / UMK BbIMBITb.
- BobiTepeTb Hacyxo Bce KOMMOHEHTHI, MOHTMpOBaTh, 0Opallas ocoboe BHUMaHWe Ha yCTaHOBKY
cunbTpa Hepa B nas.

BHumanme!

Bcerga cnegute, uToGbl Kakue-nMb6o Menkue npegMeTbl MAW KOMKM Tpsi3u He
3aKynopusanu BO3AYX03aGOPHMK, OCTOPOXHO YAAnsAsl MX MATKOW, CyXOW TKaHbH,
4TO6bI NPEAOTBPATUTL HeNpepbIBHYH paboTy cdyHkuun SPOT.

YUCTKA OATYMKOB

- Mpotupatb npubop Robot cyxoit Msirkoit TkaHbto, AENCTBYS 0COBEHHO OCTOPOXHO Ha LUTKe JaTuu-
koB (G) 1 TOYKax KOHTaKTa C 3apsaHbIM YCTPOICTBOM.
- Bcerpa npoBepsTh, 4TO KOMeca Unn 13 nasbl He 3aCOPEHbI rPS3bI0.

BHumanue!

Bo usbexaHue noBpexaeHus poboTa pekoMeHAYeTCs PerynsipHo NPOYULLAThL BNYCKHON
KaHan W AaTyuku OBHApyKeHUs NbINMK, Kak MOKa3aHO Ha PUCYHKe. [N OYMCTKU
MCMONb3yM1Te CYXYH TKaHb.
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NMOUCK HEUCNPABHOCTEN

Kog Ha Mpuunna PelueHne
aucnnee
(12)
E01 TNeBoe koneco HeucnpasHo. | [poBepuTb NEBOE KOMECo.
E02 MpaBoe koneco HeucnpasHo. | MpoBepuTb NpaBoe KOMeco.
E04 Kopnyc npu6opa nogHsT. YctaHosuTb Robot Ha non.
EO05 [JedexT patunkos ans Hu3kux | OumcTute JaTunki, ecnu npobnema noBToOpUTCS,
npensTcTaun (Z). 0BpaTnTECh B PEMOHT.
E06 JedekT patunkos ans MpoBepbTe YyBCTBUTENBHOCTL KOMOAKW AATHMKOB
BbICOKMX NpensTcTauil (G). OTCYTCTBUE NOCTOPOHHUX MPEMETOB.
E07 NeBas WweTka HeucnpasHa. MpoBepbTE NEBYHO LLETKY.
EO08 MpaBas wweTka HeucnpasHa. | [poBepbTe NpaByio LLETKY.
E09 Kopnyc yctpoiictea MepemecTtutb Robot n nepesanyctute.
BrokupoBaH.
E10 Kopnyc npubopa MosepHuTe BhIKMtovaTens (T) B nonoxerne ON.
YCTaHaBNNBAETCS B PEXUM
3apsKM C NOMOLLbIO
nepekniovarens (T) B
nonoxenun OFF.
E11 Cb6ort B pabote npubopa. Boikntounte npubop u obpatutech B
aBTOPW30BAHHBIN CEPBUCHBIN LIEHT.
E12 Cb6oit B pabote npubopa. Boikntounte npubop u obpatutech B
aBTOPW30BAHHbIN CEPBUCHBIN LIEHTP.
E13 Cb6oit B pabote npubopa. Bbikntounte npubop u obpatutech B
aBTOPW30BAHHbIN CEPBUCHBIN LIEHT.
E14 Het 6atapeu unum pobot Ybeautech, UTo 6aTapenku BCTaBMEHbI, UK YTO
BbIKIHOYEH. KHOMKa BKMoYeHMs B nonoxeHun ON.
WkoHka (2) u | MbinecOopHUK 3anonHeH unn | OuncTUTE NbiNecOOPHIUK 1 BCAChIBAKLMA KaHas.
“I" ropat 3abuT BCacbIBaOLMA KaHan.

MpumeyaHme: ecrv ownGkm He yeTpaHsitoTes, nepesarpyaute Robot (T) ¢ noMoLLblo nepeknioyatens
B HIDKHEN YaCTW; €CTIM 3TOrO HE[OCTATOYHO, OBPATUTECH B ABTOPU3OBAHHBIN CEPBUCHBIN LIEHTD.
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XAPAKTEPUCTUKH

nbinn

Tunonorus XapakrepucTtuka Detanb
[nametp 340 mm
MexaHuyeckue
BbicoTa 90 mm
cneuudukauum
Bec 3,0 kr
AnekTpuyeckue Hanpsxetue 14,4V
cneuudmkaLmum Tun akkymynsTopa Ni-MH 2000 mAH
EmkocTb koHTelHepa ans cbopa 05n

Tun 3apsiak

3apsigka aBToMaTuyeckas/
py4Has

Cneuumdpmkaumm no YncTke

Pexum y6opku

AsTomaTtiyeckuit, Typbo,
nepuMeTpanbHbIi,

ExenHeBHoe
nporpaMM1poBaHue

Bpems 3apsgkm

Okono 3,54

Bpems uncTku

MakcumarnbHo 90 MuHYT

Tun kHonku OCHOBHOrO Kopnyca

CeHCOopHbIN akpaH

Batapeu BuptyanbHom cteHbl (virtual wall)

Tun D urm R20

Barapeiikn nynbta Iy

Tun AAA nnn RO3
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[lata n3roToBneHus ykasaHa Ha kopnyce usgenvs B 3awucdposaHHom Buae SN wk/yrabcedefg,
roe wk — Hefiensi NpoM3BoOACTBa

yr — roq npov13BOACTBa

abcdefg — cepuitHbIn Homep n3genus

CootBeTcTBYyeT TpeboBaHMAM

TP TC 004/2011 «O 6e30macHOCTM HU3KOBONBTHOMO 060PYAOBaHUS, YTBEPXKAEH PelueHnem Kommuccum
TamoxeHHoro cotoza Ne768 ot 16 asrycta 2011 roga

TP TC 020/2011 «3nekTpoMarH1THasi COBMECTUMOCTb TEXHUYECKIX CPEACTBY, YTBEpKaeH PelleHnem
Komuccun TamoxeHHoro cotosa Ne879 ot 9 nekabps 2011 roga

VHdopmaLms o cepTudmkaLm B NPUNOKEHUN K rapaHTUAHOMY TanoHy M/Mnu Ha ynakoBKe U3genus.

[naBHble cunbl
Ni-MH 14,4B - 20Bt

3apsigHas 6asa
24B - 500mA

3apsigHoe yCTpoNCTBO
100-240B~ - 50/60r'y, - 0,8A - Knacc Il — IPX0

BMPTYanbHas cTeHa

CpenaHo B Kutae

Wmnoptep: 000 «Meguatex»,

tOpuaonyeckuit agpec: 127006, ropog Mockea, ynuua Caposast-TpuymdansHas, oM 16, ctpoenue 3,
MOM. |, KOM 2

®akTnyeckuin agpec:119048, r. Mocksa, yn. Ycavesa, 4.29, kopnyc 3, nom.ll, kom.3

Warotosutens: De' Longhi Appliances Srl /«[enonru AnnnaeHcuc CPJl» - Agpec: 50013 WUranus,
®rnopeHyws, Kamnu buseruyyo, Bua C. Kympuko 300.

Cnucok opraHu3aLmii, YNonHOMOYEHHBIX U3roTOBUTENEM Ha paboTy ¢ NpeTeHausmu noTpebuteneit u
cepBuCHbIM 06CNyXMBaHMEM, pasMeLLeH Ha caiiTe: http://www.ariete.net/ru/assistance

l'opsiuas nunns Ariete +7915165611

ToBap nocTaensieTcs B cobpaHHOM BuAe, cneuyanbHbix TpeboBaHMA K NEPEBO3KE M XPAHEHMIO He
YCTaHOBIEHO.

YTuUnuanpoBaTth B COOTBETCTBMM C 3aKOHOAATENLCTBOM MECTa peanusaLym.

[apaHTuitHBIN cpok 2 roga. Cpok cnyx6bl u3genus 2 ropa.

WHdopmauust o cepTUdUKaLMv B IPUTOXEHUM K TapaHTUIHOMY TaIOHY W/UIK Ha YMaKoBKe M3AEenMs.
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